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Vġechna pr§va vyhrazena. Vlastn²kem autorskĨch pr§v tohoto dokumentu je Mezin§rodn² 
leteck§ federace (FAI). KaģdĨ, kdo pracuje pro FAI nebo nŊkter®ho z jej²ch ļlenŢ, mŢģe 

kop²rovat, tisknout a ġ²Śit tento dokument za tŊchto podm²nek: 

 

1. Dokument slouģ² pouze pro informaci a nemŢģe bĨt vyuģ²v§n ke komerļn²m ¼ļelŢm. 

 

2. Kaģd§ kopie tohoto dokumentu nebo jeho ļ§sti mus² obsahovat tuto pozn§mku o autorskĨch pr§vech. 

 
Pozn§mka: JakĨkoliv vĨrobek postup nebo technika popsan§ v dokumentu mŢģe podl®hat jin®mu pr§vu 
duġevn²ho vlastnictv² vyhrazen®mu FAI nebo jin® osobŊ a t²mto se neposkytuje pr§vo k uģ²v§n². 
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PRĆVA K MEZINĆRODNĉM 
 SPORTOVNĉM AKCĉM FAI 

Vġechny sportovn² akce, poŚ§dan® byŠ jen ļ§steļnŊ podle pravidel Sportovn²ho Ś§du 
Mezin§rodn² leteck® federace (FAI)1 se nazĨvaj² Mezin§rodn² sportovn² akc² FAI2. Podle Statutu 
FAI3, FAI drģ² a zach§z² se vġemi pr§vy, vztahuj²c²mi se k Mezin§rodn²m sportovn²m akc²m FAI. 
Ļlenov® FAI1 jsou na ¼zem² svĨch st§tŢ2 povinni vykon§vat vlastnictv² FAI Mezin§rodn²ch 
sportovn²ch akc² FAI a vyģadovat je zaŚazen²m do Sportovn²ho kalend§Śe FAI3. 

Opr§vnŊn² a pravomoc pro uģ²v§n² pr§v ke komerļn²m aktivit§m na takovĨch akc²ch, vļetnŊ 
(ale nejen) reklamy pro takou akci, uģit² n§zvu akce nebo loga pro obchodn² ¼ļely a uģit² zvuku 
anebo obrazu, zaznamenan®ho elektronicky i jinak nebo vys²lan®ho v re§ln®m ļase, je 
podm²nŊno pŚedchoz²m souhlasem FAI. To se tĨk§ pŚedevġ²m vġech pr§v na uģit² materi§lŢ, 
hmotnĨch, elektronickĨch ļi jinĨch podob ļ§st² zpŢsobŢ ļi syst®mŢ pro rozhodov§n², 
hodnocen², vyhodnocov§n² nebo informov§n² na Mezin§rodn²ch sportovn²ch akc² FAI1. 

Kaģd§ sportovn² komise FAI1 je opr§vnŊna v zastoupen² FAI udŊlit ļlenŢm FAI nebo dalġ²m 
subjektŢm pŚednostnŊ souhlas na pŚenesen² vġech nebo ļ§sti pr§v k Mezin§rodn² sportovn² 
akci FAI (vyjma SvŊtovĨch leteckĨch her2) kter® jsou organizov§ny zcela ļi ļ§steļnŊ podle ļ§sti 
Sportovn²ho Ś§du3, za kterou je sportovn² komise odpovŊdn§. PŚevod pr§v se mus² uskuteļnit 
podle Ujedn§n² s poŚadatelem5 jak je upŚesnŊno v platn®m NaŚ²zen² FAI, kapitola 1, odstavec 
1.2. Pravidla pro pŚevod pr§v k Mezin§rodn²m sportovn²m akc²m FAI. 

Osoba nebo pr§vn² subjekt, kterĨ souhlasil s odpovŊdnost² za poŚ§d§n² sportovn² akce FAI, aŠ 
jiģ p²semnŊ, nebo ne, z§roveŔ souhlasil s pŚednostn²mi pr§vy FAI uvedenĨmi vĨġe. Pokud 
nedoġlo k form§ln²mu pŚevodu pr§v, vġechna pr§va k akci drģ² FAI. Bez ohledu na ujedn§n² ļi 
pŚevod pr§v, FAI mus² m²t z archivn²ch a propagaļn²ch dŢvodŢ volnĨ a bezplatnĨ pŚ²stup k 
jak®mukoli zvuku anebo obrazu z jak®koli sportovn² akce FAI, a vģdy si vyhrazuje pr§vo 
bezplatnŊ vġechno a jakoukoli ļ§st akce nahr§vat, filmovat anebo fotografovat pro takov® 
¼ļely. 

 

  

1 
FAI Statutes, Chapter 1, para. 1.6 

2 
FAI Sporting Code, General Section, Chapter 3, para 3.1.3. 

3 
FAI Statutes, Chapter 1, para 1.8.1 

4 
FAI Statutes, Chapter 5, para 5.1.1.2; 5.5; 5.6 and 5.6.1.6 

5 
FAI Bylaws, Chapter 1, para 1.2.1 

6 
FAI Statutes, Chapter 2, para 2.3.2.2.5, 

7 
FAI Bylaws, Chapter 1, para 1.2.3 

8 
FAI Statutes, Chapter 5, para 5.1.1.2; 5.5; 5.6, 5.6.1.6 

9 
FAI Sporting Code, General Section, Chapter 3, para 3.1.7 

10 
FAI Sporting Code, General Section, Chapter 1, paras 1.2. and 1.4 

11 
FAI Statutes, Chapter 5, para 5.6.3 

12 
FAI Bylaws, Chapter 1, para 1.2.2 
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PŚeklad: Ing. JiŚ² Havel 
 
Grafick® ¼pravy: Ing. Tom§ġ BartovskĨ 

 
 

V cel®m tomto dokumentu je pouģito form§tov§n² odpov²daj²c² anglick®mu 
origin§lu, tak aby odpov²daj²c² paragrafy byly, pro snadnŊjġ² orientaci, na 
stejnĨch str§nk§ch. 
V pŚekladu jsou oproti origin§lu vynech§ny ļ§sti, kter® pŚekladatel povaģuje 
z hlediska aktu§ln²ho pouģit² za nevĨznamn®. V§ģnĨ z§jemce si vynechanĨ text 
v pŚ²padŊ potŚeby najde v origin§ln²m dokumentu. Tak® z tohoto dŢvodu je 
ļ²slov§n² str§nek upraveno tak, aby odpov²dalo origin§lu. 

 
 
 

V origin§le byla tato str§nka ponech§na ¼myslnŊ pr§zdn§ 
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SVAZEK F3A 
 

ODDĉL 4C ï MODELY LETADEL ï F3A ï RC AKROBACIE 
 

 

Ļ§st pŊt ï Technick§ pravidla pro r§diem Ś²zen® soutŊģe 

5.1.     Kategorie F3A ï Akrobatick® motorov® modely 

5.10.   Kategorie F3M ï Velk® akrobatick® motorov® modely 

5.9.     Kategorie F3P ï Halov® akrobatick® motorov® modely 

 

PŚ²loha 5A ï  Popis obratŢ F3A 

PŚ²loha 5B ï  N§vod pro rozhodļ² F3A 

PŚ²loha 5G ï Tajn® sestavy obratŢ F3A 

PŚ²loha 5L ï  Popis obratŢ F3M  

PŚ²loha 5M ï Popis obratŢ F3P  

PŚ²loha 5N  - Pravidla pro svŊtovĨ poh§r F3A 
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TOTO VYDĆNĉ 2010 OBSAHUJE NĆSLEDUJĉCĉ ZMŉNY OPROTI ZNŉNĉ 2009 

Tyto zmŊny jsou vyznaļeny dvojitou ļarou na prav®m okraji textu 

 

 
Odstavec 

Plen§rn² zased§n² 
schvaluj²c² zmŊnu 

 
StruļnĨ popis zmŊny 

 
ZmŊnu provedl 

Tituln² strana 
Str. 5 

 
 

Nepodl®h§ 
schv§len² 

Souvisej²c² zmŊny k bodŢm 5.8 a 5.10 jako ofici§ln² kategorie 

 
Jo Halman, 
technick§ 
sekret§Śka Str. 9 Đprava odstavce o zmrazen² pravidel 

Str. 11 UpravenĨ titulek 

5.1.3 
 
 
 
 
 

2009 

Zruġen² neplatnĨch sestav P-09 a F-09  
 
 
 
 

Michael Ramel, 
PŚedseda S/C 

5.1.5 Zjednoduġen§ definice pokusu 

5.1.11 PŚesnost a mŊŚen² ļasu 

5.1.11 UpŚesnŊn² souvztaģnost² 

5.1.12 PŚesnost a prov§dŊn² obratŢ 

5.1.13 Đprava v popisu obratŢ 

PŚ²loha 5A 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

Nepodl®h§ 
schv§len² 

Zruġen² neplatnĨch sestav a obr§zkŢ P-09 a F-09 

 
 
 
 
 
 
 
 
 

Michael Ramel, 
PŚedseda S/C 

PŚ²loha 5A 
P-11.01 Racion§ln² korekce v popisu obratŢ 

P-11.07 Racion§ln² korekce v popisu obratŢ 

P-11.08 Racion§ln² korekce v popisu obratŢ 

P-11.13 Racion§ln² korekce v popisu obratŢ 

P-11.16 Racion§ln² korekce v popisu obratŢ 

P-11.17 Racion§ln² korekce v popisu obratŢ 

F-11.02 Racion§ln² korekce v popisu obratŢ 

F-11.05 Racion§ln² korekce v popisu obratŢ 

F-11.09 Racion§ln² korekce v popisu obratŢ 

F-11.16 PŚidan® pozn§mky pro bodov§n² 

Annex 5G PŚidanĨ titulek 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

Jo Halman, 
technick§ 
sekret§Śka 

5.10 

 
2008 

PŚechod pravidel F3M z prozat²mn²ch na ofici§ln², pŚeļ²slov§n² 
pravidel 

5.10.10 
 
 
 
 
 
 

 
 

Nepodl®h§ 
schv§len² 

Đprava normalizaļn²ho vzorce 

5.10.13 Upraven§ angliļtina 

5.10.14 Zruġen² data a korekce souvztaģnosti 

5.10.15 PŚidanĨ titulek ï racionalizace 

PŚ²loha 5L PŚidanĨ titulek a pŚidanĨ protokol na konci 

5.9 ZmŊna F3P z prozat²mn²ch na trval§ pravidla 

5.9.9 Zruġen² chybn®hoñ semi-fin§leñ 

5.9.10.c) Vloģen chybŊj²c² text 

5.9.10.e) Zruġen² chybn®ho Ăunknownñ 

5.9.10.f) Upraven® souvztaģnosti 

5.9.11 Upraven® souvztaģnosti 

Pokr./ 
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Odstavec 

Plen§rn² zased§n² 
schvaluj²c² zmŊnu 

 
StruļnĨ popis zmŊny 

 
ZmŊnu provedl 

 5.9.13 
 

 
 
 
 
 
Nepodl®h§ 
schv§len² 

 
 
 
 
 
  

AP-07 ¼prava na ĂpŢlvĨkrut dolŢñ 
 
  

 
 

Michael Ramel, 
pŚedseda S/C 

5.9.13 Upraveno na stŚedovĨ obrat 

5.9.14 PŚid§n titulek podle protokolu 

5.9.8, 5.9.12.c), 
e),g),j), i) 
5.9.13 
PŚ²loha 5M 
 

Vġude, kde se vyskytuje ĂAeromusicalñ se nahrazuje vĨrazem 
ĂVoln§ akrobacie na hudbuñ a m²st ĂAMñ se uģ²v§ ĂAFMñ                 

PŚ²loha  5M PŚid§n titulek podle protokolu 

Jo Halman, 
Tech. sekr. 

PŚ²loha 5M,AP10 DoplnŊn² pokynu pro rozhodļ² 
 

Michael Ramel, 
pŚedseda S/C 

PŚ²loha 5N, 3b 
 

2009 PŚedefinov§n² vĨsledkŢ pro SvŊtovĨ poh§r 

 

 

 

 

ĻtyŚlet® postupn® doplŔky pro porovn§n² 

 
Odstavec 

Plen§rn² zased§n² 
schvaluj²c² zmŊnu 

 
StruļnĨ popis zmŊny 

 
ZmŊnu provedl 

 5.1.11 
 
 

Nepodl®h§ 
schv§len² 

  

 Upraven® souvztaģnosti 
 

Tech. Sekr.  

 5.1.13  P-1.14 opraven chybnĨ obr§cenĨ text 
 
 
 
 

Bob Skinner, 
      pŚedseda S/C  

 PŚ²loha 5L.1.10  Zruġen® obr§cen®ñSñ ze vzorce 

 5L.1.14 
 
 
 
 

2008  

 PŚid§n seznam obratŢ 2009-2010 vļetnŊ K-faktorŢ 

 PŚ²l.5L dodat. 1  PŚid§n popis obratŢ 2009 a 2010 vļetnŊ Aresti zobrazen² 

 PŚ²loha 5M.1.2  ZvĨġen² nejvyġġ² hmotnosti na 300 g 

 PŚ²loha 5m.1.9  PŚidan§ pravidla k sestav§m F3P-AP a F3P-AF 

 PŚ²loha 5M.1.10  PŚid§na pravidla pro bodov§n² 

 PŚ²loha 5M.1.12 

      
Nepodl®h§ 
schv§len² 

 Odpov²daj²c² souvztaģnosti k F3P-AP a F3P-AF 
 

Tech. Sekr. 

PŚ²loha 5M.1.3 

 
2008 

PŚid§n seznam obratŢ k F3P-AP a F3P-AF a pŚid§ny reference 
k novĨm 4 dodatkŢm 

Bob Skinner, 
 pŚedseda S/C 

PŚ²loha 5M.1.14 
Nepodl®h§ 
schv§len²  

Zruġen² popisŢ a pŚid§n² vazeb na F3P-AF 
Tech. sekr. 

PŚ²l.5M dod.1,2  
2008 

PŚid§ny nov® dodatky k F3P-AP vļetnŊ popisu a obr§zkŢ 
Bob Skinner, 

 pŚedseda S/C PŚ²l.5M dod.3,4 PŚid§ny nov® dodatky k F3P-AF vļetnŊ popisu a obr§zkŢ 

PŚ²lohy 5A, 5B, 
5G,a 5N 

 
 
 
 
 
 

2007 

Provedeno pl®nem schv§len® pŚeļ²slov§n² pŚ²loh 

 
 
 
 
 
 

Bob Skinner, 
 pŚedseda S/C 

Ļ§st 5 ïstr.5 

PŚid§n seznam pro F3A SvŊtovĨ poh§r 

5.1.2 ï 5.1.13 
vļetnŊ5.1.7 

Đprava anglick®ho textu 

PŚ²loha 5A.1.13 
UpŚesnŊn² k 1. odstavci (vzd§lenost) 

PŚ²loha 5A.1.13 
PŚid§no k 2.odstavci Ănebo kombinaceñ 

PŚ²loha 5A.1.13 Dodatek ke 4. odstavci o schv§len² S/C 

 

Pokr./ 
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ĻtyŚlet® postupn® doplŔky pro porovn§n² 

 
Odstavec 

Plen§rn² zased§n² 
schvaluj²c² zmŊnu 

 
StruļnĨ popis zmŊny 

 
ZmŊnu provedl 

  PŚ²loha 5A.1.13 
 

Souvisej²c² zmŊny  NovĨ odstavec v PŚ²loze 5 
  

  
  
  
  
  
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

Bob Skinner, 
      pŚedseda S/C 

PŚ²loha 5A 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

2007 

 Nov® sestavy obratŢ P-09, F-09, p-11, F-11- popisy a Aresti 

 PŚ²loha 5B.1  ZruġenĨ a pŚidanĨ text 

 PŚ²loha 5B.2  ZruġenĨ posledn² odstavec a pŚidanĨ text 

 PŚ²loha 5B.3  ZruġenĨ1.odst., novĨ text a 3.odstavec. Upraven§ angliļtina 

 PŚ²loha 5B.4   Posledn² odstavec zruġen a pŚid§n text 

 PŚ²loha 5B.7  ZruġenĨ a pŚidanĨ text 

 PŚ²loha 5B.7.1  Odstavce1,2 a 4 pŚidanĨ text 

 PŚ²loha 5B.7.2   Odstavec 2 pŚidanĨ text 

 PŚ²loha 5B.7.3 
 Zruġen² a pŚid§n² textu ï odst.1 a) a c) a d) 

 PŚ²loha 5B.7.4 
 Odstavec 3 a posledn² odstavec zruġenĨ a pŚidanĨ text 

 PŚ²loha 5B.7.5  Odstavce 2 a 3 pŚidanĨ text, odst.2 zruġenĨ a pŚidanĨ text 

 PŚ²loha 5B.7.6  Đpravy textu odst. jedna, dva a tŚi 

 PŚ²loha 5B.7.7  Odst.2 novĨ text, pŚid§n odst. 4 

 PŚ²loha 5B.7.8 
 Nov§ poloģka se 4 odstavci 

 PŚ²loha 5B.7.9 
 Nov§ poloģka o dvou odstavc²ch 

 PŚ²loha 5B.9  Upraveny odstavce a pŢvodn² odst. 4 m§ nyn² ļ²slo 5 

 PŚ²loha 5B.10 
 Odst. 4, 7 a 8 zruġeny ï pŚist§n² je zruġeno. Đpravy textu 
v dalġ²ch odstavc²ch. 

 PŚ²loha 5G.2 
 Upraveny odstavce ve vazbŊ na zruġen² vzletu a pŚist§n². 
PŚid§n odstavec 9 a upravena angliļtina. 

 PŚ²loha 5G.3 PŚidanĨ text 

 PŚ²loha 5G.4 Upraven§ angliļtina. 

 PŚ²loha 5G.6 ZruġenĨ a pŚidanĨ text a upraven§ angliļtina. 

PŚ²loha 5L.13d) UpravenĨ vzorec. 

PŚ²loha 5N Nov§ pŚ²loha pro SvŊtovĨ poh§r 

5L.1 
 
 
 
 
 
 
 
 

Nepodl®h§ 
schv§len² 

PŚidanĨ n§zev v souladu se zvyklostmi 
 
 
 
 
 
 
 
 

Jo Halman, 
Tech. sekr. 

Prosinec 2006 

5.L.14.c- 
DvŊ informaļn² linky pŚid§ny vļetnŊ koeficientŢ 

Popis obratŢ 
PŚid§na ļ²sla odstavcŢ k hodnot.  kriteri²m a pŚeļ²slov§no. 

5L dodatek1 
PŚid§n n§zev dodatku a upraven v souladu se zvyklostmi 

5L dodatek2 
PŚid§n n§zev dodatku a upraven v souladu se zvyklostmi 

5M.1  a 2 
Titul upraven v souladu se zvyklostmi 

5M.1.13 
Titul upraven v souladu se zvyklostmi 

5M.1.13  
Sestava F3P-A pŚem²stŊna 

5M.1.14 a 15 
PŚid§no oznaļen² kategorie 

5M dodatek 1 PŚid§n n§zev dodatku 

 

Pokr./ 
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ĻtyŚlet® postupn® doplŔky pro porovn§n² 

 
Odstavec 

Plen§rn² zased§n² 
schvaluj²c² zmŊnu 

 
StruļnĨ popis zmŊny 

 
ZmŊnu provedl 

75L.1.3  
 
 
 
 
 
 

200 

PŚid§na kriteria hluļnosti a postup mŊŚen²  
 
 
 
 
 
 

Bob Skinner, 
pŚedseda S/C 

5L.1.3.d- RozmŊry modelu vļetnŊ obr§zku 

5L.1.9 ZmŊna na 70
0
 

5L.14.b- Obraty mus² bĨt v souladu s Aresti katalogem 

5L.14.c- Nov§ F3M sestava s koeficienty 

5L Dodatek 1 F3M popis obratŢ 

5L Dodatek 2 F3M Arest sestava 

5M.1.8  Bodov§n² celĨmi ļ²sly 

AM2 Voln§ Dodatek pŚes ļtyŚi prvky 

AM2 PŚist§n² Jak®koliv pŚist§n² bezpeļnĨm zpŢsobem 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Stabilizace pravidel tohoto svazku: 
 

S odvol§n²m na odst. 12 Svazku ABR: 

Ve vġech kategori²ch mus² bĨt pŚ²snŊ dodrģov§no pravidlo nemŊnnosti charakteristik modelŢ, sestav 
obratŢ a soutŊģn²ch pravidel po dobu ļtyŚ let v souladu s cyklem poŚ§d§n² mistrovstv² svŊta pŚ²sluġn® 
kategorie. To znamen§, ģe ve Svazku F3A: 

a)  zmŊny mohou bĨt schv§leny plen§rn²m zased§n²m CAIM FAI v roce 2011 s platnost² od ledna 2012. 

b) prozat²mn²ch kategori² se toto omezen² netĨk§ 

VĨjimky z tohoto pravidla jsou povoleny pro pŚ²pady opravdu nal®havĨch ot§zek bezpeļnosti, nezbytnĨch 
vyjasnŊn² pravidel a ot§zek hluku. 
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Str§nka ¼myslnŊ ponech§na pr§zdn§ 
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SVAZEK F3 AKROBACIE 

  
ĻĆST PĆTĆ ï TECHNICKĆ PRAVIDLA PRO SOUTŉĢE RĆDIEM řĉZENħCH MODELš 
 

5.1 KATEGORIE F3A -  AKROBATICK£ MOTOROV£ MODELY 
 

5.1.1 Definice r§diem Ś²zen®ho akrobatick®ho motorov®ho modelu 

 Model letadla, jehoģ poloha, smŊr a vĨġka jsou aerodynamicky ovl§d§ny Ś²dic²(mi) plochou(ami)  

pilotem na zemi, pouģ²vaj²c²m r§diov® Ś²zen², ale kterĨ nen² vrtuln²k. 

 

5.1.2. Obecn® charakteristiky r§diem Ś²zenĨch akrobatickĨch motorovĨch modelŢ: 

Maxim§ln² rozpŊt²   ........................................................................................   2000 mm 

Maxim§ln² celkov§ d®lka  ..............................................................................   2000 mm 

Maxim§ln² celkov§ hmotnost (bez paliva)  ....................................................   5000 g 

Povoluje se tolerance 1% pro moģnou nepŚesnost mŊŚ²c²ch pŚ²strojŢ pro mŊŚen² rozmŊrŢ, hmotnosti 
a napŊt² pokud nen² stanoveno jinak. 

Omezen² pohonu: MŢģe bĨt pouģit jakĨkoli vhodnĨ pohon kromŊ tŊch, kter® vyģaduj² pevn§ paliva, 
plyny (pŚi pokojov® teplotŊ a atmosf®rick®m tlaku) anebo zkapalnŊn® plyny. ElektrickĨ pohon mŢģe 
bĨt nap§jen napŊt²m nejv²ce 42 V mŊŚeno pŚi z§tŊģi a pŚed letem, kdy je pilot v pŚ²pravn®m boxu. 

Odstavec B.3.1 Ļ§sti 4B (stavitel modelu) neplat² pro kategorii F3A. 

Maxim§ln² ¼roveŔ hluku je 94 dB(A) mŊŚeno ve vzd§lenosti 3 m od pod®ln® osy modelu, kterĨ je 
um²stŊn na zemi na betonov®m, asfaltov®m, hlinŊn®m nebo travnat®m povrchu vzletov® dr§hy. 

Tolerance mŊŚidla hluļnosti je specifikov§na vĨrobcem mŊŚic²ho pŚ²stroje. 

PŚi motoru bŊģ²c²m na plnĨ vĨkon se mŊŚen² uskuteļn² na kolmici k letov® dr§ze na prav® stranŊ a 
z§vŊtrn® stranŊ modelu. Mikrofon je um²stŊn na stojanu 30 cm nad povrchem dr§hy v ¼rovni motoru. 
Ģ§dn® osoby neģ pomocn²k drģ²c² model a ļinovn²k prov§dŊj²c² mŊŚen² nebo pŚedmŊty odr§ģej²c² 
zvuk nesm² bĨt bl²ģ neģ 3 m od modelu nebo mikrofonu. MŊŚen² hluļnosti se uskuteļŔuje pŚed 
kaģdĨm letem. M²sto pro mŊŚen² hluļnosti mus² bĨt zvoleno tak, aby to nebylo nebezpeļn® pro 
ļinovn²ky nebo ostatn² piloty. 

Ļas pro proveden² letu se pŚeruġuje po dobu trv§n² zkouġky hluļnosti. Toto pŚeruġen² by nemŊlo bĨt 
delġ² neģ 30 sekund.   

V pŚ²padŊ, ģe model neprojde testem hluļnosti, neoznamuje se to pilotovi ani jeho druģstvu nebo 
rozhodļ²m a okamģitŊ po skonļen² letu Ś²dic² ļinovn²k na startu odebere pilotovi jeho vys²laļ i model. 
Na modelu nesm² bĨt nic zmŊnŊno nebo nastavov§no (pouze sm² bĨt doplnŊno palivo a mohou se 
dob²t baterie)) a model i soutŊģ²c² zŢstanou pod dohledem ļinovn²ka. Do 30 minut mus² bĨt model 
znovu otestov§n na hluļnost jinĨm hlukomŊrem a jinĨm ļinovn²kem. Pokud model neprojde ani touto 
druhou zkouġkou, dost§v§ za pŚedch§zej²c² let nulu. Tento vĨsledek mŢģe bĨt zveŚejnŊn aģ po 
pŚed§n² vĨsledku vĨpoļetn²mu stŚedisku.  

R§diov® zaŚ²zen² mus² bĨt zaŚ²zen²m s otevŚenĨm okruhem, to znamen§, nesm² m²t elektronickou 
zpŊtnou vazbu z modelu na zem. Jsou zak§z§na jak§koli autopilotn² zaŚ²zen² s vyuģit²m setrvaļn²kŢ 
ļi jinĨch zaŚ²zen² zaloģenĨch na gravitaci nebo jinĨch vazb§ch se zem². Je zak§z§no pouģ²vat 
pŚedprogramovanĨch programovanĨch postupŢ a automatickĨch Ś²dic²ch ļasovaļŢ. 

 PŚ²klady: Povoleno: 

1. ZaŚ²zen² na zmŊnu velikosti vĨchylek ruļnŊ ovl§dan§ pilotem. 

2. JakĨkoli typ tlaļ²tkov® nebo ovladaļov® Ś²dic² funkce spouġtŊn® a ukonļovan® pilotem. 

3. RuļnŊ ovl§dan® sp²naļe nebo programov® moģnosti sdruģuj²c² (mixuj²c²) nŊkolik Ś²dic²ch   

    funkc². 

Zak§z§no:  
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1. Tlaļ²tka pro kopan® vĨkruty s automatickĨm ļasovaļem. 

2. PŚedprogramovateln§ zaŚ²zen² vykon§vaj²c² automaticky Śadu Ś²dic²ch povelŢ. 

3. Autopilot nebo gyro pro automatick® udrģov§n² stability nebo kŚ²dla ve vodorovn® rovinŊ. 

4. ZmŊna stoup§n² vrtule s automatickĨm ļasov§n²m. 

5. Jak®koli zaŚ²zen² reaguj²c² na hlasov® povely. 

6. Jak§koliv zaŚ²zen² mechanick§, elektrick§ anebo elektronick§ umoģŔuj²c² omezen² ot§ļek motoru 
v prŢbŊhu mŊŚen² hluļnosti. 

7. Jak®koli zaŚ²zen² s pamŊt² vyuģ²vaj²c² analĨzu podle pŚedchoz²ho obratu nebo letu. 

5.1.3.   Definice a poļet pomocn²kŢ 

Pomocn²kem mŢģe bĨt vedouc² druģstva, jinĨ soutŊģ²c² anebo jin§ ofici§lnŊ registrovan§ osoba. KaģdĨ pilot 

m§ pr§vo na jednoho pomocn²ka (obvykle pro hl§ġen² obratŢ) v prŢbŊhu letu. PŚi nahazov§n² motoru(Ţ) 

mohou bĨt pŚ²tomni dva pomocn²ci. Jedna osoba, buŅ pomocn²k anebo vedouc² druģstva, d§v§ model na 

vzletovou dr§hu pro vzlet a pŚin§ġ² model po pŚist§n². Za vĨjimeļnĨch okolnost² mŢģe bĨt u pilota a 

pomocn²ka dalġ² osoba, ale jen na drģen² sluneļn²ku proti pŚ²m®mu sluneļn²mu svŊtlu. Sluneļn²k nesm² 

br§nit ve vĨhledu rozhodļ²m. Handicapovan² soutŊģ²c² mohou m²t jeġtŊ dalġ²ho pomocn²ka, ale mus² o to 

poģ§dat se vġemi technickĨmi detaily v pŚihl§ġce do soutŊģe. Tato dalġ² asistence nesm² soutŊģ²c²mu d§vat 

vĨhody proti ostatn²m soutŊģ²c²m a nesm² zpŢsobovat zpoģdŊn² nebo ruġen² prŢbŊhu soutŊģe. Vedle pŚ²m® 

komunikace pilota s pomocn²kem nen² povolena ģ§dn§ dalġ² komunikace s pilotem. 

5.1.4. Poļet letŢ 

SoutŊģ²c² maj² pr§vo na stejnĨ poļet kvalifikaļn²ch, semifin§lovĨch anebo fin§lovĨch letŢ. Zapoļ²t§vaj² se 

pouze kompletnŊ ukonļen§ kola. SoutŊģ mŢģe bĨt ofici§lnŊ uzavŚena napŚ. po pŚeruġen² kvŢli deġti jen za 

situace, kdy vġichni soutŊģ²c² mŊli moģnost realizovat stejnĨ poļet soutŊģn²ch letŢ. 

5.1.5. Definice pokusu 

Za pokus se povaģuje, kdyģ je soutŊģ²c²mu d§no povolen² ke vzletu. 

Pokud se pohonn§ jednotka zastav² po zah§jen² vzletu, je pokus povaģov§n za platnĨ. 

5.1.6. Poļet pokusŢ 

KaģdĨ soutŊģ²c² m§ jeden pokus pro kaģdĨ platnĨ let. 

Pozn§mka: Pokus mŢģe bĨt opakov§n na z§kladŊ rozhodnut² Śeditele soutŊģe, pouze kdyģ z jak®hokoli 

nepŚedv²dan®ho dŢvodu mimo vliv soutŊģ²c²ho model nevzl®tne (napŚ²klad pŚi r§diov®m ruġen²). PodobnŊ pŚi 

letu, kterĨ je ovlivnŊn okolnostmi mimo vliv soutŊģ²c²ho, m§ soutŊģ²c² pr§vo na n§hradn² let, ve kter®m se 

mu ale hodnot² pouze obraty, kter® byly ovlivnŊny a obraty n§sleduj²c², kter® nebyly hodnoceny. N§hradn² let 

se mus² uskuteļnit do 30 minut po prvn²m letu pŚed stejnou skupinou rozhodļ²ch nebo ihned po pŚest§vce 

pro bodovaļe anebo podle rozhodnut² jury pokud k t®to vŊci byl pŚed§n protest Śediteli soutŊģe. VĨsledek 

n§hradn²ho letu je koneļnĨ. 

5.1.7. Definice platn®ho letu 

Let je platnĨ, kdyģ se uskuteļnil pokus, bez ohledu na jeho vĨsledek. 

5.1.8. Zn§mkov§n² 

KaģdĨ obrat je hodnocen zn§mkou v celĨch ļ²slech mezi 0 a 10 kaģdĨm rozhodļ²m v prŢbŊhu letu. Tyto 

zn§mky se n§sob² koeficientem, kterĨ z§vis² na obt²ģnosti obratu, obvykle od 1 do 5.  

KaģdĨ obrat, kterĨ nen² dokonļen anebo nen² proveden v souladu s pŚedepsanĨm postupem, se hodnot² 

zn§mkou nula (0). Nulov® hodnocen² nemus² bĨt jednohlasn® mimo pŚ²pady, kdy byl proveden ¼plnŊ jinĨ 

obrat. V takov®m pŚ²padŊ to rozhodļ² vz§jemnŊ konsultuj² po skonļen² letu a upozorn² na to start®ra nebo 

Śeditele soutŊģe.  
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Obraty mus² bĨt vykon§ny tam, kde mohou bĨt rozhodļ²mi jasnŊ sledov§ny. Pokud rozhodļ² z jak®hokoliv 

dŢvodu mimo vliv pilota nevid² celĨ obrat, poznamen§ m²sto zn§mky ĂNOñ (nevidŊl). Za tento obrat dostane 

pilot numerickĨ prŢmŊr zn§mek od ostatn²ch rozhodļ²ch zaokrouhlenĨ na cel§ ļ²sla.  

StŚedov® obraty mus² bĨt vykon§ny ve stŚedu letov®ho prostoru a obraty na otoļk§ch nemaj² pŚekroļit 

ļ§ru 60
0
 vlevo ļi vpravo od stŚedu. VĨġka by nemŊla pŚekroļit 60

0
. D§le mus² bĨt obraty 

vykon§ny po letov® ļ§Śe vzd§len® pŚibliģnŊ 150 m od pilota. Poruġen² tŊchto pravidel znamen§ 

sn²ģen² hodnocen² u kaģd®ho rozhodļ²ho individu§lnŊ a v z§vislosti na stupni poruġen² pravidla. 

VĨjimkou jsou vĨkruty do kruhu, u kterĨch je povoleno se odchylovat od ļ§ry 150 m. 

LetovĨ prostor je jasnŊ vyznaļen b²lĨmi (nebo kontrastn²mi proti okol²) kol²ky o prŢmŊru nejm®nŊ 

100 mm a vĨġce nejm®nŊ 4 m, um²stŊnĨmi ve stŚedu letov®ho prostoru a na kaģd® stranŊ (60
0
) 

na ļ§Śe vzd§len® 150 m od pilota. Na vrcholu kol²kŢ by mŊly bĨt namontov§ny kontrastn² vlajky, 

stuhy anebo desky pro zlepġen² jejich viditelnosti. B²l® (nebo kontrastn²) ļ§ry oznaļuj² m²sto 

postaven² pilota a oznaļuj² v d®lce nejm®nŊ 50 m (60
0
 vlevo a vpravo) hranice letov®ho prostoru. 

Zvukov§ nebo optick§ signalizace poruġen² letov®ho prostoru se nepouģ²v§. 

Rozhodļ² sed² ne d§le neģ 10 m a ne m®nŊ neģ 7 m za m²stem pilota (prŢseļ²k stranovĨch ļar 

60
0
) a v prostoru ohraniļen®m prodlouģen²m stranovĨch hraniļn²ch ļar za pilotem. Rozhodļ² sed² 

od sebe pŚibliģnŊ 2 m a jsou oddŊleni zapisovateli. Ļ§ra rozhodļ²ch je souļasnŊ Ănulov§ ļ§rañ a 

za jakoukoliv ļ§st obratu provedenou za touto ļarou dost§v§ soutŊģ²c² nula bodŢ za celĨ obrat. 

Po ukonļen² letu kaģdĨ rozhodļ² nez§visle ohodnot² hluļnost modelu za letu jako model velmi 

tichĨ, norm§ln² anebo velmi hluļnĨ. Pokud vŊtġina rozhodļ²ch povaģuje model za pŚ²liġ hluļnĨ, 

letovĨ vĨsledek je penalizov§n 10 body u kaģd®ho ze zapoļ²t§vanĨch rozhodļ²ch. Pokud se 

hluļnost modelu v prŢbŊhu letu zvĨġ² z jak®hokoliv dŢvodu, mŢģe start®r po skonļen² letu naŚ²dit 

pŚezkouġen² hluļnosti. Pokud se hluļnost modelu vĨraznŊ zvĨġ² v dŢsledku z§vady, start®r d§ 

pokyn soutŊģ²c²mu, aby pŚist§l, a bodov§n² konļ² v okamģiku vzniku poruchy. 

Pokud je model podle n§zoru rozhodļ²ch nebezpeļnĨ, nebo pokud je Ś²zen nebezpeļnĨm 

zpŢsobem, mohou na to upozornit start®ra a ten d§ pilotovi pokyn, aby pŚist§l. 

Zn§mky udŊlen® kaģdĨm rozhodļ²m kaģd®mu soutŊģ²c²mu se mus² zveŚejnit na konci kaģd®ho 

soutŊģn²ho kola. Vedouc² druģstva mus² dostat moģnost si vĨsledky bodov§n² vyzvednout a 

porovnat je se zveŚejnŊnĨmi vĨsledky. VĨsledkov§ tabule mus² bĨt v bl²zkosti letov® dr§hy 

pŚ²stupn§ pro soutŊģ²c² i veŚejnost. 

Vġechny pŚedbŊģn® vĨsledky pŚed dokonļen²m kola mohou bĨt vyvŊġov§ny podle abecedy nebo 

podle ļ²sla soutŊģ²c²ho, ale ne podle dosavadn²ch dosaģenĨch vĨsledkŢ. 

5.1.9. Hodnocen² 

Pro svŊtov§ a kontinent§ln² mistrovstv² kaģdĨ soutŊģ²c² m§ n§rok na ļtyŚi kvalifikaļn² lety 
(Sestava P) a tŚi lepġ² normalizovan® vĨsledky se zapoļ²t§vaj² pro urļen² poŚad² v kvalifikaci. 
Vġechny vĨsledky z kvalifikace, semifin§le a fin§le se pŚepoļ²t§vaj² na 1000 bodŢ - viz d§le. 
NejvĨġe um²stŊn§ jedna tŚetina, ne vġak v²ce neģ 30 soutŊģ²c²ch, let² potom dva dalġ² 
semifin§lov® lety (zn§mou fin§lovou sestavu). Souļet tŚ² nejlepġ²ch vĨsledkŢ z kvalifikaļn²ch letŢ 
(opŊt pŚepoļ²tanĨ na 1000 b. v²tŊze) tvoŚ² spolu s vĨsledky obou semifin§lovĨch letŢ tŚi vĨsledky, 
z nichģ dva nejlepġ² se poļ²taj² pro hodnocen² semifin§le.  
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Deset nejlepġ²ch soutŊģ²c²ch (pokud je celkem v²ce neģ 40 ¼ļastn²kŢ) ze semifin§le potom 
absolvuje dalġ² ļtyŚi lety pro urļen² v²tŊze. Pro kontinent§ln² mistrovstv² s m®nŊ neģ 40 ¼ļastn²ky 
postupuje do fin§le 5 soutŊģ²c²ch. Dva fin§lov® lety se uskuteļn² podle zn§m® fin§lov® sestavy a 
dva podle tajnĨch sestav (viz 5.5), l®tanĨch vģdy jen jednou. Zn§m® a tajn® sestavy se mus² 
stŚ²dat, zaļ²n§ se povinnou fin§lovou sestavou. Nejlepġ² vĨsledek za zn§mou sestavu spolu 
s nejlepġ²m vĨsledkem za tajnou sestavu rozhoduj² o koneļn®m poŚad². V pŚ²padŊ shody 
rozhoduje nejlepġ² semifin§lovĨ vĨsledek. 

PoŚad² druģstev se urļuje na konci soutŊģe (po fin§le) seļten²m numerick®ho koneļn®ho 
um²stŊn² tŚ²ļlennĨch kompletn²ch n§rodn²ch druģstev pŚed dvouļlennĨmi a jednoļlennĨmi 
druģstvy. V pŚ²padŊ shody rozhoduje o um²stŊn² druģstva nejl®pe um²stŊnĨ ļlen druģstva.  

VĨsledky vġech letŢ - kvalifikaļn²ch, semifin§lovĨch i fin§lovĨch, se poļ²taj² s pouģit²m Tarasov-
Bauer-Long (TBL) statisticko-prŢmŊrovac²ho syst®mu. Pro svŊtov§ a kontinent§ln² mistrovstv² 
sm² bĨt pouģit jedinŊ poļ²taļovĨ tabulkovĨ syst®m pouģ²vaj²c² TBL a analytick® vyhodnocov§n² 
rozhodļ²ch schv§lenĨ byrem CIAM. 

 Vġechny vĨsledky vļetnŊ semifin§le a fin§le se normalizuj² n§sledovnŊ: Kdyģ vġichni soutŊģ²c² 
odlet² pŚed jednou skupinou rozhodļ²ch (tj. jedno kolo), udŊl² se nejlepġ²mu vĨsledku 1000 bodŢ a 
zbĨvaj²c² vĨsledky pŚed danou skupinou rozhodļ²ch se procentu§lnŊ pŚepoļtou ve vazbŊ na 1000 
bodŢ v²tŊze takto: 
 

                 Sx 

BodyX = ------- x  1000 
                 Sv 

 
BodyX = body soutŊģ²c²ho X  
Sx = vĨsledek dosaģenĨ soutŊģ²c²m X  
Sv = vĨsledek dosaģenĨ v²tŊzem kola 
 
Pozn§mka 1: Fin§le a semifin§le pro urļen² v²tŊze jsou povinn® jen pro svŊtov§ a kontinent§ln² 
mistrovstv². Na menġ²ch mezin§rodn²ch soutŊģ²ch, n§rodn²ch mistrovstv²ch a m²stn²ch soutŊģ²ch 
se pouģ²v§ souļet vĨsledkŢ nejlepġ²ch tŚ² letŢ pro urļen² v²tŊze v soutŊģi jednotlivcŢ i druģstev. 
 
Organiz§toŚi otevŚenĨch mezin§rodn²ch soutŊģ² a n§rodn²ch soutŊģ² mohou pouģ²t m®nŊ nebo 
v²ce neģ 4 kvalifikaļn²ch letŢ podle ļasu a m²stn²ch podm²nek. Za takov® situace by mŊlo bĨt 
moģn® ġkrtat alespoŔ jedno kolo v kvalifikaci. Pokud dojde k zastaven² soutŊģe vlivem poļas², 
urļ² se vĨsledky kvalifikace takto: 
 
 Jedno letov® kolo ukonļeno vġemi soutŊģ²c²mi:  Toto kolo se poļ²t§ 
 DvŊ letov§ kola ukonļena vġemi soutŊģ²c²mi:    Poļ²t§ se lepġ² vĨsledek 
 TŚi letov§ kola ukonļena vġemi soutŊģ²c²mi:   Sļ²taj² se dva lepġ² vĨsledky 
 ĻtyŚi letov§ kola ukonļen§ vġemi soutŊģ²c²mi:   Sļ²taj² se tŚi lepġ² vĨsledky 
 

Pozn§mka 2: TBL syst®m se pouģ²v§ pouze na soutŊģ²ch s nejm®nŊ 10 soutŊģ²c²mi a 5 
rozhodļ²mi. Na menġ²ch soutŊģ²ch se ġkrt§ nejvyġġ² a nejniģġ² hodnocen² kaģd®ho obratu pokud 
jsou pouģiti 4 anebo v²ce rozhodļ²ch. 

 

5.1.10. Bodov§n² 

Pro svŊtov® mistrovstv² mus² organiz§tor sestavit ļtyŚi skupiny po pŊti rozhodļ²ch (celkem 20 
rozhodļ²ch). Rozhodļ² mus² bĨt rŢzn® n§rodnosti a mus² bĨt vybr§ni z platn®ho seznamu 
mezin§rodn²ch rozhodļ²ch. Vybran² rozhodļ² mus² odpov²dat pŚibliģnŊ geografick®mu sloģen² 
druģstev z¼ļastnŊnĨch na pŚedchoz²m mistrovstv² svŊta a vybranĨ seznam mus² schv§lit byro 
CIAM. Nejm®nŊ jedna tŚetina, ale ne v²ce neģ dvŊ tŚetiny z vybranĨch rozhodļ²ch nesm² bĨt 
rozhodļ² na pŚedchoz²m mistrovstv² svŊta. RozdŊlen² rozhodļ²ch do ļtyŚ skupin se losuje. 
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Pozvan² rozhodļ² mus² m²t aktivn² praxi v obou sestav§ch P a F v bodov§n² bŊhem posledn²ch 
12 mŊs²cŢ a mus² poŚadateli po pŚijet² jeho pozv§n² pŚedloģit pŚehled o svĨch bodovac²ch 
zkuġenostech. Tyto pŚehledy pŚedloģ² obratem poŚadatel spolu se seznamem rozhodļ²ch 
pŚedsednictvu CIAM ke schv§len². 

Pro svŊtov§ mistrovstv² s m®nŊ neģ 72 soutŊģ²c²mi a pro kontinent§ln² mistrovstv² s m®nŊ neģ 40 
¼ļastn²ky se pouģij² dvŊ skupiny rozhodļ²ch po pŊti pro kvalifikaļn² a semifin§lov§ kola. Pro 
fin§le se pouģije skupina 10 rozhodļ²ch, kteŚ² mus² bĨt rŢzn® n§rodnosti a mus² bĨt vybr§ni ze 
seznamu mezin§rodn²ch rozhodļ²ch. RozdŊlen² do dvou skupin se prov§d² losem. 

Pro kontinent§ln² mistrovstv² s m®nŊ neģ 30 ¼ļastn²ky mŢģe poŚadatel jmenovat pŊtiļlennou 
skupinu rozhodļ²ch podle stejnĨch vĨbŊrovĨch kriteri² uvedenĨch vĨġe. 

Pro mezin§rodn² podniky, kde se nepouģije TBL statistickĨ syst®m, se ġkrt§ vģdy nejvyġġ² a 
nejniģġ² hodnocen² za kaģdĨ obrat pokud je nasazeno ļtyŚi anebo v²ce rozhodļ²ch. 

Pro fin§le mistrovstv² svŊta se 72 a v²ce ¼ļastn²ky se rozdŊl² dvacet rozhodļ²ch do tŚ² skupin: 
Prvn² skupina ġesti rozhodļ²ch pro hodnocen² pouze spojovac²ch obratŢ vlevo, druh§ skupina 
osmi rozhodļ²ch pro hodnocen² pouze stŚedovĨch obratŢ a tŚet² skupina pro hodnocen² pouze 
spojovac²ch obratŢ vpravo. Rozhodļ² se do skupin rozlosuj². RozdŊlen² se znovu losuje pŚed 
tŚet²m a ļtvrtĨm fin§lovĨm letem (druh§ zn§m§ a druh§ tajn§ sestava) s t²m, ģe rozhodļ² nesm² 
bĨt zaŚazen do stejn® skupiny, v n²ģ pracoval bŊhem prvn²ch dvou fin§lovĨch letŢ. Souļet 
hodnocen² vġech tŚ² skupin, zpracovanĨch metodou TBL, tvoŚ² vĨsledek soutŊģ²c²ho v dan®m 
letu. 

PŚed kaģdĨm mistrovstv²m svŊta bude pro rozhodļ² uspoŚ§d§na rozprava n§sledovan§ 
tr®ninkovĨmi lety nesoutŊģ²c²ch pilotŢ. PŚed kaģdĨm kvalifikaļn²m kolem bude pro rozhodļ² 
zahŚ²vac² let provedenĨ nesoutŊģ²c²m pilotem. Pro semifin§le dva nejl®pe um²stŊn² ne-
semifinalist® a pro fin§le dva nejl®pe um²stŊn² semifinalist® budou poctŊni moģnost² prov®st 
zahŚ²vac² lety. ZahŚ²vac² lety se budou bodovat, ale nebudou se za ģ§dnĨch okolnost² 
zveŚejŔovat. Jak®koli odchylky od tohoto postupu mus² poŚadatel stanovit pŚedem a mus² je m²t 
schv§leny pŚedem CIAM anebo byrem CIAM. 

 

5.1.11. Organizace soutŊģ² r§diem Ś²zenĨch akrobatickĨch modelŢ 

Pro vys²laļe a sledov§n² kmitoļtŢ viz Ļ§st 4B, odstavec B.11 

Losov§n² letov®ho poŚad² se uskuteļŔuje pro kaģd® startoviġtŊ tam, kde je to moģn®, tak, aby 
neġly po sobŊ stejn® kmitoļty ani ļlenov® stejn®ho n§rodn²ho druģstva. Mezi dvŊma ļleny 
jednoho druģstva na rŢznĨch startoviġt²ch resp. mezi dvŊma stejnĨmi frekvencemi mus² bĨt 
nejm®nŊ dva jin² soutŊģ²c². 

Pro druhĨ, tŚet² a ļtvrtĨ let zaļ²n§ poŚad² ve ļtvrtinŊ, polovinŊ a tŚet² ļtvrtinŊ pŢvodn²ho 
vylosovan®ho poŚad². Organiz§tor mus² rozlosov§n² udŊlat tak, aby soutŊģ²c² v kaģd®m 
kvalifikaļn²m kole l®tal v jin®m ļasov®m obdob² dne. 

Letov® poŚad² pro prvn² kolo semifin§le se urļ² losem. Druh® semifin§lov® kolo zaļne od poloviny 
poŚad² prvn²ho kola.  

Letov® poŚad² pro prvn² kolo fin§le se urļ² losem. Pro druhĨ, tŚet² a ļtvrtĨ let zaļ²n§ poŚad² ve 
ļtvrtinŊ, polovinŊ a tŚet² ļtvrtinŊ vylosovan®ho poŚad² pro fin§le. 

V prŢbŊhu letu mus² st§t soutŊģ²c² v bl²zkosti rozhodļ²ch a pod kontrolou ļinovn²ka pro Ś²zen² letŢ 
na startoviġti. 

SoutŊģ²c² mus² bĨt vyvol§n nejm®nŊ pŊt minut pŚed t²m, neģ je vyzv§n k n§stupu do startovn²ho 
prostoru. 
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Pokud je jeho kmitoļet volnĨ, dostane soutŊģ²c² anebo vedouc² jeho druģstva svŢj vys²laļ kdyģ 
nastoup² do startovn²ho prostoru a mŢģe si vyzkouġet funkci Ś²dic² soupravy. Pokud je jeho 
kmitoļet obsazenĨ, mus² m²t povolenu nejv²ce jednu minutu na vyzkouġen² r§diov®ho zaŚ²zen² 
pŚed zah§jen²m mŊŚen² tŚ² minut na spuġtŊn² motoru.  

ĻasomŊŚiļ pilota upozorn², ģe tato minuta skonļila a ģe zaļ²n§ mŊŚit tŚi minuty na spuġtŊn² 
motoru. Displej ļasom²ry mus² bĨt moģn® pŚeruġit pro mŊŚen² hluļnosti motoru. 

Pilot m§ pro kaģdĨ let k disposici 8 minut. MŊŚen² tohoto ļasu zaļ²n§, kdyģ d§ start®r pokyn 
soutŊģ²c²mu k zah§jen² startu. MŊŚen² se pŚeruġuje na dobu nutnou pro proveden² testu hluļnosti. 
Pomocn²k, kterĨ model um²sŠuje, mus² db§t pokynŢ ļinovn²ka pro mŊŚen² hluļnosti, aby byl 
model spr§vnŊ um²stŊn. Po skonļen² testu d§ ļinovn²k prov§dŊj²c² mŊŚen² hluļnosti pokyn 
soutŊģ²c²mu, ģe test skonļil a souļasnŊ se znovu rozbŊhne ļasomŊrn® zaŚ²zen². PŚed 
dosaģen²m limitu 3 minut mus² motor bŊģet a mus² bĨt zŚejm®, ģe model mŢģe vzl®tnout. Pokud 
motor na konci 3. minuty nebŊģ², d§ start®r pokyn soutŊģ²c²mu, ģe se let neuskuteļn². Let je 
hodnocen nula body. PŚi norm§ln²m prŢbŊhu mŊŚen² ļasu po vzletu pokraļuje aģ do konce 8. 
minuty a ļasomŊŚiļ ohl§s² konec letov®ho ļasu pilotovi, pomocn²kovi a bodovaļŢm, kteŚ² v tomto 
bodŊ zastav² bodov§n². Ļasom²ra bŊģ² d§l aģ do momentu, kdy se model pŚi pŚist§n² dotkne 
vzletov® plochy, aby byl zmŊŚen celkovĨ ļas letu. 

Pokud ļas 8 minut vyprġ² po skonļen² posledn²ho obratu sestavy a pŚed pŚist§n²m, nedostane 
soutŊģ²c² ģ§dnou penalizaci. Bez penalizace je to i v situaci, kdy model pŚistane po vyprġen² ļasu 
8 minut. 

SoutŊģ²c² nesm² startovat motor, dokud k tomu nedostane pokyn start®ra. Sv®voln® zkuġebn² 
nastartov§n² motoru u vzletov® dr§hy znamen§ diskvalifikaci v dan®m letu. V prŢbŊhu letu by 
nemŊly zazn²vat koment§Śe nebo vĨkŚiky na adresu let²c²ho pilota. 

V prŢbŊhu letu mus² pilot a jeho pomocn²k (pokud je nutnĨ) st§t na urļen®m m²stŊ pŚed 
rozhodļ²mi na kŚ²ģen² orientaļn²ch ļar a pod dohledem start®ra. SoutŊģ²c² mus² m²t na sobŊ sv® 
startovn² ļ²slo. 

5.1.12. PŚedv§dŊn² obratŢ 

Obraty mus² bĨt vykon§ny v prŢbŊhu nepŚeruġen®ho letu v poŚad² podle seznamu na bodovac²m 
l²stku.. SoutŊģ²c² se mŢģe o kaģdĨ obrat pokusit jen jednou v prŢbŊhu letu. Pilot m§ tŚi minuty na 
spuġtŊn² motoru a deset minut pro dokonļen² letu, kter® se zaļ²naj² mŊŚit, kdyģ soutŊģ²c² dostane 
pokyn ke spuġtŊn² motoru a konļ² dotykem modelu s dr§hou pŚi pŚist§n². 

Model mus² vzl®tnout a pŚist§t bez pomoci, to znamen§, ģe vzlet z ruky nen² povolen. Odpadnut² 
jak®koli ļ§sti modelu v prŢbŊhu letu znamen§ okamģit® ukonļen² hodnocen² v tomto okamģiku a 
model mus² na pokyn start®ra ihned pŚist§t. Bodovaļi obvykle vŊd², kdy souļ§st odpadla a 
upozorn² na to start®ra. 

Bodov§n² se ukonļ² pŚi vyprġen² letov®ho ļasu 8 minut s vĨjimkou situace, kdy model mus² 
v prŢbŊhu letu pŚist§t k proveden² mimoŚ§dn®ho testu hluļnosti. 

5.1.13. Sestavy obratŢ 

Pro 2008-2009, v kvalifikaci se bude l®tat sestava P-09. Sestava F-09 se bude l®tat v semifin§le 
stejnŊ jako ve fin§le, stŚ²davŊ s tajnĨmi sestavami. 

Pro 2010-2011, v kvalifikaci se bude l®tat sestava P-07. Sestava F-11 se bude l®tat v semifin§le 
stejnŊ jako ve fin§le, stŚ²davŊ s tajnĨmi sestavami. 

 

 

Proti anglick®mu origin§lu jsou v ļesk®m pŚekladu vynech§ny seznamy sestav  P-09 a F-
09, protoģe jsou v roce 2010 ļasovŊ zastaral®. 

(Pozn§mka pŚekladatele)
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Vynechan§ sestava P- 09 

 

 

 

 

 

 

 

 

Kvalifikaļn² sestava P-11  Koef. 

       VzletovĨ postup se nehodnot² a neboduje. 

 1. P²smeno M, Ĳ bod.vĨkr. nahoru, 1/4vĨkr. dolŢ, 1/2obr.pŚemetu s integrovanĨm 1/2vĨkr., 1/4vĨkr.nahoru, 3/4vĨkr.dolŢ 5 

 2. Polovina obr§cen® kub§nsk® osmy, 2/4bod.vĨkrutu nahoru éééééééééééééééééééé 3 

 3. Dva stŚ²dav® pomal® vĨkruty éééééééééééééééééééééééééééééééééé 3 

 4. Polovina ļtvercov®ho pŚemetu, kop. vĨkrut nahoru, vĨlet na z§dech éééééééééééééééé.. 4 

 5. ĻtyŚbod. vĨkrut 45
0
 dolŢ, vĨlet na z§dech éééééééééééééééééééééééééééé 3 

 6. Smyļka tlaļ-tlaļ-t§hni, 1/2vĨkrut nahoru, 2 body 4-bod. vĨkr. dolŢ ééééééééééééééééé. 3 

 7.  PŚemet  s osmibodovĨm vĨkrutem integrovanĨm v jeho horn²ch 180
0
 ééééééééééééééé... 5 

 8.  Polovina ļtverce nakoso, 2x 2 body 4-bod. vĨkrutu, vĨlet na z§dech éééééééééééééééé. 3 

 9. Obr§cen§ kub. osma, 4body 8-bod.vĨkr. a 2 body 4-bod.vĨkr. v ¼sec²ch 45
0
 dolŢ, vĨlet na z§dech ééé. 4 

10. Obr§cenĨ pŚekrut, vstup i vĨstup na z§dech ééééééééééééééééééééééééééé.  2 

11.  StŚ²davĨ osmibodovĨ vĨkrut (4/8 bod. vĨkrutu v opaļn®m smyslu) ééééééééééééééééé 5 

12. Souvrat, 2/4bod. vĨkr. nahoru, celĨ vĨkrut dolŢ ééééééééééééééééééééééééé.. 3 

13. DvojitĨ pŚekrut, 2 body 4-bod. vĨkrutu nahoŚe a celĨ vĨkrut dole éééééééééééééééééé. 4 

14. Ļ²slice 9, celĨ vĨkrut nahoru  ééééééééééééééééééééééééééééééééé.. 2 

15. StŚ²davĨ noģovĨ let éééééééééééééééééééééééééééééééééééééé 5 

16.  Ļ²slice 8, celĨ obr§cenĨ pŚemet, İ pŚemetu nahoŚe, vĨlet na z§dech éééééééééééééééé 2 

17. Dvakr§t dvŊ a ļtvrt otoļky stŚ²dav® vĨvrtky na z§dech, 1/2vĨkrut na vĨletu éééééééééééééé 4 

         PŚist§vac² postup se nehodnot² a neboduje. 

   _________ 

   Celkem:  60 
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  Vynechan§ sestava F- 09 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 Semifin§lov§ a fin§lov§ sestava F-11  Koef. 

       VzletovĨ postup se nehodnot² a neboduje. 

 1. Cylindr, 2 body 4-bod.vĨkrutu nahoru i dolŢ, 1a1/2 kop.vĨkrutu nahoŚe, vĨlet na z§dech ééééééé. 5 

 2. Polovina obr§cen®ho pŚemetu s integrovanĨm 1/2vĨkrutem, vĨlet na z§dech  éééééééééééé. 3 

 3. ĻtvercovĨ pŚemet nakoso, kopan® vĨkr. v 1. a 3. stranŊ, 1/2vĨkruty ve 2. a 4. stranŊ, vĨlet na z§dech é.. 6 

 4. Ļ²slice 6 s 1a1/2 vĨkrutem dolŢ, vĨlet na z§dech éééééééééééééééééééééééé.. 3 

 5. Ze zad 4 stŚ²dav® vĨkruty do kruhu, prvn² dovnitŚ, vĨlet na z§dech ééééééééééééééééé. 5 

 6. Souvrat s 2 body 4-bod.vĨkrutu nahoru a 4-bodovĨm vĨkrutem dolŢ éééééééééééééééé. 4 

 7.  KopanĨ vĨkrut se 4 body 8-bodov®ho vĨkrutu v opaļn®m smyslu, vĨlet na z§dech éééééééééé 5 

 8.  Ģraloļ² zub, 2 body 4-bod.vĨkr. nahoru , celĨ vĨkrut 45
0
 dolŢ, vĨlet na z§dech éééééééééééé 3 

 9. PŚemet s integrovanĨmi stŚ²davĨmi 1/2vĨkruty v kaģd® 180
0
 polovinŊ, vĨlet na z§dech éééééééé.. 5 

10. Polovina obr§cen®ho ļtvercov®ho pŚemetu, 4 body 8-bod.vĨkrutu nahoru, vĨlet na z§dech éééééé..  3 

11. Obr§cen§ kub. osma, 2 body 4-bod.vĨkr., 1a1/2 kop. vĨkr. a celĨ vĨkr.v ļ§stech 45
0
 dolŢ, vĨlet na z§dech 5 

12.  Polovina kub. osmy ze zad, 1a1/2 vĨkrutu dolŢ, vĨlet na z§dech éééééééééééééééééé 3 

13. KopanĨ vĨkrut se 4-bodovĨm vĨkrutem v opaļn®m smyslu éééééééééééééééééééé.. 5 

14. Smyļka tlaļ-t§hni-tlaļ se 2 body 4-bod. vĨkrutu dolŢ, vĨlet na z§dech ééééééééééééééé.. 3 

15. Kobra vĨkrut s 1a1/2 kopanĨmi vĨkruty nahoru i dolŢ, vĨlet na z§dech ééééééééééééééé.. 5 

16. Obr§cenĨ pŚekrut s 2 body 4-bod.vĨkrutu, vĨlet na z§dech éééééééééééééééééééé.. 2 

17.  Troj¼heln²kovĨ pŚemet , 2 body 4-bod.vĨkr. v ļ§stech 45
0
 nahoru i dolŢ, kop. vĨkrut dole, vĨlet na z§dech 5 

         PŚist§vac² postup se nehodnot² a neboduje. __________ 

   Celkem:  70 

 
 
Popis obratŢ vļetnŊ pozn§mek pro rozhodļ² a sestav v Aresti symbolech jsou uvedeny v PŚ²loze 5A. 
N§vod pro rozhodļ² (bodovaļe) je v PŚ²loze 5B. 
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PřĉLOHA 5A 

F3A -  RĆDIEM řĉZEN£ AKROBATICK£ MODELY 

POPIS OBRATš 
 
 
5.A.1.13.  Tvar vġech obratŢ se hodnot² podle dr§hy modelu a obraty mus² zaļ²nat a konļit zŚetelnĨm pŚ²mĨm 

vodorovnĨm letem v norm§ln² poloze nebo na z§dech. StŚedov® obraty mus² zaļ²nat a konļit ve stejn®m 
smŊru letu, krajov® obraty konļ² smŊrem o 180

0
 obr§cenĨm proti zaļ§tku obratu. Obraty by mŊly zaļ²nat 

i konļit ve stejn® vĨġce pokud nen² stanoveno jinak. Rozd²ly vĨġky u krajovĨch obratŢ jsou povoleny. 
 
Vġechny obraty, kter® maj² v²ce neģ jeden pŚemet anebo ļ§st pŚemetu, mus² m²t pŚemety anebo jejich 
ļ§sti o stejn®m prŢmŊru a v pŚ²padŊ opakovanĨch pŚemetŢ mus² bĨt na jednom m²stŊ. PodobnŊ obraty 
obsahuj²c² v²ce neģ jeden navazuj²c² vĨkrut mus² m²t stejnou rychlost ot§ļen². Vġechny obraty, kter® maj² 
v²ce neģ jeden bodovĨ vĨkrut, mus² m²t stejnou rychlost ot§ļen² a stejnŊ dlouh® prodlevy. Pokud se 
jedn§ o kombinaci bodovĨch a norm§ln²ch vĨkrutŢ, nemus² bĨt rychlost ot§ļen² bodovĨch a norm§ln²ch 
vĨkrutŢ stejn§. Vġechny n§vazn® vĨkruty (norm§ln² nebo bodov®) mus² bĨt provedenĨ na vodorovn® linii 
ve stejn®m smŊru a vĨġce. 

 
Vġechny obraty s vĨkruty, ļ§stmi vĨkrutŢ, bodovĨmi vĨkruty anebo kopanĨmi vĨkruty anebo 
s kombinacemi tŊchto vĨkrutŢ mus² m²t vģdy pŚed a po vĨkrutech rovnĨ ¼sek stejn® d®lky pokud nen² 
vĨslovnŊ stanoveno jinak. Sudov® vĨkruty anebo rychl® axi§ln² vĨkruty m²sto kopanĨch vĨkrutŢ se vģdy 
hodnot² nulou. Spir§lovĨ klesavĨ let m²sto vĨvrtky se hodnot² nulou. PŚechod do vĨvrtky kopanĨm 
vĨkrutem se hodnot² nulou stejnŊ jako souvratov§ zat§ļka m²sto souvratu. 
 
Poruġen² vĨġe uvedenĨch z§sad vede ke sn²ģen² hodnocen² stejnŊ jako odchylky uveden® v popisech 
obratŢ jako pozn§mky pro rozhodļ² v PŚ²loze 5A a v n§vodu pro rozhodļ² v PŚ²loze 5B resp. v ofici§lnŊ 
vydanĨch pokynech pŚi ġkolen² rozhodļ²ch. Uveden® materi§ly ale neobsahuj² vġechny moģn® odchylky. 
 
Postup vzletu a pŚist§n² se nehodnot² a tak® neboduje. SmŊr modelu pŚi pŚist§n² mŢģe bĨt odliġnĨ od 
smŊru modelu pŚi vzletu. 

 
 
 

 

KVALIFIKAĻNĉ SESTAVA P-11 (od 1. ledna 2010) 

P-11.01. P²smeno M: Z letu v norm§ln² poloze pŚitaģen²m do svisl® linie nahoru a provede 3 body 4-bod.vĨkrutu 

n§sledovan® souvratem. Ve svisl® linii dolŢ provede 1/4vĨkrut. Potlaļen²m provede polovinu pŚemetu 
s integrovanĨm 1/2vĨkrutem. Ve svisl® linii nahoru provede 1/4 vĨkrut n§sledovanĨ souvratem. Ve svisl® 
linii dolŢ provede 3/4vĨkrut a pŚitaģen²m pŚejde do letu v norm§ln² poloze. 

P-11.02 Polovina obr§cen® kub§nsk® osmy: PŚitaģen²m pŚejde do stoup§n² 450
 a provede 2 body 4-

bodov®ho vĨkrutu. PŚitaģen²m nav§ģe 5/8 obr§cen®ho pŚemetu do letu v norm§ln² poloze. 

P-11.03   Dva stŚ²dav® pomal® vĨkruty: Z letu v norm§ln² poloze provede pomalĨ vĨkrut n§sledovanĨ pomalĨm 

vĨkrutem v opaļn®m smyslu, vĨlet v norm§ln² poloze. 

 Pozn§mka pro bodovaļe: 

¶ Pauza mezi vĨkruty je velmi kr§tk§ 

P-11.04  Polovina ļtvercov®ho pŚemetu: Z letu v norm§ln² poloze pŚitaģen²m do svisl®ho letu nahoru, provede   

kop.vĨkrut a pŚitaģen²m pŚejde do letu na z§dech. 

 
P-11.05 ĻtyŚbodovĨ vĨkrut 45

0
 dolŢ: Z letu na z§dech pŚitaģen²m pŚejde do letu 45

0
 dolŢ, provede 

ļtyŚbodovĨ vĨkrut a potlaļ² do letu v norm§ln² poloze. 
 
P-11.06   Smyļka tlaļ-tlaļ-t§hni: Z letu na z§dech potlaļen²m do svisl®ho stoupav®ho letu, ve kter®m 

provede 1/2vĨkrut. Potlaļen²m provede polovinu obr§cen®ho pŚemetu, ve svisl®m letu dolŢ 
provede 2 body 4-bodov®ho vĨkrutu a pŚitaģen²m pŚejde do letu v norm§ln² poloze. 
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P-11.07 PŚemet s integrovanĨm 8-bod.vĨkrutem:  Z letu v norm§ln² poloze provede norm§ln² pŚemet 
s integrovanĨm 8-bodovĨm vĨkrutem v horn² polovinŊ pŚemetu. 

  
 Pozn§mka pro bodovaļe: 

¶  8-bodovĨ vĨkrut mus² bĨt zcela integrov§n do horn² 180
0
 poloviny pŚemetu 

 
P-11.08 Polovina ļtvercov®ho pŚemetu nakoso:  Z letu v norm§ln² poloze pŚitaģen²m pŚejde do letu 

45
0
 nahoru, provede 2 body 4-bodov®ho vĨkrutu, potlaļ² o 90

0
 do linie 45

0
 nahoru, provede 2 

body 4-bodov®ho vĨkrutu pŚit§hne do letu na z§dech. 
 
P-11.09 Obr§cen§ kub§nsk§ osma:  Z letu na z§dech pŚitaģen²m pŚejde do letu

 
45

0
 dolŢ, provede 4 

body 8-bodov®ho vĨkrutu a pŚitaģen²m provede Ĳ norm§ln²ho pŚemetu do letu 45
0
 dolŢ, 

provede 2 body 4-bodov®ho vĨkrutu a pŚitaģen²m provede 5/8 norm§ln²ho pŚemetu do letu na 
z§dech. 

 
P-11.10 Obr§cenĨ pŚekrut:  Z letu na z§dech pŚitaģen²m provede İ norm§ln²ho pŚemetu ihned 

n§sledovanĨ pŢlvĨkrutem do letu na z§dech. 
 
P-11.11 StŚ²davĨ 8-bodovĨ vĨkrut:  Z letu na z§dech provede 4 body 8-bodov®ho vĨkrutu a 

n§sledovan® 4 body 8-bodov®ho vĨkrutu v opaļn®m smyslu, vĨlet na z§dech. 
 
P-11.12 Stall turn:  Z letu na z§dech potlaļen²m pŚejde do svisl®ho letu nahoru, provede 2 body 4-bod. 

vĨkrutu n§sledovan® souvratem a n§slednŊ celĨ vĨkrut ve svisl®m letu dolŢ a pŚitaģen²m do letu 
v norm§ln² poloze. 

 
P.11.13 DvojitĨ pŚekrut:  Z letu v norm§ln² poloze pŚitaģen²m provede polovinu norm§ln²ho pŚemetu a 

ihned provede 2 body 4-bodov®ho vĨkrutu, potlaļen²m provede polovinu obr§cen®ho pŚemetu a 
ihned nav§ģe celĨ vĨkrut do letu na z§dech. 

  
 Pozn§mky pro bodovaļe: 

¶ BodovĨ vĨkrut a celĨ vĨkrut mus² n§sledovat ihned po skonļen² pŢlpŚemetŢ 

¶ D®lka orn² a doln² vodorovn® ļ§sti (vļetnŊ vĨkrutŢ) mus² bĨt stejn§ jako prŢmŊr 
pŚemetŢ. 

 
P-11.14 Ļ²slice 9 s vĨkrutem nahoru:  Z letu na z§dech potlaļen²m pŚejde do svisl®ho letu nahoru a 

provede celĨ vĨkrut, potom Ĳ norm§ln²ho pŚemetu do letu v norm§ln² poloze. 
 
P-11.15 StŚ²davĨ noģovĨ let:  Z vodorovn®ho letu v norm§ln² poloze pŚejde 1/4vĨkrutem do noģov®ho 

letu a 1/2vĨkrutem v opaļn®m smyslu pŚejde do opaļn®ho noģov®ho letu a ı vĨkrutem pŚejde 
do letu v norm§ln² poloze. 

  
 Pozn§mka pro bodov§n²: 

¶ Đseky noģov®ho letu mus² bĨt stejnŊ dlouh® a tak dlouh®, aby bylo moģn® rozeznat, ģe 
jde o Ś²zenĨ noģovĨ let. 

 
P-11.16 Ļ²slice 8:  Z letu v norm§ln² poloze potlaļen²m provede obr§cenĨ pŚemet n§sledovanĨ 

polovinou norm§ln²ho pŚemetu do letu na z§dech. 
 
P-11.17 StŚ²dav§ vĨvrtka na z§dech:  Provede 2 a1/2 otoļky vĨvrtky na z§dech ihned n§sledovanĨch 2 

a İ otoļkami vĨvrtky na z§dech v opaļn®m smyslu. Potlaļen²m pŚejde 1/4pŚemetem do 
vodorovn®ho letu  a 1/2vĨkrutem pŚejde do letu v norm§ln² poloze. 

 
 Pozn§mky pro bodov§n²: 

¶ Vstup do vĨvrtky kopanĨm vĨkrutem ï nula bodŢ. 

¶ NepŚirozenĨ pŚechod do vĨvrtky ï sn²ģen² hodnocen². 

¶ PŚechod z jedn® do druh® vĨvrtky mus² bĨt okamģitĨ 
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SEMI-FINĆLOVĆ A FINĆLOVĆ SESTAVA  F-11 (od 1. ledna 2010) 

F-11.01 Cylindr:  Z letu v norm§ln² pozici pŚitaģen²m do svisl®ho letu nahoru, provede 2 body 4-
bodov®ho vĨkrutu a pŚitaģen²m pŚejde do vodorovn®ho letu na z§dech, ve kter®m provede 
1a1/2 kop. vĨkrutu a potlaļen²m pŚejde do svisl®ho letu dolŢ, provede 2 body 4-bodov®ho 
vĨkrutu a potlaļen²m pŚejde do letu na z§dech. 

 Pozn§mka pro bodovaļe: 

¶ Geometricky vypad§ cylindr jako ļtverec. 

F-11.02 Polovina obr§cen®ho pŚemetu s vĨkrutem:  Z letu na z§dech potlaļen²m provede polovinu
 obr§cen®ho pŚemetu s integrovanĨm İ-vĨkrutem do letu na z§dech. 

F-11.03  ĻtvercovĨ pŚemet nakoso: Z letu na z§dech pŚitaģen²m do letu 45
0
 dolŢ, provede kop. vĨkrut, 

potom pŚitaģen²m o 90
0
 pŚejde do letu 45

0
 dolŢ, provede 1/2vĨkrut a potlaļen²m o 90

0
 pŚejde do 

letu 45
0
 nahoru, provede dalġ² kopanĨ vĨkrut a pak potlaļen²m o 90

0
 pŚejde do letu 45

0
 nahoru, 

provede 1/2vĨkrut  a pŚitaģen²m o 45
0
 vyrovn§ do letu na z§dech.  

F-11.04 Ļ²slice 6:  Z letu na z§dech pŚitaģen²m pŚejde do svisl®ho letu, provede 1a1/2 vĨkrutu a 
pŚitaģen²m provede Ĳ norm§ln²ho pŚemetu do letu na z§dech. 

F-11.05 VĨkruty do kruhu:  Z letu na z§dech provede 4 stŚ²dav® vĨkruty do kruhu (od sebe anebo 
zezadu). Prvn² vĨkrut dovnitŚ kruhu. VĨlet na z§dech ve stejn®m m²stŊ jako zaļ§tek obratu. 

 Pozn§mky pro bodovaļe: 

¶ Rychlost ot§ļen² mus² bĨt st§l§, ot§ļen² plynul® 

¶ ZmŊna smyslu ot§ļen² mus² bĨt okamģit§ 

¶ Hodnocen² obratu se sn²ģ², kdyģ vzd§len§ ļ§st kruhu je od pilota v²ce neģ 350 m a pokud 
let² odzadu, sniģuje se hodnocen² za ļ§sti obratu mimo vĨseļ letov®ho prostoru. 

F-11.06 Souvrat s vĨkruty:  Z letu na z§dech potlaļen²m pŚejde do svisl®ho letu nahoru, provede 2  
body 4-bod.vĨkrutu n§sledovan® souvratem. Ve svisl®m letu dolŢ provede 4-bodovĨ vĨkrut a 
pŚitaģen²m pŚejde do letu v norm§ln² poloze. 

F-11.07 KopanĨ vĨkrut s 8-bod. vĨkrutem:  Z letu v norm§ln² poloze provede kopanĨ vĨkrut 
n§sledovanĨ 4 body 8-bodov®ho vĨkrutu v opaļn®m smyslu. 

 Pozn§mka pro bodovaļe: 

¶ Pauza mezi kop. vĨkrutem a 8-bod. vĨkrutem mus² bĨt velmi kr§tk§. 

F-11.08 Ģraloļ² zub:  Z letu na z§dech pŚejde potlaļen²m do svisl®ho letu nahoru, provede 2 body 4-   
bod. vĨkrutu a potlaļen²m o 135

0
 pŚejde do letu 45

0
 dolŢ, provede celĨ vĨkrut a pŚitaģen²m 

pŚejde do letu na z§dech. 

F-11.09 PŚemet s integrovanĨmi stŚ²davĨmi 1/2vĨkruty:  Z letu na z§dech potlaļen²m provede 
polovinu obr§c. pŚemetu s integrovanĨm 1/2vĨkrutem a nav§ģe druhou polovinu pŚemetu s 
integrovanĨm 1/2vĨkrutem v opaļn®m smyslu, vĨlet na z§dech. 

 Pozn§mky pro bodovaļe: 

¶ Integrovan® 1/2vĨkruty mus² bĨt v opaļn®m smyslu 

¶ PŚechod z jednoho do druh®ho 1/2vĨkrutu mus² bĨt okamģitĨ 

F-11.10  Polovina obr§cen®ho ļtvercov®ho pŚemetu:  Z letu na z§dech pŚejde potlaļen²m do svisl®ho 
letu nahoru, provede 4 body 8-bod. vĨkrutu a pŚitaģen²m pŚejde do letu na z§dech. 

F-11.11 Obr§cen§ kub§nsk§ osma:  Z letu na z§dech pŚitaģen²m do letu 45
0
 dolŢ, provede 2 body 4-

bod.vĨkrutu, pak pŚitaģen²m provede Ĳ norm§ln²ho pŚemetu a v letu 45
0
 dolŢ provede 1a1/2 

kop. vĨkrutu a pŚitaģen²m provede Ĳ norm§ln²ho pŚemetu do letu 45
0
 dolŢ, provede celĨ vĨkrut 

a potlaļ² do letu na z§dech. 
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F-11.12 Obr§cen§ polovina kub§nsk® osmy:  Z letu na z§dech potlaļen²m provede Ĳ obr§cen®ho 
pŚemetu do letu 45

0
 dolŢ, provede 1a1/2 vĨkrutu a potlaļen²m vyrovn§ do letu na z§dech. 

F-11.13 KopanĨ vĨkrut se 4-bod. vĨkrutem:  Z letu na z§dech provede kopanĨ vĨkrut n§sledovanĨ    
4-bodovĨm vĨkrutem v opaļn®m smyslu do letu na z§dech. 

 Pozn§mka pro bodovaļe: 

¶ Pauza mezi kop. vĨkrutem a 4-bod. vĨkrutem mus² bĨt velmi kr§tk§ 

F-11.14 Smyļka tlaļ-t§hni-tlaļ:  Z letu na z§dech potlaļen²m pŚejde do svisl®ho letu nahoru, 
pŚitaģen²m provede polovinu norm§ln²ho pŚemetu a ve svisl®m letu dolŢ provede 2 body           
4-bod. vĨkrutu a potlaļen²m vyrovn§ do letu na z§dech. 

F-11.15 Kobra vĨkrut:  Z letu na z§dech potlaļen²m do letu 45
0
 nahoru, provede 1a1/2 kop. vĨkrutu a 

potlaļen²m o 90
0
 pŚejde do letu 45

0
 dolŢ, provede 1a1/2 kop. vĨkrutu a potlaļen²m vyrovn§ do 

letu na z§dech. 

 Pozn§mka pro bodovaļe: 

¶ Kopan® vĨkruty mohou bĨt ve stejn®m smyslu 

F-11.16  Obr§cenĨ pŚekrut:  Z letu na z§dech provede potlaļen²m polovinu obr§cen®ho pŚemetu a 
ihned 2 body 4-bod. vĨkrutu do letu na z§dech. 

 Pozn§mka pro bodovaļe: 

¶ BodovĨ vĨkrut mus² n§sledovat ihned po skonļen² 1/2pŚemetu 

F-11.17 Troj¼heln²kovĨ pŚemet:  Z letu na z§dech pŚitaģen²m o 135
0
 do letu 45

0
 dolŢ, provede 2 body 

4- bod. vĨkrutu a pŚitaģen²m o 135
0
 pŚejde do vodorovn®ho letu, provede kop. vĨkrut a 

pŚitaģen²m o 135
0
 pŚejde do letu 45

0
 nahoru, provede 2 body 4-bod. vĨkrutu a pŚitaģen²m 135

0
 

vyrovn§ a 1/2vĨkrutem pŚejde do letu v norm§ln² poloze. 

 

Obr§zky Aresti jsou na dalġ² str§nce. 
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F3A KVALIFIKAĻNĉ SESTAVA P-11  (Plat² od 1. ledna 2010) 
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F3A  SEMIFINĆLOVĆ A FINĆLOVĆ SESTAVA  F-11 (od ledna 2010) 
 

 
 
 


