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|l et eck8 f e Kargade (kRAI Jp.racuje pro FAI nebo nhDkt el
kop2rovat, tisknout ahtgo? Siotd m2ennetko. dokument za t I

1. Dokument sloug? pouze pro inforkmamedr |dal2ee Mge bTt vyug2ven

2. Kagds8 kopie tohoto dokumehtabsa&tbhoviatehtoud spozm@mku o auto

Pozng&mka: JakTkoliv virobek posumpnhtebmTgechoidk ®hpop $
dugevn2ho vliastnictv2 vyhrazen®mu FAI nefdvBEnh® osobr
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PRCVAMKZI| NORG M
SPORTOVNEéEM AKCEM FAI

Vgechny sportovn? akce, poS§dan® byS jen | §st
Mezin8§rodn? | ete'slk® nfaederagee MeRAIN)§ r 6 @odle Statytuo r t o v |
FAB, FAl dr g2 a zachShtj 3esmgé&miMegi 8y odwn2tn sport
Ll enov® sfoAall na Yzem?2powilrcrhi swygkoln§vat viastnict
sportovn2ch akc2 FAl a vygadovat | €& zaSazen2m do

Opr8vnhDn2 a pravomoc promugRN@vuPt§3m§nark;lealktoentemm
(ale nejen) reklamypr o t akou akc t2om@&lrodn?akileelnye ba
anebo obrazu, zaznamenan®h o el ekt y i j T nak nebo vys
podm2nhNno pSedchoz?m emSEAEvVvgTm vgech pr
hmotnTch, elektronic | i jinTch podob | &§st
hodnocen2, vyhodnocovg&n2 nebo informovi&§n2 na Mez

ovn2z komigez&atadupenz2opFAvnODdAIl it | 1 e
Sedmblsas na pSenesen? vgech nebo | §s
yj ma Svht kvlea ® Ijestoeuclolrcghanhezrov§ny zcel
e
8§

A
o
(o]
o
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n
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S@duj e sportowmd2n§konﬂ$eevooddppr§v se n
nz s poSadateIem5 jak je upSesnhno
la pro pSevod pr8v k Mezin&rodn2m spo

_—— ——

nebo pr8&vh2seubjekil &tedpovhRdnost2 za po
2semni, nebo ne, z8roveR souhl asil [ pSed
l o k form&§ln2mu pSevodu pr§v, vgechna pr 8v.
d AMlr 8mys2F m2t z archivn2ch a propagaln2zch
u k o lanebozovburkauz u z j ak ®k ol i sportyhwrm?zugalecepr B/
atnhD vdgechno a |jakoukolanebo f8sttogaknde vaahrrpgw

M NXOD®QAK-O NOOOT
O

! FAI Statutes, Chapter 1, para. 1.6

% FAI Sporting Code, General Section, Chapter 3, para 3.1.3.
% FAI Statutes, Chapter 1, para 1.8.1

* FAI Statutes, Chapter 5, para 5.1.1.2; 5.5; 5.6 and 5.6.1.6
®> FAl Bylaws, Chapter 1, para 1.2.1

® FAI Statutes, @Gapter 2, para 2.3.2.2.5,

" FAI Bylaws, Chapter 1, para 1.2.3

® FAI Statutes, Chapter 5, para 5.1.1.2; 5.5; 5.6, 5.6.1.6

® FAI Sporting Code, General Section, Chapter 3, para 3.1.7
0 EAl Sporting Code, General Section, Chapter 1, paras 1.2. and 1.4
1 FAl Statutes, Chapter 5, para 5.6.3

12 FAl Bylaws, Chapter 1, para 1.2.2
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PSeklad: Ing. JiS2 Havel

Grafick® Ypravy: Ing. Tom8g Bartovskl

Vcel ®m t omto dokumentu | e pougito form8to
originsglu, t ak aby odpov2daj?2c? paragrafy
stejnich str&nk8&ch.

V. pSekl adu josdwiagtoativynech8&8ny | §sti, kter
zhl edi ska aktu8ln2ho pougit2 za nevlznamn®.
vpS2padhN potSeby ghnhagde2m dokutmemdtua diIfaked uz
| 2sl ov8&8n2 str8nek upravenn8tak, aby odpov2d

Vorigin8le byla tato str8nka ponech§8n
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SVAZEK F3A

ODDC¢ LT MADELY LETADEL T F3A T RC AKROBACIE

sout|]lpge

[\

L&§st ipBthnicks§8 pravidla pro r&8§diem S$S2zen®
5.1. Kategorie F3AT Akrobati ck® motorov® modely
5.10. Kategorie F3AMi Vel k® akrobatick® motorov® model
5.9. KategorieF3Pi Hal ov® akrobatick® motorov® mode
PS2| oh®opAs obratT F3A
PS2| oh&§§Bd pro rozhodl|l 2 F3A
PS2|l oh@apBG® sestavy obratT F3A
PS2| ohRoplLs obratT F3M
PS2 ]| ol BopiSdMbr at T F3P
PS2| ohBr 8Wi dla pro svRtovl poh§r F3A
SC4_Vol_F3_Aerobatics 10 Pl at 2 o d201D Strahae d n a 5



TOTO VYDCN@B2MOHWI ELEBBJECE

ZMnNY ZOPMROT 2009

Tyto zmRny jsou vyznaleny dvojitou | arou
Pl engrn? B
Odstavec schvaluj? Strul nl popis zmDny ZmDnhu pro
Tituln? Jo Halman,

Str. 5

Nepodl ®
schv§gle

Souvisej?2bdbdImNDBy8ka 5.10 jak

technicl
sekret 8§89

Str. 9 PDprava odstavce 0o zmrazen? pr

Str. 11 Upravenl titul ek

5.1.3 Zrugentnhepl s@aFaw P

5.15 Zjednodugen8 definice pokusu

5.1.11 PSestmosnNSen?2 | asu Michael Ramel,
2009 ] PSedseda

5.1.11 UpSesnhNn?2 souvztagnost?2

5.1.12 PSesnost a prov§dhNn? obratT

5.1.13 PDprawapvy su obratT

PS21loha Zrugen?2 neplatobcPB®WkeEGt av

PS2l oha

P-11.01 Raci on8l n2pokpoirseuk coebrvat T

P-11.07 Raci on8l n2pokpoirseuk coebrvat T

P-11.08 Raci on8l n2pokpoirseuk coebrvat T

P-11.13 Nepodl @ Raci on8§l n2p okpoirseuk coeb rvat T l\/;icgaeeldRsarr;e(lj,a

P-11.16 SChV§IeRacion§|n2pokpoirseukcoebrvat'[

P-11.17 Raci on8l n2pokpoirseuk coebrvat T

F-11.02 Raci on8§81l n2p okpoirseuk coebrvat T

F-11.05 Raci on8§81l n2p okpoirseuk coebrvat T

F-11.09 Raci on8§81l n¥p okpoirseuk coebr at T

F-11.16 PSidan® pozn§mky pro bodovgn?2

Annex 5G PSidani titul ek
2008 PS'_echod prapidzat F8M eh na of

5.10 pravidel

5.10.10 Ppr awvoar mali zal n2ho vzorce

5.10.13 Upraven8 angliltina

5.10.14 Zrugen? data a korekce souvzt Jo Halman,

5.10.15 PSi danTi racionaliadcee k technicl

- - - - - sekret §§9

PS2] oha Nep0d|®PSidanl titulek a pSidanl pro

5.9 SChV§|eZml’.)na P3IWMzat2mn2ch na trval §

5.9.9 Zrugen? chybn®Bbafisemi

5.9.10.c) VI ogen chybhRj2c?2 text

5.9.10.e) Zrugen?2 dhiybkni®wan

5.9.10.f) Upraven® souvztagnosti

5.9.11 Upraven® souvztagnost.i

Pokr./
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Pl en8r n2

Odstavec schvaluj? Strulnl Moyis zm ZmRDnu pra
5.9.13 AP-07 Yiprava na ApTIlvikrut dol
5.9.13 Upraveno na stSedovi obrat
5.9.14 PSid§n titulek podle protokol MicgaeIdRameI,
5.9.8,5.9.12.c), pSedsSida
€),0),), i) Nepodl ® ~
55‘31‘3‘ schvgleVgude, kde se vyskytuje AAero
P$21 oha AVol ng akrobacie na hudbui a
Jo Halman,
PS2loha PSid&n titulek podle protokol Tech. sekr.
PS21 oha Dopl nNn2 pokynu pro rozhod]? Michael Ramel,
. . ) - pSedseda
PS21 oha 2009 PSedefinovg§n?2 viIisledkT pro Sv
LtySpes®upm® Rky pro porovngn?2
Pl en8rn? . .
Odstavec schval uj 2 Strulnl popis zmDny ZmDnu pra
5.1.11 Upravewnmwztsognosti Tech. Sekr.
Nepodl ® - -
5.1.13 schvglePl.14 opraven chybnl obr8cenl
PS21 oha Zrugen® obr8§cen®iSA ze vzorce
5L.1.14 PSid§n seznanR0®bt at I RXKEDY T Bob Skinner,
. . pSedseda
PS21] .5L PSg§m popis obratT 2009 a 2010
PS2l oha 2008 Zvigen? nejvygg? hmotnosti ng
PS21l oha PSidan§ preastiad |§ar sFFPRAF
PS21l oha PSidS8§na pravidla pro bodov§n?
i Nepodl ® Odpov2saip¥ze k§FIPAP &aRF3P-AF Tech. Sekr.
PS21 oha schvgle ] ]
PSi d8n seznk3MARAFBRAF & pSi d§n Bob Skinner,
PS2| oha 2008 knovlim 4 dodatkTm pSedseda
Nepodl ® 7 genz popnsTvazesina F3P
PS21 oha schvsgle 19 pop Tvaz eAbl Tech. sekr.
PS2| .5M PSid8ny novFBP-AR dalt &tynl® popi su
.. ; Bob Skinner,
PSz|  5M 2008 PSid§ny novFBP-AFvd@ttkyd popisu 4 & gseda
PS2 1 ohy Provedenop| ®nem schvgl en® pSel 2sl
5G,a 5N
PSid&n seznam pro F3A SvDtovl
L§s istrS 2007 Bob Skinner,
5.1.27 5.1.13 i Sedseda
b I k ®h poe
vietnns. prava anglick®ho textu
. ) .
PS21 oha UpSesnNDn2odckstaveci (vzd8l enost
P$21 oha PSindl§2. odstavci Anebo kombina
P$21 oha Dodatek ke 4. odstaveci 0 schyv
Pokr./
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LtySpes®upm@® Rky pro porovng§n?2

Odstavec SPICﬁ\r;glrEJZZ Strulnl popis zmRhDny ZmDnu pra

PS21 oha | Souwisejz2 c?2 z|Novi odsR%%lexzey 5

PS2]l oha Nov® sest awy F-0%p-14,tF-11- Bopisy a Aresti

PS2l oha Zrugenl a pSidani text

PS2l oha Zrugenl posledn? odstavec a g

PS21 oha ZrugenT1l.o0odst., novl text a 3

PS21l oha Posl edn?2 odstavec zrugen a p

PS21 oha Zrugenl a pSidanl text

PS21 oha Odstavcel 2ad4p Si danl text

PS2 | oha Odstavec 2 pSidanl text

P&z oha Zrugen?2 a p8dstd@me)atext u

P2 | oha Odstavec 3 a posledn? odstaveg

PS21 oha Odstavce 2 a 3 pSigdeanniT at temSi,d

P$2 1 oha Dpravyodstgeditau dva a t Si

P$2 | oha 2007 Odst.2 novTiodstelxt, pSidgn FI)BoSbeSIéinsneg,da

P&zl oha Novs8 pologka se 4 odstavci

PS2 | oha Novs8 pologka o dvou odstavc?2d

PS2l oha Upravenyod st avce aodpftvadmzng| 2sl o

P2 | oha voddasltg.Z c4h, O7d'|'s|atSaiSvscizzﬁcnh§'ejnq zrugen

TP D N R IR RIRLE P

PS2l oha PSidani text

PS2l oha Upravens8 angliltina.

PS21l oha Zrugenl a pSidanl text a upra

PS2l oha Upraveni vzorec.

PS21l oha Novs§ pS2loha pro SvRDtovi poh§

5.1 PSi dra&4 esouladu se zvyklostmi

51.14.c Dvh informaln2 |linky pSidgny

Popis ob PSid&8na | 2 s hanob Krsittasrcig?Snk| 2 s | o

51 dodatekl PSid&n n§zev dmowsautaduse zayklastmi a v e

5L dodatek? Nepodl ® PSi d&§n n8§zev do dautaduse zayklastmi a v e Jo Halman,
schvgle Tech. sekr.

5M.1 a2 Titul upraven v souladu se zvyklostmi Prosinec 2006

5M.1.13 Titul upraven v souladu se zvyklostmi

5M.1.13 SestavaF3P-A pSem2 st Nna

5M.1.14 a 15 PSi démmal en?2 kategorie

5M dodatek 1 PSid&n n§zev dodatku

Pokr./
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LtySlet® postupn® dopl Rky

pr

(0] porovr

Pl en8rn?

Odstavec schval uj 2 Strulnl popis zmBDny ZmNDnu prqg
75L.1.3 PSidgna kriteria hlulnosti a
5L.1.3.d- RozmNRry modelu v|etnhD obr8zku
5L.1.9 ZmNDna ha 70
5L.14.b- Obr aty msamladubAresti katalogem

_ 200 : Bob Skinner,
5L.14.c Nov§ F3M skeefictertyv a s pSedseda
5L Dodatek 1 F3M popis obratT

5L Dodatek 2 F3M Arest sestava

5M.1.8 Bodovgn2 cellmi |2sly
AM2 Vol n Dodatek pSes |tySi prvky
AM2 PSis Jak®koliv pSistg&n2 bezpelnim

Stabilizace pravidel tohoto svazku:

S odvol 8n2m na odst. 12 Svazku ABR:

Ve vgech kasegbft2pB2monN dodr govsgno pravidlo ne nnos
obratT a southDgn2ch pravidel po dobu |tyS let v oul a
kategorie. To znamen8§, ge ve Svazku F3A:

a) zmNDny mohou bTt snt hzva8sl eedn8n 2pnh eCA8Ir ML 3F Apll awvt nroosct e42. | ed
b) prozat2mn2ch kategori?2 se toto omezen? netlkg§
Vijimky z tohoto pravidla jsou povoleny pro pS2pady o
vyjasnhDn2z pravidel a ot8zek hluku.
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Str8nka ¥YsmyslnlD ponech§8ns
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SVAZEK F3 AKROBACIE "

LEST PCTECHNI CKC PRAVI DLA PRO SOUTNGE RCDIEM féz

51

511

5.1.2.

KATEGORIEF3A- AKROBATI CK£ MOTOROVE MODELY

Definice r&8diem S2zen®ho akrobatick®ho motorl(lv®ho
Modelletad | a, jehog poloha, smhDr a vigka jsou aerodynze

pilotem na zemi, poug2vaj2c?2m r&diov® S$2zen2, ale

Obecn® charakteristiky r8diem S2zenTch akrobat

Maxi m8I1 N2 . r.0.Z.R. 0t 2 e 2000 mm
Maxi m8l n2 cel.koVv.8. . . d®L.K.a. .. 2000 mm
Ma x i m& é In Rromot8ost (bez paliva) ........cccceviiiieiiiiic e 5000 g

Povoluje se tolerance 1% pro mognou nepSesnost mD
a naphRt?2 pokud nen2? stanoveno jinak.

Omezen? pohonuwugMEgeg akklitk opi vhodnl pohon kromh t
plyny ( p Si pokoj cavt@notsd pRitlakuy Bnebanz K apal nDn® pl yny. El ekt
blt nap8jen naphDmiB3Sre mejwSic ez &t2D §vi a pStpr bexn.®m, kd

OdstavecB. 3. 1 L(8sttavidtBel model u) neplat?2 pro kategor.i

Maxi m&§l n2 %roveR hluku je 94 dB(A) mhSeno ve vzd
um2 st Dn na zemi asbabepdo@OW@mM®m nebeortchavwvay®@mov ® d

TolerancemN Sihdllual nosti | e speanlfSii kpdSB&rta ovjler.obcem
PSi motoru bRg2c2?2m na plnl vikon se mhRSen2?2 wuskute
z8vDNDtrn® stranD model u. Mi krofon je umzgtodminanodto

G§dmsbynedg pomocn2k drigrrbckn onvoSddelj 2 aebo prsizllemPE y e p ¢ 2
zvuk nesm2 blt bl2g neg 3 m od modelu nebo mikr
kagdlim Mesem. pro mRDSen?2 hl ulthok,ti abhwwseo bheéelppzlivol e

|l inovn2ky nebo ostatn?2 piloty.

Las pro proveden? |l etu se pSeruguje po dobu trv§gn
del g2 neg 30 sekund.

V pS2zpadn, ge model neprojde testteewvn hdmil njosho , dmt
rozhod|l2m a okamgithD po skon|en?2 |l etu S2dic?2 |ino

Na modelu nesm2?2 blt nic zmRnRno nebopalivasmchouses § n o
d

dob2t Joamoedreile )i 2zPpst Hgdac po dohl edem | inovn?2ka.

znovu otestovg8&n na hlulnost jinTm hlukomRrem a ji
druhou zkougkou, dost8&8vsg TzatpSedch@adejk2 cdT gleetbTru
pSeds8nistiemkluet n2 mu st Sedi sku

R&8diov® zaS2zen2? mus?2 bilt zaS2nzaemems , snhdetsem? SekntTrmo n
zpDtnou vazbu z modelu na zem. Jsou zak8z8na jaksg
l'i jinTch zaSz2nzaengr azvailtoagceinTecehbo jinTch vazb8ch s
pSedprogr aprooo@gmdmdivani ch postupT a automaticklch ¢

P S2 k IPavdlgno:

1. ZaS2zen2? na zmBDnu velikosti vichylek rulnhD ovl
2. JakTkoli tyopvitddd|2aak® vS? chiech?o f unkce spougthNDn® e
3. Rul nh ovl 8deabno® psrpozgmnr aal mecsvd® ungoudp i? aeeAiNtk o2l )i k S22 di c2 ¢t
funkc?2.

Zak8z8no:

SC4 Vol _F3_Aerobatics 10 Pl at 2 o d201D Strahae d n a 11



5.1.3.

5.1.4.

5.1.5.

5.1.6.

51.7.

5.1.8.

1. Tlal2tka pro kopan® vIikruty s automatickim | asovaler
2. PSegmpamovattzdm?2§ wyakSon§vaj2c2 automaticky Sadu $S2dic?
3. Autopilotnebogyropr o aut omat i stkbity nesbk $é W m?2 ve vodorovn® rovinh
4. ZmNDna stoup8&n2 vrtule s automatickIm | asov§gnzm.
5. Jak®kol i zaS$2zen? reaguj?2c? na hlasov® povely.

6 . Jajkv§kzoalézzgen2 me ¢ lareboied ke&,t relnd kctkr§i wknd I RUE R chobmeuz e n 2
vpr TbDhu mNSen2 hlul nost.i

7. Jak®kolii zaS$2zen? s pamhDt?2 vyug2vaj2c?2 anallzu podle

Definiceapol et pomocn?2 kT

Pomocn2kem vneTdjoeu cb2T tdr u g st vamebojjiingl osfd wti@Eg2nd® regi stjfovan!
m§ pr&§vo na jednoho pomocn2kap¢(dbidhkl é epuo PRSEgdlrhanbd
mohou biTt pS2tomdieddaa opomacn jaceldd.vgomoz nd kugstva, dgv s
vzl etovou dr§hu pro vzlet avipjSimebykebdtrmoddalz pol gp 4Ibdtt§ nu
pomocn2ka dal g2 osoba, ale jen na drgen2 slunelnfku p
brg&nit ve vimleHandiozhpadVadan2 southNg2c?2 mohou m2t|ljegtn
pog§dat se vgemi tpeXihmliskdenidadksatadt Ygei sTance nes|lh2 sot
vihody proti ostatn2m southRg2c?2m a mEbMAu zpdsobpefpt Veol
komunikace pilotaspomocn2 kem nen2 povolena pip@rdng dal g2 konphnikat

Polet |l etT

SoutNg2c?2 maj2 pr8&vo na, sgepinflianmlfavd Skhoa Ml icthi Keltif2.c hZzap
pouze komplethkold SokoDgemgge bit ofici&§lnh uzavSena naps§$
situace, &dyt@@Pichmognost realizovat stejnl polet sout |

Definice pokusu
Za pokus se povaguje, kdyg je southRg2c2mu d8no povol en?
Pokud se pohonn8 jednotka zastav2 po zah8jen2z vzletu, |

Pol et pokusT

Kagdl southRg2c2? m§& jeden pokus pro kagdl platnl let.

Pozng&§mkakus mTge bit opakovs§8n na so&klIDgehk dyajalzedjnak ®h oSke
nepSedv2dan®ho dTvodu mimo vliv southRg2c?2ho model nevzl (
l et u, kterT je ovliivnhDn okolnost mi mi mo vlIiv soutRgz2c?
mu al e hodnot?2 pouze NDmnbyr at y,briatter @ 8y leyd ug vIN®mr latden”r ® | ree
se mus? uskutelnit do 30 minut po prvn2m |letu pSed ste

pro bodanebmadced|l e rozhodnutt®t g uviycip otkwldS epdS etde§ng epsroomtiesslite d e
nghradn2ho letu je konelnT.

Definice platn®ho | etu
Let je platnT, kdyg se uskutel nil pokus, bez ohledu na
Zn8mkov§n?

Kagdl obrat je hodnocen zn8mkou v celTch |2slegwh mezi
zn&§mky se n&sob? koeficientempobwkle@rlbo5z8vi s2 na obt2gno:

Kagdl obrat, kt eandbomem?2 grodsodaduesp Sedepsanim, posthpdmot 2
zn8mkou nNullaov(® )hhodnocen? nemus2 bdy, jkeddyn othy la s p®o vné dnon
obrat. Vit akov®m pS$2padhND to rozhodl?2 vz8&jemnhD konsultuj?2 po
Seditele southge.

SC4 Vol _F3_Aerobatics 10 Pl at 2 o d201D Strahae d n a 12



Obraty mus2 blt vykon8ny tam, kde mohou bl tj ark®htokdll a mi
dTvodu mi mo vliiv pilota nevid2 cell obrat, poznamen8 m
pilot numerickl prTmRDr zngmekrodhobosendtnacbet 8zhédl ach

St Sedov® obraty mus?2 bit vykoadgbrayt wenat $d dou k &a lo v @keanapj
| §ru’ve®vo |i vpravo od stSedu. %Vim&klae brgusrte midlta
vykong8ny po letov® | §8§Se vzd§len® pSiblignn 150 m
sn2gen?2 hodnocen2 u kagd@BonbNoahwodIl|zBlvo s iprawtla.i na ¢
VTijimkow vikruty do kruhu, u kterTch je povoleno

Letovl prostor je (maesbh® kgunahenndlatiklymiotpr Toraldrl ¢ )1
100 mm a vigéeemnepm®aNNnTImi ve stSedu |letoV)®ho pr
na | §8Se vzd§Il en®Nal 5\0r cnh ookdy pki@dlodtkah Tt namontov8ny Kk

stuhy anebo des ky pro z|vidpelesth B2 j ® (olkebo kontrasttn?) | §
postaven2 pilota a oznal Wjl2zevwo da®!lvcper anveoj)m@nr M n5 0c em |
Zvukovs8 nebo optick8 signalizace porugen? | etov®h
Rozhod|l 2 sed? na d8l em®@nB®gadtmm2idmtem pilotal (prTae] 2
600) a v prostoru ohranilen®m prodl ou g eRo2znn osdt] r2a nsoevdl:
od sebe pSiblignnNn 2 m a jsou oddnleni zapisovat el

za jakoukoliv | 8st obratu &wr8o weodud Mg c2a ntud wat d olda[r

Po ukonlen2? letu kagdl rozhodl|l?2 nez§visle ohodnot
tichlT, norm8ln2 anebo velmi hlulnlT. Pokud vRDtgine
l etovl visledekliOj eboplgnaul ikzaoovdB®ho ze zapokh®rse§vanl c

hl ul nost pmofdedhw v ¢ tak ®hvwlk®d iz dTvodu, mTge start ®
pSezkougen?2Potkluudl nsoesthl.ul nost modTes lue dvkiur az&wla dzyv,T g
pokynsoutD g 2 c,amy pSi st &§l, aobam@piviEw?2vikminkd poruchy.

Pokud je model podle n8zoru rozhod] 2ch nebezpel
zpTsobem,namothoouupozornid€ 9i pokyh,@ypSast &h.

Zns8mky udhRl en® |k2ang dH anj o @math oglout Ng2c2 mu se mus2 zv
soutNgn2Ned&wt¢a. drugstva mus?2 dostat mognost s i
porovnat je se zveSejnhDnimi vislbetkykowilisl edkové
pS2stupng8g?pa2 isowea3ejnost .

Vgechny pSedbhRNgn® visledky pSed do kalleabecad nebok ol a m
podle | 2sla southNg2c2ho, ale ne podle dosavadn2ch

519. Hodnocen?:

Pro svDtovs§ a kontiagehit §sadt Mjoke2rnoam§lt nyps8Sik kval if
(Sestava P) a t Sinoremagl2i zovarms® wlaplod dk 8 v jo2S a phldikaciir | e n 2
Vgechny vikslagdKy kace, semifingle a fin&lie o€l pSe
Nejvige um2sthDng§ jgeadknav?2tcketneg, 3@e southNg2c2ch,

semi fing§lov® |l ety (zn8mou fin8lovoukvasti avklal nSch
(ophNt pSepol2tanl na 1wdGIk.dky? toboea) stewnd $2 nEp olvd c
zni cchvja nejlepg?2 se pol2taj? pro hodnocen?2 semifin
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Deset nejl epgz2(cphokudutifg2célchem v2cece medmi #AD0n8&lasp
absolvuje dalg? |ty®rol eobntpnentBh@mPB mvéd P& suiva s
postupuie do f i n8l e.Dbvas ofuitnfBi 2ocv2®& hl ety se uskuteln?2 poc
dva podle tajnich sestav (viZn®m®)t,ajln@t asnelsctha vwg ds
st S2dat, zal2n§ se povNepbepd2 ngl oV e desthviespdlua v m & mo
snejlepg2m vitsa

e

lj endokue ms ezsa av u rozhoduj p S2opaki®n esl hnoRd
p

rozhoduj e n j2 semi finglovl visledek.

e
PoSad? drugstev se urluje na konci s kwtnled ed@ ®b p o
um2 st Nn?2 t S2] nérwml crh§rloa@mplcéit drugst ev pSed dvoul
drugstpBypadhN shody rozhoduje o um2sthNDn2?2 drugstva
Visledky vBeahiliiekdl n2ch, semifinglovich i -fin8glo
Bauer-Long (TBL) statisticko-pr TmRr ovac? ho syst ®mu. Pro svDtovs
s m2 bTt pougit jedinhD pol2talovl tabulkovl syst ®r

rozhodl2ch schvs8&8lenl byrem Cl AM.

Vgechny ,stIedky vietnRrmami zungl ev8al Edong§hB: s&dn
odl et 2 pSed~jreodmmwd!?}ék!mrbb(htojp., udnNl 2 se nejlepg? mu

zbTvaj2c?2 visledky pSed danou skupinou rozhodl| 2ch
bodT v2tDze takto:

Sk
Bodyy = ------- x 1000
Sy
Bodyx= body southNg2c?2ho X
Sx = visledek dosagenl southNg2c2m X
S,;= visledek dosagenlT v2tRzem kol a

b
e

Pozn8mkaFilngl e a semi
mistrovstvz meRan@endh
se poug2vsg soulet viIs

ngle pro urlen?2 v2ntl&len?2j so
h ngowtdddchh mi strovstvz2ch @
dkT nesbepBgichj eSdaot et Tcpr

f
(&
I
Organi z8§toSi otevSenich mezhnSwmadmMyéh modhwwuNP2oudg? t
vz2ce neg 4 kvalifikaln2zch | etT podle | asu a m2st
mogn® gkrtat al ekvalifikéi. Pokud dojde Kkzoalsot aw en2 sout RDge v I i
url 2 se visledky kvalifikace takto:

Jedno |l etov® kol o ukon!e'ha)twglecmliossnejtp’.)cg!“cfé?r
DviD I etovs8 kola ukonl| enaPuwlg%®etmd so ultddmdc 2wl s
TSi letov8 kol a ukonlenaSIvzgteaT]'izssoeutdj\ga%clzempg
LtysSi l etovs kol atDkdob mI§2 tvajjemi s s ot Si l epg
Pozn8§mka@aBIl2: syst®m se poug2v§g npegure®n Nn al 0s osuotull grgc?hc
rozhod| 2 mi . Na meng2ch southRDg2ch se gkrtsg8 nejvygg
j sou panedpivtice4d rozhodl| 2ch.
5.1.10. Bodov §n?2
Pro svDtov® mistrovstv? mus? organiz8tor sestavi:
rozhodl| 2ch). Rozhod] 2 mu s 2 b1t rTzn® n8rodnosti
mezin8rodn2ch rozhod]| 2ch. \[ytprSairbZIiguﬂhcgdalozgrmﬁSEK
drugstev z% astnBDnlch na pSedchoz?m mistrovstv?z
Cl AM. Nej m®nhN jedna tSetina, ale ne v2ce neg dvl

rozhod|l 2 na pSedchozémdmienz ovezhwédIlsy®dh ado Rl tyS s
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Pozvan2 rozhod|]? mweboum?2seatkawqchhodpvdg&nFE bhDhem po
12 mNRs2c¢cT a mus?2 poSadateli po pSijet?2 jeho poz
zkugenostechledyytmSepSehy2 obratem poSadatel spol
pSedsednictvu CIAM ke schv§glen2.

Pro svDtov8 mistrovstv2 s m®nN ned 72sm®nult MeE2gc 24mi

Val astseé kpougi j2 dvhD skupiny ronfiodl 2scehmipa ngDoiv§p
fin&®l epouugije skupina 10 rozhod] 2ch, kteS2 mus?2 b
seznamu mezin8§rodn2ch rozhod]|] 2ch. RozdRlen2 do dv
Pro kontinent§Im|®9nl’.)minsaigrcB\,Osm‘fMéagstonéZakdyateI j menovat
skupinu rozhodl 2ch podle stejnlch vibDRDrovlich krit

Pro mezin8rodn2 podniky, kde sesmepbugBj egdBLnej}
nejni §gg2 hodnocen? za kagdIlanebowrzate poklthd djle crhasaze

Pro fing8le miset 7@v aat w?2 ceviilbd|lzadtl 72 kdyw axceet gkupip:hod]| 2 c

Prvn2z skupina gesti rozhodl| 2ch pro hodnocen? pou

osmi rozhodl2ch pro hodnopaef2apobre2scsR8eponbclpro

spojovac2ch obratT vpravo. Rozhod] 2 se do skupin

tSet2m a |tvrtTm fin8§lovim | et eanst(2dm, uhgS8e zrno§znh§o dd 2«

bTt z adbaszteenn n® wkupimpy,acoval bNDhem prvn2ch dvou
2

hodnocen? vgech t8§ skupin, zpracovanilchdam®tmodou

letu.

PSed kangTm mistrovstvzm svDta bude pro rozhod
tr®ninkovlmut Mg2tce2 crnespi |l ot T. PSed kagdlm kvalifi

zahS2vac? I et provedenl nesoutNg2c2m pil ot em. F
semi finalist® a pro fin8§le dva nejl ®pe um2stDn?
zahSz2lhvaty. ZahS2vac? l ety s e budou bodovat, al e
zveSej Rovat . Jak®kol i odchyl ky od tohoto postupu
schvsgl eny p SreddyremCIANM

5.1.11. Organizace soutd®dmat irgdiem BéaeinTch ak
Pro vys2lale a sllefiotv 8B, kard ¢tod vt €[c vB .z11

Losovgn? |l etov®ho poSad? se uskutel Ruje pro kagd«
negly po sobhD stejn® kmitolty ani | l enovieny st ej n
jednoho drugstva na rreBpnl crhe zs t adr viflomeik ¢setnejretndi mi mu s 2
nej m®nN dva jin2 southNg2zc?2.

Pro druhlT, tSet2 a |tvrtl Ilet zal2n§ poSad?2 ve
vyl osovan®hor gpmmSa&d®2t.orl osnoe8&n2roargdnDI| at t akka,g d @imy s
kvalifikalnfmn®ml ak®v®m wbdob?2 dne.

Letov® poSad2? pro prvn2 kolo semifin§le se url 2 |
poSad2 prvn2ho kol a.

Letov® poSad? pro ph¥ntokemo Pim§Heubk, utSet?2 a
| tvrtinhD, polovinN a tSet? JtvrtinhD vylosovan®ho
V. prTbhRhu |l etu mus?2 st8t southNg2c?2 v bl2zkosti ro

na startovigt:i

SoutNg2obitmuyg¥vol §n nej m®NN pNt minut pSed t2m, ne
prostoru.
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5.1.13.

Pokud je jeho kmitsoluatiagsbhaledoudosjialde Tdr wystev al |
nastoup? do startovn2ho prost or uoupeavy.nPbkueje gho vy z k
kmitol et obsazenT, mu s 2 m2 t povolenu nejv2ce jedi
pSed zah&jen2m mNSen2 tS$2 minut na spugthn2 motor

LasomnRSi | pilota wupozornz, ge tato minutangkonl]i
motoru.Di s pl e | asom2ry mus?2 bit mogn® pSerugit pro r
Pil ot m§ praikpgdicil e kinut. MNRSen? tor’pokyn:l | asu
sout N§2zca?hnguyj ekn2 startu. MRSen?2 se pSer stghuljuel s tdio.hb
Pomocn2kt er Tumhecdalj edb8§musp2okynT | inownhaukaophbyol] mdSe
mo d e | spr8&vnh um2stNDn. | iPomo vsnk?okn| gmé v Stdefsjt2uc 2d gmNSe n
soutNg2c?2 mu, ge test skonl il a som®aszmalS2gf@n2z.no
dosagen2m | imitu 3 minut mus2 motor bRget a [Imus?
motor na konci 3. minuty nebnRg?, d§8§ start®r]] poky
hodnocen nula body. PSi nour np8d neal eptrul bPdlur arjuSjeen 2 ¢
minuty a | asomRSi| ohl §s2 konec | etov®ho thnas|y pi l
bodnN zastaviadomdDv&ndbNDg2 d§l ag do moment u, kdy
vzl eplalw®@byby!| zmikSevnl cleals | et u.

Pokud | as 8 minut vypr g?z po skonl| en? posl edfzho
soutnNDg2c?2 ¢g8&8dnou penal i zsaictiuacBez kpdeynamloidzealcepi"iesttaor
8 minut.

Sout Ng2c? n e mondr, dokud &k totrouv anedost ane pokyn start®r a.
nastartov§gn? motoru u vzl etovdandRrng hiyertZUh&®hmean§ eduus
nemPDly zazn2?vat koment 8Se nebo vIkSiky na adresu

Vpr TbRDhu l etu mu s é mopcinl 2okt je(apo k& kD) st 8§t na ur] enec
rozhod| 2 mi na kS2gen2 orientaln2ch | ar a pod dohl
startovn?2 | 2sl o.

.12. PSedvg&§dnhn2 obratT

ty mus2?2 bilt vykon&ny v prTbnRhu nem$arowpala@ho
kS3aut Dg2c2 se mTge o kagdl obrat pokusit]]ljen
t Dn2 motoru a deset minut pro dokon| estghe et u,
n ke spugthDn2 motorudr&hloan|pSideptSylseadnmhodHd! u s

I mus? vzI|l® nout a pSist&§t bez pomoci, to zna
kol | §8sti modelu v prTbRhu |l etu znamen§ okam
obvykle vDd?2, kdy so

a

A
g
y
e
®

—=Z T nv—Q0
D O ooT dNT
Qo Xcon -

model mawskin st art ®r pSii dRtodpvd.| i
upozorn?2 na to start®r a.

Bodovgn? se ukon| 2 pSi v,yprngejnikaIoaJt osvi®huoa cleg s uk dg
vpr TbNRhu | egruo wesSd esnt28§tmikmoS8dn®ho testu hlulnosti

Sestavy obratT

Pro 2008-2009, v kvalifi k a c i s e bude-OQ.'S)astavaF-esset dbwa eB ¢é Rt At n &l e
stejnhD jako vetajnBme, sesBadamiD. s

Pro 2010-2011, v kvalifikaci se bude | @t at s—@?s'Seatax/aaF—mse budesé®@t atn&l e
stejnhD jako vet&jnBme, sestadamD.

Proti anglick®mu | @rsik®imn PUSekyl malah ¥ny sezn@my- sest a
09, pr odoogreoce 2010 | asovhD zastaral ®.

(Pozng&mka pSekladatel e)
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Vynechan8 s@stava P

Kvalifikaln?l sestava P Koef.
Vzl etovl postup se nehodnot? a neboduje.

1. P2smend bMd. vikr. nahoru, 1/4vhkegroolf] mlA2@ali3kpiSeinkdrd ddvalklr . na'l
2. Polovina obr§8cen® kub8nsa&a®oEEmeg éér/élbBaEd. ewléléréetéu 3

3. Dvadsatv8® pomal ® vikruty éééééééééécééééicbéééédcdééééBecdceeedsdce
4. Polovina |tvercov®ho pSemetu, kop. vikrut nahoru, vilet
5. Ltyébod.odlalkT,uth4|Set na z8dech éééééeééééeccééecééxreceéeéececeé
6. Smyl kat ltd@iniv] kit b2 nahobad. 2viblody dol T éééééééééaééééééeé
7. PSemesdsmishbodovim vikrutjeehonhedéedéhab@dmeeéecéeéeé 5

8. Polovina | tweZbody4dbattoswl krutu, vilet na z8dech &8éééééééé
9. Obr §ckaln&ma,4body8-bod. vi kr . -bao d2 vhvdsdeyc 24edho 1475, vil et na4z§dech
10. Obr §cenl, pBetkupti vistup na z§dech ééééédeeeeedérécséécée
11. St S2davi osmi(bdo/dBo vbio dv.b kvelbkir@nt usnvy s | u) éééééééééébééééé
12. Souvrat, 2/4bod. vikr. nahoru, cellT vikrut dol T 3ééééééé
13. DvojitlT pSebodt, vikboady 4ahoSe a cell vikrut dolde éééééé
14. L2slice 9, cell vikrut nahoru 6666666 66660666066620660666628
15. StS2davi nogovli |l et ééééééééécéééédbcbébéebdbbééedbeeebbbeecdsd
16. L2slice 8, cell obr&8ceni pSemet, i pSemetu naho%e, vilet
17. Dvakr gt dvhn a |ltvrt otolky stS2dav® vivrtky na z48dech, 1

PSi st §vac? postup se nehodnot? a neboduje.

Celkem: 60
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Vynechan8 s@®stava F

Semi fin8lovsg8 a filh8l ov8 sestava F Koef.

© ® N o g & w NP

e L T =
N o o~ w N P O

Vzl etovl postup se nehodnot? a neboduje.

Cylindr, 2body 4-b 0 d . v Tnehoruitdw | T, 1al1/ 2 kop.vIikrutu nahoSe,5 vilet n
Polovina obr 8§8cdm®hea rppeammetnu 1s/ 2vi krutem, vilet n& z8&dech
Ltvercovi pSemet nak.osa,3.kosptarna®n W, kIr/. 2wl kr ut yh we6.2. a 4.

L2slitalb2svikrutem dol T, vilet na z8dech ééééééexrééééeécé
Ze zad 4 stS2dav® vikruty do kruhu, prvn2 dovnitss, vilet
Souvrats 2body4-bod. vT kr ut ub ondachvolrmu val kdr ut em éoéégée €ééé&é&é 4

KopanlT vikrubosev®hboopha8o®m smyslu, vilet na z8%dech é&éé
Gralol?2 zulbgd.2viblordy mahordo| TcebWT |l et knat z§Hech é¢ééééééeé
PSeméthtegrovanimi stSkdgud&mpbddN2WniNkr wiiy et na z§Hech ééé:¢
Polovina obr&8cen®ho | tvebadvwhlor ptSe medahigr &, bwidlyed na z§d
Obr§cen§ kub. -bsthayi Rrbodgad/ 2 klopst eldiod4]s a wdsedlels hnlak r . v
Polovina kub. osmy ze zad, 1a1/2 vikrutu dol T, wilet na

Kopanl vi-hodovim wviokprautneBm vs mys|l u éééééééééééééédecééé. .

Smyl kat §Htrdilal se-h@dvadytd dol T, vddédé baécas8dech. .8

Kobra vi&I/uz lkopanimi vikruty nahoru i dol T, vIilIl®t na z§«
Obrg8cenl pddykbad. sT krutu, vilet na z8dech éééééékééééééé
Troj %hel n2 kdbodyd-pSeé met Bst4sbnhahoru i dol T, kop. vikrut dol .

PSist§vac?2 postup se nehodnot? a neboduje.

Celkem: 70

Popis obratT vl|etnD p 0 z n §Anestksynpbolezh jsoo wédendy PS2d oz es t5av
N&§wlo pro rozladl|edPSj2l#oodzoe 5B.
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5.A.1.13.

Pr¢c¢LOHA 5A
F3A- RCDI EM FEZENE AKROBATI CKEf£ MODELY

POPI'S OBRATS

Tvar vgech obratT se hodnot? podle dz$Séyept?dwiimu a obr
vodorovni molrentS§é m2v pol oze nebwmbratzy§ deusk. zRt|Secadav @& k o |
smDru |l etu, krajov® ocborbart§yceknolnnh 2prsomifdr ezna |08 t1k8UuO obr at u.
i konlit ve stejn® vigce pokud nen2 stanoveno jinak.

Vgechnat yobrkter ® maj? vdnebel §1$tg p&eirethpSermtEhozjejlahnzt pSe me

| 8sti o stejnppard'[r)nl’.brpuakaowanlch pSemetT mus2 blt na |

obsahuj2c?2 v2ce neg jeden navazuj§den2vi Wgetchmys obmat y
v2ce neg jeden bodovl vTikrut, mus?2 m2t stejnou rychlo
jedng8 o kombinaci bodovich a norm&ln2ch vikrutT, nemu
vikrutT sten®8azwvw@evchhyuty (norm8§ln2 nebo bodov®) mus
ve stejn®m smhRru a vigce

Vgechny wvbkatyys | §stmi v kaneboKlgp dmidmivdnetiok vd tky ut y
skombinacemi tRchto vikrutT mus¥nh?2tssekdptpSad® a@p&yv
vislovnhD stanoveno gnéebomakchiS@daxi®§vhkrwuklyruty m2sto ko
hodnot?2 nulou. Spirg8lovl klesavli let m2sto vivrtky se
vikrutem seuhsdrer¢n?d fhalke souvratov§ zat§|l ka m2sto sou

Porugen2? vige uvedenlTch z8sad vede ke sn?2 gopiseeh hodnoce
obratT jako pozn§FPnEk2yI @7 am §5vA daduowhlr 0 PvSé 2 ha | BV tée §p n Nv
vydanplockhynech pSi gkolen? rozhoobxahujl@vedger®nma memgin Bl

Postup vzl esgea rqei‘pdédrsclt§2n2a tak® neboduje. SmBDr model u
smPRDru modelu pSi vzletu.

KVALI FI KALN¢& SE(Sdr1AlvdAa 2P10)
P-11.01. P2 s me nDpletuMnor m§l n2 pol oze pSi hahduearpfoveded dodyahi osd .@ TIHirnuiteu

P-11.02

P-11.03

P-11.04

P-11.05

P-11.06

n

§sledovan® souvratem. Ve svi Pb®| dlienimdpd gv epd e aleo\

sintegrovanim 1/2vikmiut emah&euspisv@&de 1/ 4 vikru ngsl
i nii do! T provede 3/4viknotm8l pSi pajemem pSejdelldo | e
Polovina obr8cen®: REuibtSamyeh ®m osSmyj d’ea pbwede 2thody g-§ n2 45
bodov®ho viltkarguetn.m M vEge 5/ 8 obrgecem®Pho? pSemezea. do | e
Dva st $S2dav® pamain®rwmwEkm2autppol oze provede pomal Tl vTk
vikruoem| w®m smyslou m§vyihlkPetpoVoze.

P

ozn8mka pro bodoval e:

f Pauzamezi vIikruty je velmi Kkr§tks§

Polovina |tver calet®mormSemretpuwol oze pSitagenzm do svi

k

L
I

-ty
Lty

op.vikrut a pddieungengthepBej de

Sbodovl °¢d kZluett 45na z §dec hdegofeiuddenT m pSeyede
Sbodovpotwld&léttvtn oa m81 n2 pol oze.

Smyl|l ka-tt#a&hdietu na z8dech vocstsltRah|ograldtufMedd er ®m

p

rovede 1/ 2vTikrut. Potl alen2m proveide!l m!| bei nmudol

provede 2body4-bodov®ho vikrutu a pSnbagn&hhm pSeéjode.do |
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P-11.07

P-11.08

P-11.09

P-11.10

P-11.11

P-11.12

P.11.13

P-11.14

P-11.15

P-11.16

P-11.17

PSe meintegsov an’fbrodg8 vIi kirZdstuwmor m§l n2 poloze provlde n
sintegrovwamdiom]| 8 v Ihkorrpnt’e mv vmrefd. p Se

Pozn8mka pro bodoval e:
f 8bodovi vikrut mus?2 bhiotr18Fpell 2 vii mtye gprScewvrert ud o

genz2n
45° nahoru, provede 2body4-b 0 d o v ®h o v Tlk2r ultdafing 45naHora, provede 2

Polovina |tvercov®halepSemem&|l makpslboze péit1
body 4-b 0 d o v@ihlorpu&iut b nkeet u na z8§dech.

Obr8cen§8 kub&mZsékguosmazgdech pélﬂS&@@lnYm nDrS'ce\jcdahedA
body8bodov®ho vIikrutu a pSltageanoIqatLr45\deade'[ nor m§
provede 2body4-bodov®ho vikrutu a pSitagen2m provede 51/ ¢
z8dech.

m provede I norm8ln2ho

Obrg8cenl @EZSekwumnapiSdagden?
vikrutem do | etu na z8dech.

ngsledovanl pTlv

St S2dbhwdo®T vilketut na z§dech podove@eo4vblbdyt 8 a
ng§sl edovan®odohv®thy &pklFro®m smyslu, vilet na z8de

Stallturn: ZI et u na z§dech potla!en~2m~péedp21tmdyd-bod.svisl®t
vikrutu n8sl edoav ann8® | seodunvtx acteelmh vIi krut ve svisl ®m
vn or m¥dloae?

DvojitT:pléteknrourtmg| n2 pol oze pSitagen2m provelfe po
ihned provede 2 body4-bodov ®ho, vpéarbalen?m provede polgpinu
i hned navg§ge cell vIikrut do Il etu na z8dech.

Pozn8mky pro bodoval e:

f Bodovl vikrut a cell vIikrut mus2? n&§sledolfat i
1 D® ka orn? a doln2 vodorovn® elj&sst ij a(kvol ept§pTrm vl
pSemet T.

I,_Zsli(vékgustpmﬁ(laebuuna z8dech potlalenzm pSejde (
provede cell vikrut, potom fdlomm®dofEA n2 ho pSemet u

St S2davli nZgoddr ben®imomElent poloze pSejde 1/4vikr
letu a 1/ d2plaKkm®memmysl u pSejde do opal n®ho nogov
doletuvnor m8l n2 pol oze.

Pozn8§mka pro bodovgnz:
T Pseky no gov®ho l etu mus?2 bit step@Nrdtenm®dt a

jde o S2zenlT nogovl let.
L2slitZletunor m§l n?popdladzeen2 m provede obr§cenl |IpSeme
polovinou norm8Iln2ho pSemetu do |l etu na z&g8dg¢ch

St S2dav§ vivrifkaedaa a®/dzcdht ol kye ovh virht rkeyd nm§ sgEedd o v
a | otol kami vI wrptal y0 ®ma szam§sd wh Wot |l al en2m plpejde
vodorovn®ho | etu a 1/ Bovrink8dalozge m pSej de do | gt u v

Pozn8mky pro bodov§gn2:
f Vstup do vivrtky ihoapanbmdJl krut em
1 NepSitopgpSachod idm2ylewmrrt khyodnocen?2.
1 PSechjoeldz® do druh® vivrtky mus?2 bit okamgitl
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SEMI-FI NCLOVC A FI NCL OV-€l (®H.Seima\2040) F "
F-11.01 Cylindr: Zletuvnor m81l n2 pozi ci pSita,gean do s-visl ®ho |

bodow®\thrutg a pSitagen2m pseéfjdehtdevemdprove®keo
lal/ 2 kop. vikrutu a potlalen?m pSejbdbaod®hvi sl @
vikrutu a potlalen2m pSejde do |l etu na z8dech.

Pozn8mka pro bodoval e:
T Geometrickwlviynpdoedg ako | tverec.

F-11.02 Pol ovi na obr§cenv®~hkor~up~t$éemteu una z8dech potl al n2m |
obr 8cen®ho im$emetowvalskirnutilem do | etu na z8dec

F-11.03 Ltvercovl Sefledt markasm§dech p§dot|a‘[gerp2rmvcb0:iel ektow .
potomg&tag@)pzsmﬂde ddol §tupsdvede 1/ 2vi%r rSet dae pjcotl
letud5"nahor u, provede dal g2 koparnpSejHeutosndripalh 5t
provede 1/ 2vikruttwravpSitdageaetm onads58§dech.

F-11.04 L2s| t EZleettu na z§dech pSitagen?m pSejde do svisl ®h
pSitagen2m provede IJ norm8ln2ho pSemetu do | etu 1
F-11.05 VI kruty ddl etuhnoa z§dech pr ove dehufodshelieoav ® v I kr L
zezadu). Prvn?2 vikrut dovnit$S kruhu. VIlet na z8§8c¢

Pozn8mky pro bodoval e:
f Rychlost oté&8len2 mus?2 blt st8&l &8, ot§len2 plynt
f ZmNDna smyslu ot&8len2 mus?2 blt okamgit§

1 Hodnocen2 obratwz ds&®l esm® §l2§stkdkyrgjuhu je od l)ilot
| et 2 psdnziagduj e se hodnocen2 za | 8sti obrat mi m

F-11.06 SouvratskarN:uZtI)etu na z8dech potlalen2zm pSedeeNdo SV |
body4-bod. v I ksrluegdioma8n ® souvratem. Ve -bodseshV®mvI &t utde
pSitagen2m pSejthél dé peloze.

F-11.07 KopanT vB-qu.u/tl ke uwtZéetavnor m§8l n?2 poloze provede kopa
ng8§sl edovanbodob®tly 8pklInon®m .smysl u

Pozn8mka pro bodoval e:

f Pauza mezi kopbod. kviukrem em8mus?2 blt velmi kr
F-11.08 Gr al o|l:ZIl eub na z§dech pSejde potlalen?m do svisl(
bod.vikrutu a pofp%djehe mPooll@teudped scve | T vikrut a pSi

pSejde do |l etu na z8dech.

F-11.09 PSemeitntsegrovani mi st $S2daetmi na/ 2
polovinu obriget egpSewmaniumsl/ 2vI kru
integrovanl mvdp2ivan®mudsmyns!| u, vil e

em a navsgdle dru
na z8dec

gdlecavedgot | enzm
t
t
Pozn8mky pro bodoval e:
f Integrovan® 1/ 2wiplkd mt®m mungyzs |l t v
1 PSechjoeldroho do druh®ho 1/ 2vikrutu mus2 bit o

F-11.10 Pol ovi na obr 8cen®ho ItZ\JaertmO\n@hcz§m$e:rhetpLEsev1|dsel ®phoot |
letu nahoru, provede 4 body 8-bod.vT krutu a pSitagen2m pSejde do | €

F-11.11 Obr 8cen§ kub&rZsk§uosmazg&dech pgdmla'genﬁlmovj@déezubc
bod.vikrutu, pak pSitagen2m pIe‘tuo45eI«bde'[Ime«»Nm§llenzllaa/
kop. vikrutu a pSitagenzm provtgaﬂcej Tp mow encBd ne enloT p\
a potlal?2 do |l etu na z8dech.
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F-11.12 Obr §cen8 pol ovi na: XKluebtS8un snka® zo§sdreych potl alen2m prov
pSemetu oodoleftuplﬂaﬁlv/éde/Tkrutu a potlalen2m vyrovn
F-11.13 KopanT vT kbodivT Eeu®émtu na z&dech provede kopanl
4bodovI m v ilokprautne®m vs mysl|l u do | etu na z8dech.
Pozn8mka pro bodoval e:
 Pauzamezikop. vI kruae.m wal rutem mus?2 blt velmi kr
F-11.14 Smy | ka-t 8h@ali:adl et u na z8dech potlalen2zm pégjde do
pSitagen2m provede polovinu norm8ln2ho pSemetu a
4-bod.v Il krautpuot | al en2m vyrovn8 do | etu na z8dech.
F-11.15 Kobr a vtkguu na z8dech po%hh,beu%mpdovbdéulﬁ?n/Z K
potl al efgsejod®0ddol §t upsdvede 1al1/2 kop. vikrutu
l etu na z8dech.
Poznkan pro bodoval e:
f Kopan® vikruty mohou blTt ve stejn®m smysl u
F-11.16 Obr §cenl :[ZSekyuha z8dech provede potlalen2m pol o)
ihned2body4-bod. vIikrutu do | etu na z8dech.
Pozn8mka pro bodoval e: I
f Bodovl vikrut rhwnse2d m®s Is&kdoonvaetnz2i 1/ 2pSeme{lu
F-11.17 Troj %hel nz k:oATetpuSenmae tz §dech "dodetudddehTm pr a86de 2
4-bod.vI krutu a pSthSaegjedneznuioo vio3dsSor ovn®ho | et u, prove
pSitagenpmdep de3 8 oahdre pravedd Bbody4-bod. vikrutu & pSitag
vyrovng8 a 1/ 2v 1l kr untoerrm8pl She?j dpeo Idooz el.et u v
Obr8zky Aresti jsou na dalg? str8nce. "
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