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Vgechna pr8va vyhrazena. VIiastn2kem autorskTich pr8v
federace (FAI). Kagdl , kdo pracuje pro FAI nebo nhRNkt el
g2Sit tento dokument za tRDchto podm2nek:

1. Dokumentuzd ourge ipmformaci a nemTge blt vyug2vsn ke k
2. Kagd8 kopie tohoto dokumentu nebo jeho | 8sti mus?2 o0
pr8vech.

Pozn§mnka&k:T kol i v produkt, proces nebo technologie popsa
Mezin8rodn2ho vlIastnick®ho pr8va Mezin8§rodn?2 | eteck® f






PRCVA NA ORGANI ZOVCNE MEZI NC
SPORTOVNCCH AKCC FAI

Vgechny spoe.t 9pué§m$nC) byS jen | 8&8stelnh podl e pravid

federace (FAl))s e nazMewzd jn?§r odn?2 mi s por % RodlenStawiu FAk c Eml FABst nz

pr 8va vztahuj2c?2 se k Mezin8roBAlff moepontoVviz2mpbénkied mhF
2

prosazovat vlastnictyv FAI Mezin8rodn2ch sportovn2ch
kal end8Se FAI

Opr8vnhNn2 a pravomoc pro ug2van?z pr8v ke komeneem2 m ak
reklamy na nebo pro takou akci, ugit2 n8zvu akce nebo
zaznamenan®ho el ektronicky i jinak nebo vys2lan®ho v r
FAI. To se tTk8 pSedgvfg2 mmaggech8pT8§vhmatnlch, elektror
zpTsobu nebo syst®mu pro rozhodov§gn?2, hodnocen?z, vyho
sportovn2ch akc2ch FAI

Kagdg8 sportovhApe komi §enliFrAd v zastoupen? FAI udnl it |1
pSednostnhD souhlas na pSenesen2 vgech nebo | 8§sti pr8§v
|l et eckPchkthear® jsou organizovs§ny zcel a2hebi gdkemtje!| nh
sportovn2 komilse PSepod Ndm&v se mus?2 uskwuSeaedaitijagd jeprodl e
upSesnBDno v platn® SmBDrnici FAI , kapitola 1, odst ave
sportovn2m akczm FAI

Osobanebo pr &8vnz2 subjekt, kterl souhl asi | s odpovihDdnost 2
nebo ne, z8§roveR souhl asil s pSednost n?2mi pr8vy FAI u v

pr §v, vgechna pr&8§va k akcin§argnnebAl pSBRendolplr&dy mral ujm

propagaln2ch dTvodT volnl a bezplatnl pS2stup k jak®mu
a vgdy si vyhrazuje pr8vo bezplatnhi v gechnoafavat pra k o u k ¢
takov® Yl ely.

1 FAI Statut, Kapitola 1, odstavec. 1.6

2 FAI Sportovn?2 S§&d, Obecn8 | 8st, Kapitol a 3, odstavec 3.1.3
3 FAI Statut, Kapitola 1, odstavec 1.8.1

4 FAI Statut, Kapitola 5, odstavec 5.1.1.2; 5.5; 5.6 a 5.6.1.6

5 FAI SmRDrnice, Kapitola 1, odstavec 1. 2.1

6 FAI Statut, Kapitola 2, odstavec 2.3.2.2.5,

7 FAl SmRrnice, Kapitola 1, odstavec 1.2.3

8 FAI Statut, Kapitola 5, odstavec 5.1.1.2; 5.5; 5.6, 5.6.1.6

9 FAl Sportovn2? S$8d, Gener &81.7Section, Kapitola 3, odstavec
10 FAlI Sportovn2 S8d, General Section, Kapitola 1, odstavce
11 FAI Statut, Kapitola 5, odstavec 5.6.3

12 FAI SmRrni ce, Kapitola 1, odstavec 1.2.2
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L €S T-MODELY LETADEL
FAB-UPOUTANE MAKE RADI EM T CZENE MAKETY

Gestl-tdehnickg§g pravidla pro southDge maket

6.1 Obecn8 pravidla a standardy pro statick® hodr
6.2 Kategorie F4B, wupoutan® makety
6.3 Kategorie F4C,maketgdi em S2zen®

PS2| ohM§WAd proiStoathiodk® hodnocen?

PS2| ohM§W®Bd proiF4BhUOpdadt ari®omhabeen? | et u
PS2| ohdM§WE&d proiFdChRadirem S2iHeon® omaekét yf et u
PS2| ohRBel6lEar ace soutRNg2c2ho

Pr oz a tptamdiz

6.4. Kategorie F4AA-Vol nND | ®t aj 2¢c2 makety.

6.5. Kategorie FAE-Hal ov® vol nD | ®t aj2c2 makety poh8&8§nbhDn®
6.6. Kategorie FAD-Hal ov® vol nhD | ®t aj2c2 makety poh8§nhDn®
6.7. Kategorie FAF-Hal ov® volnhD | ®t aj 5tgekmakety kategori
6.8. Kategorie FAG-Vel k® radiem S2zen® makety

6.9. Kategorie FAH-Radi em $2zen® pol omakety

PS2| oh§WdDd proiFd4AhYadl AN | ®t aj 2c2 motorov® makety

*) Chybavwori gin§l e, je uvedeno F1A



TOTO VYDCNG¢E

ZRERNBEDEBICECE

DKNBY SPORT OV NEZRO2008C D

ZmNDny jsou oznaleny dvojitou svislou |
Odstavec plzrggré?n‘z(;nh\;%Strupnbis zmlDny ZmRDnu v
T;Sttr.g" 2008 2 nov® prozat2?mn? kategorie IF| - . .|
Pr Thng Text "model" nahrazen "model aircraft" sekret
6.1.4. 2 skupiny 2 rozhod] 2ch pro st
6.1.4. PSi m®nN neg 20 soutNg2c2ch p
6.1.10. ZmDna koeficientT pro statick
6.2.9. Pouze 3 rozhod] 2
6.3.1. Odkaz na specifikaci proudov®
6.3.6. ZmDna koeficientT pro | etov®
6.3.7. 2008 Ponech8§n2 2 povinnlch obratT | NaveJensen
6.3.7. Specifikace 2 povinnlch obrat s%j«fm?sze
6A.1.10.4. RozdRDl en2 struktury povrchu a
6C.1. Povinnost vgech r oznheosdt|a?dcahr dzna?
6C.3.7. PSem2stNDn2 odstavce
6C.3.7.V ZmDna definice obratu | 2n§ "o
6.8. Novs§ kategorie Vel k® makety F
6.9. Novs8§ kategorie Polomakety FA4H
6.4.1. 150 m] opraveno na 150 dm|] *)
Pozn8§m¥aanglick®m poowjg‘gﬁvn%l|erc§espalovac2 mot or
motory poh8§nhDn® stlalenlm CO] a prugn® motory
ZmNDny pravidel v obdob2z 4 | et ®ho <cy
Odstavec plzrg?lgfnfﬁnh\;§8tru!nT popis zmBDny ZmDnu v
R L T S T S S A T
Zmr az| Doba, po kterou nen2 mogn8§ zr
pravidel 2006 omezen nepl at praydia o pr ozat 2 mn
6.1.4. VibRr rozhodl2ch z rTznlTch ko
6.2.1.%) Il Flightline Directorl nahraze|
6.2.7. Oprava Zrugen odkaz na vys?2lal pr o F/{NarelJensen
6.2.7%) Koeficient K pro vZzcemotorov® sﬂrifm?sie
6.3.7. VT bDroobvrRat y, Yprava textu
6C.3.7. 2006 VibRNDrov® obraty pro neakrobat
6C.3.6.11. Realizmus | etu, zmDna ve viIbD
6.5.FAE*) Ng§zev lenginel nahrazen I moto
6.6.FAD¥) Oprava N§zev lenginel nahrazen | moto
6.1.3. 2004 Statick® hodnocen2 pSi v2ce n
SC4.SvazekF4.09 Platnost 1. ledna 2009 Stranab
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ZmDny pravidel v obdob2 4 | et ®ho cy
Odstavec plzr:gg?n‘j(;nh\;fStru!nT popis zmRDny ZmDnu v
6.1.4. 2004 Pol et rozhod|l2ch pro statiku,
6.1.8. 2004 Pol et pomocn2kT
6.1.9.2. 2004 Dokumentace pro statick® hodn|
6.1.9.4. 2004 Vel i kost tS2pohledov®ho vIikre
6.1.9.4. 2004 Statick® bodov§n?
6.1.10. 2004 Koeficienty pro statick® hodn|
6.1.10. 2004 Vzd§l e@eSoststati ck®m hodnocen?
6.2.1. 2004 FABPSesun omezen? plochy a PpABRgn®
6.2.1. 2004 F4B Tah proudov®ho motoru
6.2.2. 2004 F4B f2d2c2 mechani smus
626 2004 iignchoeenfzi Cvizelnettyu aprp?éllsft§?1\2/®
6.2.6. 2004 F4B Kruhy mezi obraty
6.2.7. 2004 F4B Odhoz bomb nebo n8kl adu
6.2.7. 2004 F4B Vimaz obratT N a O
6.2.7. 2004 FAB ZmDna oznalen? obratu P nj|
6.2.7. 2004 F4B VibRrov® obraty, evidence Narve Jensen
6.3.1. 2004 F4C PSesun omezen2 plochy do s;:JbSkgmc;Isze
6.3.1. 2004 F4cC PSesun maxim8ln2zho napht ]
6.3.2. 2004 F4cC PSel| 2 sl o'vHIn®| noodsstt"a vncae 6. 3
6.3.4. 2004 F4C ZmPDnal| st ov®ho
6.3.6. 2004 F4cC Nov® koeficienty
6.3.7. 2004 F4cC ZmNDna vIibNRrovich obratT
6.3.7. 2004 F4cC ZmNna technicklch obratT
6.3.7. 2004 F4C Novi vibhRrovl obrat fADerr]
6.3.11 2004 F4C Bezpelnost, novl odstavec
6A 2004 PSe m? sdstAvoe?
B6A.1. 2004 F4C DvD skupiny rozhod]l 2ch pr
6B.1. 2004 FAB Schvs§len2 vibRrov®ho obr a;
6B.2.7. 2004 Vimaz vty iSoutNg2c2 mus?2 t|
6B.2.7. 2004 C2]1 pro odhoz bomb atd.
6B.2.7. 2004 Pouze jeden volitehkteoblatps8|
6B.2.7. 2004 ZmNDna definice obratu APrTIl et
6B.2.6.1. 2004 ZmNDna obr 8zku ATaxi a vzletod
6B.2.6.7. 2004 ZmhNDna obr §zku iPSist&n2 a t aj

SC4.SvazekF4.09
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ZmDny pravidel v obdob2 4 | et ®ho
Odstavec ZmbDna schVigyry|ni popis zmPny ZmNDnu v
pl en8rn?2
6C.1. 2004 Vimaz vRDty fiRealizmus letu je
6C.1. 2004 ZmNDna textu
6C.3.6.11. 2004 ZmBDna textu
6C.3.6.11. 2004 ZmNDna hodnocen2 pSi ¢ hypbduokkuf un
6C.3.6.11. 2004 ZmNDna definice maketov® rychlo mmﬂm“”
_ - - pSeds
6C.3.7. 2004 ZmBDna v popisu vIibRNrovlich obr al subkomise
6C.3.7. 2004 Vimaz vhRDty tlTkaj2c2 se pouze a
6C.3.7. 2004 Novi obrat ADerryho zat §l ka
Class F4F 2004 ZmDna v sdke@t ov®
Class F4F 2004 ZmNDna hodnocen?
* ) Oznalen® zmDny byly jig opraveny v | esk®m tex!

vliznam.

PLATNOST PRAVIDEL TOHOTO SVAZKU:
S odvol 8n2m na odst. A.12 Svazku ABR:

Ve vgech tS2dg§chdanurs¢ovb8into ppS2asvnildl o nemBnnosti charakt

southNDgn2zch pravidel po dobu dvou Il et v souladu s cykl e

Zznamens§, ge ve Svazku F4:

(@@ mohou bTlt pS2slugn® zmNny & aeh\CRAIl évn yF Ag | evn Srroncem 20alsCe
ledna 2011.

() Prozat2zmn2 pravidla nepodl ®haj?2 tDmto omezen2m.

Vijimky z tohoto pravidla jsou povoleny pro pS2pady o
vyjasnhDn2 pravidel a mDSeprdvidéh| uku a zmBDn prozat2mn?2ch

SC4.SvazekF4.09 Platnost 1. ledna 2009 Strana8
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SVAZEK F4
LCSTT BRAVI DLA PRO BADITBMEFr ¢ ZENRITCH MAKE
6.1. OBECNC PRAVIDLA A NORMY PRO STATI CKE£ HODNOC
6.1.1. Definice maket:

Maketa je zmengeninou |péeadlm ké@gFem,vzﬁtJeh@),aeslc
soutnNge v kagd® kategorii maket je co nejpSesnnj
skutel n®ho | etadla. Tato z8§sada plat?2 stejnlm d2lem
Pozn8mRmo oeznmalskutel n®ho | etadla, podle nhDhog§g |je
term2nu "pSedl oha"

6.1.2. Syst®m pravidel

Pravidla jsou | 2slov8na n8sledovnih:

6.1. Obecn8 pravidla a normy pro posouzen? shodnosti se
6.2. Upoutan® makety.

6.3. R&deaf@ Bakety.

6.1.3. SoutRNDgn2 progr am:

Sout Dgn2 program pro danou soutNg sest8v§ z | 8sti 6
pro sout g upoutanlch aket tedy sest8vaj2 z | 8§st?
6.3.

Sout Ngegkoar i e F4B je zah8jena statickim hodnocen2m, p
SoutNDg kategorie F4C je zah8jena l etovou | 8§st2 a st
model u. Statick® a |letov® hodnoepdS2paksprob2hgtev
pak je teprve staticky hodnocen. PSed staticklm hod!
Pokud je po ofici&ln2 uz&8§vhRDrce pSihl&g&gek svhDtov®ho |
neg 40 soutgleg?2ocr2gcam,i zni8t or j menovat dvD skupiny rozhec
skupina hodnot 2 ma k e t o vpohled zpbSoeksun,0 spg o h(l6e.dl . ZLPS eldu a z €
shora a zdol a) . Po skon|len? hodnot? druB37 68)kdapi na
tDchto okolnost2 je southRDg kategorie F4C je zahgje

zah8jeno ag po statick®m hodnocen?2 prvn2ch 10 model
6.1.4. Rozhod] 2:

PoSadat el mistrovstv2 svDta nebo kont i nlencthu, iutzan
j sou nominovg§gni pro statick® hodnocen?2, vgec th
hodnocen? na | et ov®m dhoobdth ocfeinci. § |Pno?k uwdz §veldrvk y |
20 southNRg2c2ch, poSadlatt elprua | £t ptoiuzke® taSil atoxh® odno

PoSadat el mi strovstva?2 svRDta nebo kontinentu radi em
pokud hodnot 2 dvhD skupiny rozhodl| 2ch) pro statick®
hodnocen?z.

Pro mist r ovst v?2 kontkian emtou,i i j en®h D wmed 40 sout NG?2 2ch,
hodnocen? dvD skupiny dvou rozhodl|l?2ch pro zryc en?z
Pokud jevdobnD ofici §lnz uz§vDrky pSihl 8§gek p®ilhidgdeno
pouze tSi rozhod]| 2 pro statick® a |l etov® hodng¢jcenz
V ostatn2ch mezin8rodn2ch southRDg2ch | ze poug?2t s k|
hodnocen?z.

V obou kategorizch (t.j. F4B a F4C) imupro blTet o chhang
rozd2ln® n8rodnosti a mus?2 blt vybr8ni ze seznlpmu
schvg8l en®ho pSedsednictvem CIl AM.

V pS2padh mistrovstv2 svDta nebo kontinentu mus?2 b |
nejm® jeden |l en subkomise CIlAM pro makety. ObDn
pSedsednictvem CIAM pSed mistrovstv2m svDta nebo kol

IVt extu chyb?2 vysnPoldgd@Aazvyj adlklvt statick® rlReB08nocen?,

SC4.SvazekF4.09 Platnost 1. ledna 2009 StranalO



Ve vgech skupin8ch (pro statick® a |l etov® hodnocen?2]

Pokud jsou pro statick® hodnocen? pougity dvhbD skup
rozhaddlg2e n8&8rodnosti, jeden ve skupinbD pro staticko¢
hodnocen?2.

Pro mistrovstv2 svDta mus2?2 blt skaphodhepm®nb| Yoo u
kontinentT. Skupina rozhodl|rahh2qdhoeFM@n Mhuts$2 bK d n tsil roe

6.1.5. Koeficient:

Tam, kde jeuvedenK-k oef i ci ent ( K), hodnot?2 se od 0O do 10 bod
bodT. VIsl edek |j e -kpefictetam (K).y n8soben K

6.1.6. Pozn8mky:

a) Vgechny modely mus?2 vzl ®tat stejnim zpTsobem jako

b) U model T hydropl 8nT vgech druhT e pro vzl et p C
podvozek, nen?2 [ k dispozici vhodn8 wvodn2 ploc
tomt o dpPpS2ppeanal i zovEno. Odchyl ky od pSedIohy, j ak
podvozek, |yge nebo podobn§ zaS2zen2?, kter® pSedl
shodnosti se vzorem a zpracov8§n?2 neberou v Ywahu.

c) G&§dng | 8§8st modelu kmemm2vibial ¢ anokled el u odstranin
pilota a ant®ny nesm2 bDbit pSid&§no vnhD model u me
odhazovac? ng§dr ge atd. mu s 2 bTt pSedlogeny k st:
nahrazeny jednadiugg@imima opraty stejn®ho tvaru, b
pravidl a Znamens§ di skvalifikaci. Jsou povol eny |
pSedpokl adu, ge jsou pro statick® hodnocen2 zakr
pSesty nebo rulnhN otevSeny pSed |l etem, ebo moho
pogkozen2 modelu jsou povoleny, al e nesm2 bTt pSe
za letu nesm2?2 blt viraznhD ovlivnDn.

d Pro | et mTge maket oviceu jvaki®@hlokondahr atdiar wrrnabo pr T
barva kugelu nesm2 blt zmRnNDny.

Pozn§mamhDna vrtul?2 je pS2pustng pouze v pS2padh

v2cemotorov® pSedlohy pougity vrtuleg bbDers®ahecxX

hodnocen2 vymDnDny. U zaS2zen?2, jako je gener8to

Mel63 nelze tuto vrtuldi vymBDnit za | etovou vrtuld@
e) Letov® vrtule s kovovI mi l'isty jsou zak8z8ny.

) Nesm2 blt odhazovgny vibugniny.
g) PokudjepilotpSedl ohy viditelnl za letu pSi pohledu zpSe

stejnnN viditeln8 figurka pilota v odpov2daj2c2zm ml
celkov® | etov® hodnocen? sn2geno a aldowk ®mgholkaoc
um2stNDna v model u, ale nem8 vlIiiv na hodnocen?2.

h) Kontrola hmotnost:i model u mus2 bTt provedena i hne
Yapr ava modelu nen? povol ena, krombD od| erp8n2 pal
musdthbpSilogeny vgechny pSedmDty odhozen® za ofi
ng§drge) . Pokud model pSes§hne povol enou hmot nost
bTt znovu po kagd®m | etu pSevs§gen. OfmcpévABerkDn
obsl uha mus?2 bTt kagd®mu southNg2c2mu k disposici
hmotnost modelu pSi kontrole mTge blt vygg?2 maxir
FAB je hmotnostn?2 | imit 6 kg aj2t ohlneortannocset ,1 51 egy, 6malc

e podle n8zoru rozhodl] 2c
sti. Modely poh8&8§nDn® t ur
z (6F.42C)1.. P(oFaRd)at & | 6 .m3i.s 2

y hlul nosti

) U kagd®ho model u, kte
provedena kontrola hl n
osvobozeny. PodrobnBDj il.vi)
southNg2c?2m mognost Kk I

*YChybawr i gi n§8l u, mRlo by blt 6.3.2.
6.1.7. Pol et model T:

Sout Ng2c? mTge southNGit pouze s jedn2zm modelem v
S 2 z e maketh

SC4.SvazekF4.09 Platnost 1. ledna 2009 Stranall



6.1.8. Pomocnz2ci

SoutNg2c?2 mTge m2t bDhem ofici8ln2ho jednoho pomoc
modelu kl et u a startovgn? motorT pS2tomen dal g2 pomoc
pomocnz2ci, kromhD je¢gholtduop Wstriatdi leent SPaewenl ch maket
nesm?2 dot knout vys?2lale bBRDhem ofici8ln2ho | etu.
Povinnost 2 !aso~mDSi!e (start ®r a) je sledovat od ok
pomocnz2ci nedotlkaj?2 vys?2]| aled.u dldakmiel ev ysse& | pad neg c 1j 2ek
6.19. Dokumentace (ProvhRSen2? shodnosti se vzorem):
6.1.9.1. Za shodnost modelu se vzorem zodpov2d§8 soutRnDg?2
6.1.9. 2. Na pSihl&8§gce k southgi a na bodovac2m |istu
pSedIth(ykumentam dodan® southzgzm mu s 2 bl t uved
akrobatickTch obratT nebo ne. PSed prvn2m |l etem |
prodi skutovat. Konel n® rozhodnut 2 mus?2 vydatlotohl avn?2

rozhodnut?2 mTge ovlivnit hodnocen? pologky 6.3.6.11
6.1.9. 3. MRNS2t ko, ve kter®m je model postaven, je |libov

6.1.9. 4. K posouzen? §hodnostioaln!o?dmlpéesdalov@zeonraemn@mulsezdL
dokumentace (IWA29)PS2]| oha A

a) Fotodokumentace:

Nej m®&nn t Si fotografie nebo tigtNDn® reprodukce
kter® bylo postaveno jako modelchf(aktfow&§log®¥ apSédhetl

reprodukc? mus? blt cell letoun, nejl®pe z rTznlc
trojmo druh8 a tSet? sada mohou bl fotokopi e. T
hodnocen2 shodnosti se vzorem.

b) TS2 pdbiv® vikresy:

PSesnl tS2pohledovi vikres mus2? obsah olhokutpohted ni m§ |
shora a pohled zpSedu. Tyto pohledy mus?2 bit ve s
pokud je d®l ka vDtg?2 n®g2B@zpNnzj mimee VEKO ese jmu@ 1t
pSedlogen ve tSech exempl §S2ch. Nepublikovan® vTk
nejsou pS2pustn®, pokud nejsou pSed southNg2 ovNS
komi s2 pr o nuakkteBtrye,m ksoknustter] n®ho | etadla nebo jinou

c) OovNRSen?2 zbarven?2:

Pro posouzen2 zbarven?2 a oznalenﬁut;lsmkuovpaSn?Ipcursth@d
vzorkT pTvodn?2cputblairkovamelbcon zbarevniTch vdxkregguy |

"Profile”.

d Rychlost pSedlohy:
VpSedl ogen® dokumentaci mus? blt uvedena cestovn?
l etovlich bodovac2ch | istT pSed kagdlIm ofici8ln2m
di spozici pouzestmaxj ea8§mogn®yoh®et tuto hodnot u. :
tuto informaci na pog&8&dg&n2 dologit.

e) Prohl 8gen2 southNg2c?2ho

SoutNg2c? mups@edbpgénous dokument ac? pSedlogit pr
hodnocen®ho model u a seznmenz vagteac\hi 1d.2 | §q u tkid ge2rc® sngu
podepsat formul 8S (Viz PS2loha 6E) potvrzuj2c?2 t
prohl 8gen2 mTge blt southNg2c?2 diskvalifikovgn ze

SC4.SvazekF4.09 Platnost 1. ledna 2009 Stranal2



6.19. Hodnocen? shodnosti se vzorem zpracovsgn?
K-koeficient
1.Maketovs§ pSesnost

Boln2 pohled 13

Pohled zpSedu, zezladu

Pohled shora, zdola 13
2. Zbarven?

Shodnost se vzorem 3

Sl ogitost 2
3. Oznal en?

Shodnost se vzorem 8

Sl ogitost 3
4. Struktura a realizmus povrchu

Struktura povrchu 7

Maketovl r erghui zmus7po
5. Zpracov§gn?

Kvalita zpracov§8n?2l2

Sl ogitost 5
6. Maketov® detaily

Shodnost se vzorem 9

Sl ogitost 5
Celkem ..o K =100
Pologky 1 se hodnot?2 v kategorii F4B ze vzd8lenost
model u. Rozhmddel sedoeskat .

6.1.11. Hodnocen?z:
Pro soutBhge | ®t aj 2c2ch mak et se zn8mky za shodnost
zn8mek wudRlenlch t Semi rozhod| 2 mi . Pro konel n® hod
tehdy, pokud model dokonl|] 2 pl atnl l et .
6.1.12. Organi zace southNge maket.

Mani pul aci s vys2lali a kontrolu vys2lac2ch frekven
PoSad? pro letov® a statick® hodnocen? st8tT a so
soutNge. Vedoom? ndijedgsilepySadugptwm2y druhl, tSet 2,
Vylosovan® | etov® poSad? sout Ng?2pcS??cpha ddde krae relyro?r i ep dk
vzg§jemn®mu rugen2. PSi zmRDn8ch nelze zamBDnit jednot
Pro druhT zsad nteNgm2Salde¢t v jedn® tSetinDh startovn?2 |
d&8no obr8&8cen2m prTbNDgn®ho um2stNn2 poSad?2 southNgz2c?2
k ol (vlietnhD statick®ho hodnocen?z) .
SoutNg2c?2 musaAaSbiupuwma ®wvin2k pl ochu nej m®nN sedm min
a pNRt minut v kategori.i F4C. (viz 6.2.4. letovl | as
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6.2. KATEGORIEF4BT UPOUTANE MAKETY
6.21. Obecn® charakteristiky:

Nejvygag? hmotnost: HmetSh @s ta v ¥m,&rh @&ht dn Nmof di eglher fava pi | ot
nesm2? pSekrolit u jednomotorov®ho model u 6

ZpTsob pomdnwRaketov® a pulsaln?2 motory nesm2 blt po
b) NejvnRtg?2 pS2pustni tah proudov®ho motor

Pozn8mka: Dal g2 specifikace viz svazek ABR, odd?z2| 4
modelu letadla.
Pokud je model pSi letu hlulnlT, mohou rozhodl?2? nebo

hl uku. Mo del a ovh®&®dalpojéebazprzast $od “uschovy povDSe
n

nejsou povoleny ¢g8dn® Y%pravy nebo zmDny nastaven?
nastavitelnou vrtuli, mu s 2 mNSen? probBDhnout pro ce
pSaghlm technikem a pokud je pSekrolen pS2pustnl hl
druhlm mnNSic2m pS2strojem. Pokud je i druh® mDSen? |
Hl ukomRDr mus?2 blt kvalitn?2 s2 ktaddlrn)boral n2zm syst ®mem (|
Maxi m§l n2 pS2pustn§ %roveR hluku je 96 dB(A) mhDSens¢
kterl je um2stDn na zemi na betonov®m nebo asfalto
na plnl vikon se mBDSen2 uB k uotsed nmao dneal uk onl ami sctir a&kn [p ozdv®
po vDtru. Mikrofon je um2stBDn na stojanu 30 cm nad
od modelu nebo mikrofonu se nesm2 vyskytovat g8dne
di spoziciebetasbdal tovl povrch, mnNS2 se na hol® zem
povrchu, v tomto pS2padhD je maxim8ln2z Y oveR hluku
uskuteln2 ve vzd8lenosti 3 m od nejblligk# hjoe modtoe jun
u jednomotorovlich model T.
6.22. F2d2c2 mechani smus:
ayUpoutanT model mus2 blt bhRNhem letu trvale upout §n
lanky.
b) Pri m§rn2 S2d2c2 funkce:
Letov§ dr8ha modelu mTge bt S2zemani gk®he rSE|dn
mechani smu. Ten mus?2 blt ovlI8d8§n S2d2c2 rukojet?z,
st Sedu pilotn2zho kruhu. Nen2 povoleno g8dn® autom

c) Sekundg§rn2 S2d2c2 funkce:

Tyto mohou zahrnovat (a |l e nej sou omezeny na) ovlI §dg§n? mot o
kl apek. f2d2c2 funkce mTge pilot ovlI §dat prost Se
impulsysf rekvenc?2 ni gg2 neg 30 KHz proch8zej2c2mi dr 8§
d Nen? povolen ¢8&odvnlT§dj§inPT pzrpiTns§orbn2 S2d2c? funkce neb
prostSednictv2m dr 8t T/ | anek.

ffPSed kagdim letem se S2dic2 mechanismus vlietnnD |a
podrob2? zkougce tahem, kterl ,sezaawarBe npad® nESiob|
nejvlige vgak 25 kg (250N). D®l ka S2dic2ch | anek

st Sedov® ose modelu) nesm2 blt m®nNN nedg 15 m a v?2

Lanko Hididicl  gezneznostni

rukojet  reminek
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6.2.3.

6.2.4.

6.2.5.

6.2.6.

6.2.7.

Of i ci el n2 | et

a) Kagdl soutNgz2c2 je t Sikrs8t vyzvsn k proveden?2 |e
uskutelnit platnl |l et v pogadovan®m | asov®m | i mi't
b) Pokud nen? model schopen vzl ®tnout, nebaelel et d
southNge/l etov®ho Seditele ovlivnhDna soutBNg2c2zm,
rozhodnut?2 povolit opakov8§n2 | etu. Feditel tak® wur
c) Platnl l et zah8jen okamgi kem, kterl nastane d§S:
) Soug2nc2 ozng&m2 | asomNSili, ge zal2n§ startovat mo
i) Dv DN minuty po vyzv8§n2 southRDg2c?2ho k zah8jenz | et
i)Pl atnT et je ukonlen, kdyg model pSistane a za

(mezipSistg&n2z alNDpSepoegd®eingt pmq P .gd
LetovI | as
SoutNg2c2 mus2? blt vyzvgEn nejm®nN 7 minut pSed lete
m§& 9 minut na splnhhn?2 |l etov®ho programu. Las se za
startovat motor, nebo 2 minutypo n8stupu na | etovou plochu, podl e
Mo d el mus2 vzI|l ®tnout do 5 minut (plus 1 minuta za
Obraty proveden® po skonlen2 vymezen®ho | asov®ho |
motor) nejsou hodnoceny.
Startovn?2 | as
a) Pokud model neodstartuje v |imitu 5 minut pl us

model u, mus?2 southRg2c?2 ihned uvolnit prostor pro ¢
jegthND negsmaddloval zastav?2 motor/y, mTge blt mot ol
nastartovsg§n/y.
b)Je povolen pouze jeden pokus o opakovg§n2 vzletu. V
g8dn® body za obrat taxi & vzlet.

Pozng§mkat:omto pS2padhD st8&le plat2 pravidlo 6.2.5. a.
Let

Letov® obraty musi®llel tuverdewne®de mpy Swad?2 . Me z i koncem |
dal g2ho musmoseleMmddpcol ®t nout nej m®&nN dva kruhy. Po
dvakr uhy je n8sleduj?2c?2 obrat hodnocen nul ou.
6.2.6.1. Taxi & vzlet (Taxi & take-0ff) ... K= 14
6.262. 5 okruhT v norm8ln2 |letov® vigce
(Five laps of straight level flight)..........ccoociiiiiiini = 8
6.26.3. VT bNr ov IOptoriardanionsation) .......................... K= 12
6.2.6.4. VT bNr ov TOptwrairdanions{fation) .......................... K= 12
6.26.5. VT bNr o v IOptoriardanionsiation) .......................... K= 12
6.2.6.6. VT bNr ov TOptwrairdanions{ation) .......................... K= 12
6.26.7. PSi st §nkandBag & taxi.i.....(ccoererererererereereerenne. K= 14
6.2.6.8. Realismus letu (Realism in flight)
a) Zvuk motoru (Enginenoise,r eal i sti ckl K=vuwk vyl adhdn?)
b) Rychlost modelu (Speed of the Model aircraft)............. K= 6
c) Elegance letu (Smoothness of flight) .............cooeeeeen. K= 6
Cel K OMIEACKNT .......c.evveeeeeeeceee e, K =100
Pozn8nmkaa:bodovac2ch | istech mus? bTt uvedseadl odyt av

mNS2tko zmengen?2 .
VibNDrov® obraty

SoutNg2c? mus 2 bTt pSipraven prokS8zat, ge zvolen:
schopnostem |l etadl a, kter® je pSedlohou model u. HIl a
vibnr voltiotvellcnhl cohb rlaet T .

Seznam vybranich vibRrovich obratT mus?2 bilt pSed pS
VibnRrov® obraty mohou blt provedeny v |libovoln®m p
pSed | etem na bodovac?2chelnils tmd anto. dkaan@Rd Tp ocStard@t | per chwed
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Jak®koliv pSedveden2? otv2rg§n2 a zav2r§n2 n8kladovlc

spolu s odhozen2?m n8kladu nebo bomb, pokud nen2 odh

NULOU.

Je mogn® wzejedenat) odhoa.

Pokud model Ilet2? s vytagenTim podvozkem, zat2mco pSe

sn2g2 se celkov® | etov® hodnocen? 0 25 %.

Pro kag¢gdl obrat je povolen pouze jeden pokwus, jedi:

Vgechny vIibRrov® obraty maj2 K = 12.

LTY¥Il voliteln® obraty se vyb2raj2 z n8sleduj2c2ho

A V2cemot or o vMlt-ebging eptién) -( Pr o pl n® hodnocen? tohoto
vgechny motory v chodu bRhem cel ®ho Il etu. Pokud
pS2slugnn sn2geno hodnocen?2.

Pozn8§mka 12 se vztahuje na vgechny v2cemotgaddov® |
motor zvl 8¢gS.

Zatagen?2 a vyt Raracnadd eptand landimglgaar).
Zatagen?2 a v yRetnagtam extekdlflapp).e k (
Odhoz bomb nebo p Hrogbambs dréudl tank.dr g2 (
Let v Yr ovHiighn afdl i3g0margey.er 30A
Jeden nor m§Oneinside Bepme t  (

TSi kruhy v [Theeeinvemedlaps)§ dec h (
Souvrat (Wingove}.

Os mi | FHgare gight).

Me z i p S Taudh & go). (

VI ny (L2IlmgEighd)ma,

Odhoz p aRhute drgp).

Let ov§ f unk c eFlightfunctign Syesdbject irgraft].

SoutNg2c?2 mTge pSedv®st jeden letovli obrat dle vl
ge tento obrat mohl a prov®st i pSedloha. aiout Ng?
tohoto | etov®ho obratu pSed vstupem na startovn?

N Pr T |IOeershobt).
6.28. Hodnoc(elne2t ov® body)

Kgng obr at je hodnocen zn8mkou od 0 do 10 bodT
VIisl edek je potom vyn§saneriz Swoiesfliocsiteintnean skitoegrilt osset i

6.29. Letov® hodnocen?

I @ m m oo O @

=T-r X«

PSi svDtov®m a kontinent8ln2m mistrovstv? neb kdy
gkrt8 nejvygg? a nejnigg:z hodnocen? za kagdl obr e
hodnocen?2. PSi svDtov®m a kontinent8lnZm mistrevstv:
jsou do | etov®ho hodnocen? zapo|teny visledky d vg
Letov® hodnocen2 je d&no soultem bodT udRlenlTch t Sel

6.210. Cel kov® hodnocen?2:
Je d8no soultem WBodT 1D02skampirdmNDvrem ze dvou | epg2ch

Pokud southDg2c?2 provedlI pouze jeden jeden |l et jsou

Jestlige se z jak®hokopoSadgtvelduovikitemilt nemamS. B.

tSi |l etovg kola je celkovl vIisledek urlen n8sledovn]

a) Pokud se uskutelnila dvhD | etov8 kola, zapolte se i

b) Pokud se uskutelnil o j edn dekitohotokala® kol o, zapolte se

c) Visledky |l etov®ho kola | ze zapol?2st pouze v pS2y
stejnou mognost k uskutelnBDn2 | etu.
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6.211. Let ov8 plocha:

PoSadatel soutRge by mRI na povrchu zSetelnhD vyznali
1) Pi(Rioltont2g Hpradim mMre 1. 5 m
VymezenT'kruh, ve kter®m by se mDlI pohybovat bnNh
pilota pSi vystoupen2 z tohoto kruhu.

2) Var ov nIPenaltygiftle)f pol omNDr 3 m.
Pokud soutRDg2c?2 b nRdheakruhugje abrat\hgdisotea N OU. z
3) Let ov] Flingardacircle)i pol omRDr 26 m.

Letovg8 oblast, kde se mTge pohybovati model pSi
varovn®ho kruhu.

4) Bezpel no s(Bafetyarkarcitccle)i pol omRDr 29 m.

Obl ast | etov®ho kruhu zvDtgen8 o 3 m bezpelnostn?
Organi z8tor by mDI vymezit minim8IlnRD jednu (v ides§
(Ready Boxes) a | edn uExivHog t. u pfry?t o( o b lya ptSiil le@yoave®rku kr uhu. V
tyto obl asti vlietnhD |l etov®ho kruhu by mbDly blt | as
kagd&8hDaochto obl ast? mus 2 m2 t dostatelnou d®I ku pro
lanek.

Viz obr 8zek:

6 metres

\ - 7 o
I / Pilot's Circle \
! radius 1.5 metres

- / / Juages
/ /,-" / Penalty Cuhk.' \
/4 /" radiys 3.0 metres

[ | Flying area circle
| | /*'I/\( e TRIRUS 28 MEANEs s

Ready Boxes - |

‘ Reference poke

——
T Safety area circle
radius 29 metres

=

~
}{{,/J R—~ Entrance

PSekl adF4B Contest
Judges = r
Reference po
Line testing
Entrance = vstup,
Exit = vichod,

Weightand sound Measuring area

uspoS8§dg&n2 prostoru pro

= r I

ters eferenln2 sloup
hov8§8 zkougka | anek,

prostor pro mDb
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KATEGORIEF4Ci RADI EM T CEZENE MAKETY

6.3.1. Obecn® charakteristiky:
Hmotnost ¥pln®ho moldelu, pSi eraRehi®hor ky pil ot a, bez
(A4150N) . *)
Modelysel ekt ropohonem jsou v8geny bez pohonnlch bater.i
ZpTsob pohonu:
Raketov® a pulsaln2 motory nesm2 blt pougity. "
Pozn8mka: Dal g2 specifikace modelu viz svazek ABR,
charakteristiky modelu letadla.
6.32. Hl ul nost
Pokud je model pSi l etu hlulnT, mohou rozhodl| 2 nebo
hl uku. Vysz2| al a model jsou bezprostSednnD po | et
model u nejsou povol eny g§darv®n%prsawylj,rien“tkoouzmlm)rpy nMa gt
model nastavitelnou vrtuli, mu s 2 mNDSen? probRhnout
mNDSena pS2slugnim technikem a pokud je pSekrolen p
techni k s Sircuzhmt mp St r oj em. Pokud je i druh® mhDSen
hodnocen nul ou. HIl ukomRr mus?2 blt kvalitn2 s kalibr:
Maxi m§l n2 pS2pustn§ %roveR hluku je 96 dB(A) mNDSens:
kterl je um2stBDn na zemi na betonov®m nebo asfalto
na pl nl vikon se mRDSen? wuskuteln? na kol mici k pod®e@®
po vDtru. Mi krofon | e um?2 setnmd nd rn8ah ys tnoaj a%mruo v3nOi crmo t noar du
od modelu nebo mikrofonu se nesm2? vyskytovat §8dng
di spozici betonovl nebo asfaltovl povrch, mpDS2 se |
povrchu, vdhDomteo maIi pm& |l n2 YaroveR hluku 94 dB(A). U
uskuteln2z ve vzd8lenost.i 3 m od nejbligg2ho motoru,
u jednomotorovlich model T.
Radi ov® vybaven?
Nen? povoleno pougomat izaks® z8hzermr oviaglky | etu nebo
zaS2zen?2 (gyroskopy).
6.33. Oficielnz |lety
ayKagdl southDg2c? je tSikr&t vyzvEn k proveden? |etu
uskutelnit platnl l et v(vipgbB8gpdovan®m | asov®m | i mit
b) Pokud nen? model schopen vzl ®tnout, nebo | et d
soutnNge/l etov®ho Seditele ovlivnDna soutNg2c?2m,
rozhodnut?2 povolit opalkoyvsgkhdy |[rdudie drpalkidwdnlt akl®etur
c)Pl atnl l et zah8jen okamgikem, kterl nastane dS2v
) SoutNg2c?2 ozn&§m2 |asomNSili, @ge zal2n§ startov:
i) DvD minuty po vyzvgn?2 southRg2c?2ho k zahg8jenz |
i) PlatnT let je ukonlen, kdyg model pSistane a :
6.3.7.M. (mezipSistgn2).
634. Letovl | as
a SoutNg2c2 mus2 blt vyzvg&n nejm®nND 5 minut pSed 1|e
b) Sout NDg2c? Za&h&jyen2§nl &t u
c) Lasetu je mNRSen od zah§8jen?2 ofici&8ln2zho letu (viz
d Sout NDg2c2 m8& 17 minut na proveden?2 | etu.
e) Pro v2cemotorov® modely je letovl | as dle (d) opr
Za obraty, kter®poeblyé¢ y®Pmkloati en®may| g§en®ebadyud
*Chybavori gi n8l e, jednotka hmotnosti je kilogram, ne Newt
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6.35. Startovn?2 | as:

a) Pokud model nevzl|l ®t | bDhem 7 minut + 1 minuty za
mNSen2 | etov®hobdetaskonj enplaaty@dn® hodnocen2 za |
b) Zastlaivzse v pS2padh ugit? p2stov®ho motoru motec
okamgi kem, neg model vzIl ®t 1, mTge blt motor (y)
pokus opakovwgpnS? pvazdiDe topakovan®ho pokusu se za pSe
body.
Pozng§mnwkamto pS2padh st&le plat?2 pravidlo 6.3.5.a
6.3.6. Let
6.3.6.1. Vzlet (Take-off) ..o K= 11
6.3.6.2. Vi bNRrovT Optbrrlat....dl.c.(everrerrennnne, K= 7
6.3.6.3. Vi bRDrovT Optibm2.t.....2....(ooeeerererennnee. K= 7
6.3.6.4. VI bNrovT Optibrr3a.t.....3....(eeerreercrenne, K= 7
6.3.6.5. Vi bRDrov1 Optbmdp.t...4....(coevrerererennne. K= 7
6.3.6.6. Vi bRDrov1 OptbSa.t....5.....(covrrrirerennnne. K= 7
6.3.6.7. VI bRNrovT Optibrr6a.t....6.....ecevrerirennnnn. K= 7
6.3.6.8. Vi bRDrovT Optbm7R.t...Z (e, K= 7
6.3.6.9. Vi bNrovT Optbrr8a.t....8.....(eeevrerirennne. K= 7
6.3.6.10. PSi bl 2 g e n Appeach &d land®q)2....(.K= 11
6.3.6.11. Realismus letu (Realism of flight)
a) Zwvukmotoru( real i stickl .zv.ulk= a4 vyl adnn?2)
(Engine sound, realistic tone & tuning)
b) Rychlost modelu ...........ccoooiiiiiiiiiiiees K= 7
(Speed f the model aircraft)
c) Plynulost a elegance letu...........cccccoevvvvvininnnnnnn. K= 7
(Smoothness of flight)
d) VT b Drv Tlceht oo ®hoigetofoptions)........... K= 4
CelKEM .ceiiiiiii e K =100

Pozn8mky

VkompletnZzm | etov®m programu mus? bTt vgdy vy
sestupn8 spir8la 360UR

Ijr 8§ny

V bodovac2ch |listech pro |let mus?2 bilt uvedeno mnRS2t

rychlost pSedlohy.
Pro kagdl obrat je povolen pouze jede@35pokus. VIjim
6.37. VibRrov® obraty

Vkagd®m | etu mus? bTt Qos'mh,hpavybr@rmyioobva@m et un
360UR, sout Ng2 d2 bjoev omT@Pen zpaoBadizt. v

SoutNg2c?2 mus?2 bit pSipraven prok8zat, pokud o to r
nor m8l n2 prjoe hloegt andal kaet osu sout Ng2. Je povolen pouze
mechanick® funkce. To zahr rowj epail i wmlvdy hD n(Bad &2 ,bdm

pokud | ze aplikovat, volby P a Q (letov® funkce pSe

Vybran® vibRrov® obraty mus2 p2semnDh ozn8§mit rozhoid
| ®t §ny v libovoln®m ppopSeadN@pMiToRe(th)e® pbr atrwj “Whel n
okruhu), S(l et po pravo¥h(l®m okrmdum®m s mhDraWw (as osutvgla® owlg§g
zat 8ljkseo)u url eny pro mmdloat nep%e dglSadmouy mognost?2 akro
somezenl mi |l etovimi jechopgosemov® mognost.i j sou ome
vli 8dn2zm %“%Sadem.

PS2kladem jsou:
PrTkopnick8 a historicksg letadla (pSed r. 1915)

bl el ovhD konstruovan8 prTzkumn8 a bombardovac?2 | eta
schopn8 aktebB8cbgla upraven8 jako prTzkumn8 nebo b
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Turistick8 letadl a

Dopravn2 a n8kladn2 | etadla

Vojensk§8 transportn?2 | etadla

(viz. tak® N8vod pro rozhod|?2 6CeB8uZ7VIiVDbNobv®t Pb6E:

SoutNg2c?2 si vnoel ihTug eA Ovily b(rZaats unut 2 a vysunut?2 klapek)
ABfi (Zasunut? a vysunut? podvozku)

PoSad?, ve kter®m budou obraty vykon8§ny mus? bTt o
provedenl mimo toto poSad?2 bude hodnocen nul ou.
A SV 2 | BNANAEE) c.eoveeieeiiie e K=
B Zasunut? a vysunut?2 podvozku
(Retract and extend landing gear) ........cccooceveeiiiiie e K= 7
C Zasunut? a v yRetraotand extekdlflapg) . k.....(..... K= 7
D) Odhozen2 bomb nebo palivovich n8dr g2
(Dropping of bombs or fuel tanks) .........cccccvveeeeiiiiiiiieecee e, K= 7
E  Souvrat (Stall tUrN).......cooiiiiiiiiie e K= 7
F P Se KImmemaanturn).........cccooeeeeeeeeccceeeeeeeeeeeeesenenenene, K= 7
G Jeden nor m§Onmetopp.Seme.t...(eeeennn. K= 7
L A - L (5 11 00 K= 7
I Kub8nsk §CUDE BIGNL) .(nveeveeeeeiiriie e K= 7
J VT vr Ndrnaal spin, threeturns, t Si ..o.t.o.l.K.y)... K= 7
K VT K TROI oot K= 7
L Pad 8PRraCiute)......cccoouriiiiiiiiie et K= 7
M Mezi pSTadh AU GO0). oo, K= 7
N Pr T IOREISNOOL) .....eeeiiiiiiiiiiiiee e K= 7
O Skluz po kS$S2dl e Sidediptolefroeright) ...v.pr &w o7 (
P Prvn2 letovg funkce pSedlohy
(1* Flight function by subject aircraft )...........cccccocevevevevceneereenen. K= 7
Q Druh8 letovsg funkce pSedlohy
(2*" Flight function by subject @irCraft).............cccoeeeveeeeeeereeenennn K=

SoutNg2c? mTge pSedv®st dvhD vibNDrov® letov® funkce
tuto funkci vykonS§val skutel nl l etoumn? SpubbBaucayym
rozhod| 2?m podstatu pSedv8§dNDn® funkce(?2)

R Let po tr oj %h e Flightik mangular cicclity..u.h.u K= 7

S Let po pr av o %klight® rectandguiarcircwit) ..(............ K= 7
T Let v pS2m®m smhDru a stg§l.®.vlgce (nejvygg?2 v[lgka
(Flight in a straight line at constant height)............ccccocoviiiine K= 7

U Let v pS2m®m smBDru s jedn2m pSigkrcenTm motordlem
(pouze pro vzZzcemotorov® model y)

(Flight in a straight line with one motor throttled)............cccccoouneee. K= 7
V. L2 n8 dazyBEgNt.....ccooiiiiiiiiie e K= 7
W Souvr at ov 8Wirgaver)§.l..K.a.....focooeriiiiiiiiiee K= 7
X Let na D&@rdedfight)..(...ccccooooniiiiiiiiiiieie e K= 7
Y Derryho .zat.8l.Ka K= 7
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6.38. Zn8§mkov§8§etov® hodnocen?2):

Kagdl obrat hodnot?2 kagdl rozhodl|l2 bhRhem | etu zn§ml
Tyto zn8mky se n 8§ sKekbeficentemdpov2daj 2c2m
Obraty mus?2 bit pSedvedeny v takov® vzd§lenosti a v
tohoto pravidla je penalizov8no sn2dgen2m hodnocen?2.
639. Letovli visledek:
Na svDtov®m nebo kont i nemndty&lon2im, miksdtyrdov shtorckn onte2b op Nt
nejvygg?2 a nejnigg?2 hodnocen? kagd®ho obratu, do
rozhod] 2ch.
Letov® hodnocen? je d&8no soultem bodT udRlenTch t Sel
6.3.10. Celekovli visled
Je d8n soultem hodnocen? z2skan®ho podle 6.1.10 a p
6.3.9. Pokud southDg2c? odl| ®t al pouze jeden |l et, po
Pokud se z jak®hokoliwv d"éi/oobw,INiIvnNé[T nskahle| pé S an®at
(naps. B.11.1), url 2 se |l etovl visledek n8sledovnih:
a) Uskut-leii n$e dvDhD | etovs8 kol a, pougije se prTmbDr ze
b) Uskut-leiil n8e pouze jedno |l etov® kol kela. pougdgi j e se | ¢
c) Visledky letov®ho kola |lze zapol 2st pouze Vv pS2y
stejnou mognost k uskutelnbDn2 | etu.
6.3.11. Bezpel nost
ayVgechny obraty mus? bTtl pnov¥ederapodb¥albpNieBt ki ge
pSekrol 2 tuto |Iini2z, je obrat hodnocen NULOU.
b) VIji mk@ohot o pravidla jsou obraty 6.3.1. VzIet, 6 .
obraty mohou blt provedeny ve smBDru vDtru, t ak, ab
poSabdatea ostatn2 southg2c?2 a pomocn2ky.

c)Pokud nen? mod el podl e m2nhDn?2 Seditele southRge r
I

nebezpeln

SC4.SvazekF4.09
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PFr¢cLOHA 6 A

Tfr ¢EDA F4 N(R\KIZD—ICH)F{.ETATICKE HODNOCENGE
6.A.1. Obecnni

a) PSed zah&8jen2m hodnocen2 by mnDIli rozhodl 2 prc
vzd8l enosti ne meng?2 nedg 3 m aby z2skali.i pSed]|
kter® budou wudhRlovat. PSed zah§ en2 mSiphld§ pdm®
modely nejdS2ve zhruba vz§jemnD porovn§ny, neg
Hl avn2 rozhodl 2 by mnDlI pSi t®t 0o pS2legitosti pr
na hodnocen2opfedemghm dodnocen? slogitosti

b) PSezdah§j en2m soutRNDge by mnl bTt zkugebnhD ohodno
nez¥ astn?2 vlastn?2 southRDge, aby rozhodl| 2 mohli

c) Hlavn2 rozhodl?2? je mluv|2m rozhod| 2ch prog stat
je v druh® skupinbD wurlen z8stupce hlavn2ho ro:
navrhuje hodnocen? a onddt a tbry? npir ordd zshkoud |o?vmait wgec
kritick® aspekty hodnocenlch pologek.

d Hodnocen?2 je rozddDlemad, fak gpetiuvedéngek, 6t 1.

spol el nh jako tTm prodiskutovat kagdou ©pol og
hodnocen2 kadgd® pol ogky, i kdyg kagdl rozhod] 2
Rozd2ly v hodnocen2ebk®nemnDly bilt pS21lig v

e) Vrchn? rozhodl|l 2 je ustanoven jako mluv]| 2. MDD |
pologky s ostatn?mi rozhod| 2 mi a navrhnout hod
model T je dTlegit® pougz2vat i pol ovpadyykdyo od T  (
hodnocen2 9 je n2zk®, 10 pS21ig vysok® a vhodne@

ff Bez ohledu na aktu8ln2 udhRDlen® hodnocen?2 je ne:
a spravedliv®ho porovngn?2 pSesn®ho a sthr aved.I
model T. K t omu j e vhodn® relativn? Vvzgj emn®
jednotlivlch model T. Rozhod]| 2 m se doporul uje

el ektronicklch nebo jinTch pomTcek.
g Po dokonlen? statick®ho hodnocewmzhbkhdbd®pSemode

Y%apl nost vgech bodovac2ch 1listT pSed odevzd8n?|
zn8§mky, kter® jsou prokazatelnhD chybn® (naps§S
model u, ohodnocen? detail T be®dpotrdvh8§st?2smddeé
byly zakoupeny atd. ). PoSadatel ® soutNDge mus
procedury poskytnout dostatek | asu.
Hodnocen? by mniIl o byt zveSejnhDno teprve p o pr
hl avn2ho rozhodl| 2 ho.
h) Pokud jsou modely hodnoceny staticky po |letov® |
jak®koliv pogkozen2 k nBhDmug dogl o bNDhem pSedch
6.A.19.Dokumentace pro posouzen? shodnosti se vzorem

K hodnocen? mus? biltdpKethkeotjane mbgathévah§ pravidl

nen2 splnhDn tento podgadavek jsou zn8mky za staticke®a

a) M®nNhn neg 3 Y%pl n®NULAmbydJSedl poyogkuBGAMIKket ovE |
Sn2gen2 za AStrpbvuc@b@4)eal i zmi
Sn2gen? za AZpr.ac.0Vv.§©2.18.5)
Snz2gen2 za AMak.et.0v.®@6deOW6GHI | yi

nebo neadtUaAi boddan®avphtegku@BGAMdIket ovE |

sn2mek akNUUAI bddfS e zprbaylnegnk2ui(6.1.10.2.) *)
Sn2gen2 za AStruktur.(.1.804)eal i zmi

dNe¥pl ng dokumeatraed®¥kA bodT za pol.ogkuBADRAMVen?i

Shora wuveden8 dokumentace je nezbytsm@t Bfso0l Wten2z ap
dos8&8hnout co nejlepgpSodrovmE.n?2 Vanmided @enisk ne n 2 mo g r
presentovat re8lnou pSedl ohu, j e pro dosagen?: nej:
fotografick8 dokumentace umognila co nejl ®pe srovng§

O
N

by Chybnj 2
c)Chybnj 2

o
N

VgechokRumdentace by mDla co nejv2ce odpov2dat aktusg
nej sou zSej m® by mnl y bl t jasnhD oznaloadrhyl k 8\fre gk a
dokument ace bayngnhfllcyk Gn tj avzyce.
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Rozhodl 2 maj2 obt?2gnmpl n¥kolv, kkrtS8trki® mmulsa2.sev Proto j e
dokumentace byla tak uspoS&§&dsg&na, aby mohla blt rych
nadbytelnim anebo protikladnim dokl adTm. Dokument ac
listech, aby rozh o d | 2 necakementvaci |l i st ovat .ohlédem naldnadndbu v el i k
mani pul aci j e form§t vel i kosodnoAk2.n?2 Ruspod|§2ds nd o m
vposl oupnost.i dan® poSad2m bhookdun,oc Pah | endap $p S ebdouh,| e B
Zbarven2, Oznalen2, atdeée

Voriginglu chyb?2 oznalen?2 fa)hn a Aib)d

*)Chybavori ging8lu, mhRlo by blt (6.1.10.3.)

*) Chybavori ging8lu, mhRlo by blt (6.1.10.2.)

e

6. A.1.10. Statick® hodnoc

Pol ogky 6.1.10.1 mus? bTt h o d mor &ategoyii F4Bea 5 wnzvdeiegogiin 0 s t i
F4C od stSedu model u. MDI by blt pSipraven pomocnzk

rozhod]| 2ch. Nic se nemhRNS2 a rozhod|?2 nesm2 s model
Model mus2 bilt hodnocen vihradn&ceodbPeowsSRdhodera®e
ovlivnit kvalita pSedlogen® dokumentace. Pro udnl er
dokument ace. Rozhod] 2 s e mu s 2 uj i stit, zda soutDn
dokumentaci.

Rozhod|l 2 mus2geobooalli édfFepS8esnost a ¥plnost pSedl oge
6. A.1.10.1. Maketovs§ pSesnost:

grafie jsou prvotn2m prost Sepl&krmir prio p$eédindz e, Sej
koliv pochybnosti o nRkter®tig§sMNl paSbyhseéno®an
KkTm po®ewmdqmidmieh smhRDr T, kter ® troonhtoou pzSkrpeasd b vijae
nou referenc? pro urlen2? spr8vn®ho %hlu vzepDt?

by mnDlI bTt mo d e | ustavemeyl pphdzéopodobh®i
zSetel n® Ychyl ky. Tento postup se opakuje s

e s vyugit2zm fotografi2 a vikresu kontrol uj

ohled zprawhaeoemonal eepavisodniDj g2 ovae me Kk .
inie trupu, tvar kabiny nebo jej2ho pS
kugelu, obrysy klTlovky a smRDrov®ho kor
dvozkovIich nolm @o@sbvsthyhov®lonDkygl &ohe't
by se Nly kontrolovat vzpRry a vI
Nr a ztugnlch dr 8tT.

p
u a zezadu, vzephRt2 kS2dl a,uhtyl okuSp Sk as
u v2cepl T vyztugen?2 a vzd8lenosti me z i k S2
ocasnz pl , prTSez trupu a krytu motoru, kryt
tvar pSekrytu pilotn2ho,ptestrorumheb®ngt at kihelr pbp
g2Ska pneumati k.

PTdorysn® pohledy (shora i zdol a) obrys kS2dla a

obrysy vodorovn® ocasn? pl ochy; rozmlDry vigkovk.y
obrysy trupu, tvar kabiny nebo pilotn2ho prostoru

6. A.1.10. 2. OzNhalen?2, marking:

Pokud hodnot?2 pouze 3 rozhodl|l?2, pel dflda AMdletpod D §j
Relativn2 poloha a tvkazwjzenadlanmalk eatsawouwd opSesmwost pr
tvary a obrysy. PS2|l egitost? ke kontrole oznal en?
zdola.

m
v

PSesnost oznal en?2:

Zkontrolovat rozmDry a um2stPDn2 vgech oznalen2 a zn

Zkontrol ovaku twegecah g2 smen a | 2slic. Zvl §gtn?2 POz
poloze | 8§8stdhimadé&imnga $svar | etadla. Zkontrolovat, y
p2smen a znal ek. Zkontrol ovat vgechny azdhgsbun® pr c
spr8vnhN um2stiNDny. Zkontrolovat kamufl 8gn2 sch®ma.

Slogitost oznal en2:

PSed zah8jen2m vliastn2ho hodnocen2 by rozhod| 2 mDI
udnDIl en?z vysokl ch nerozhoduje pouze pol etkd cosbar gpet nN[2 m
pogadovan®ho efektu. Slogit® popisy obzvlI 8gS na Ve
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mar kingu na trupu by mRly blt v2ce hodnoceny, neg s
linky jsou obvykle sl ogistcthj®ynta, brye gmiDg $2 nb&.t  Kpaorm uof vl n§&gn
ohledem nepravideln® vzory a spllvaj2c2 hrany. Pro
vyl erp8§vaj2c?2m zpTsobem dokumentovat cellT povrch p$

*)Chybavori ging8lu, mhRlo by blt (6.A.1.10.3.)
6. A.1.10. 3. Zbarven?
PSesnost zbarven?2:

Spr8vn® zbarven2 mTg bTt urleno podle barevnlch f
pokud je dologeno oerSenIml vzorky barev, podl e vz
publi kovanTch rkearTev nkocnht rwll kuj 2 se tak® barvy viso:
Barevn® kamufl §gn2 sch®ma by mRlo m2t spr&§vnl stup

Slodgitost zbarven2z:
MRl o by se vz2t v %vahu vDtg2 Y%sil2 op@i&nznSzaomonh?y

nebo dvoubarevnl mi. ZpTsob hodnocen2 slogitosti Z b
zah8jen2zm vliastn2ho hodnocen2. Za kagdou barvu, kte
dva body za slogitowstdalb@r viearvu,Zaktkearg&€ oj e pougdgit a
vizbroji, bomb&ch atd. l ze wudRhRlit nejvige jeden b
hodnoceny zIlomky bodT za slogitost zbarven2. Pro ud

mNIibalt pSedlogena co nejpSesnNj g2 dokumentace.
*)Chybavori ging8lu, mhRlo by blt (6.A.1.10.2.)
6.A.1.10.4. Struktura a realizmus povrchu:

Realizmus vyjadSuje, j ak m8& model realistick nap
posoudit, zdamodelopravdu pTsob2 dojmem zmendgen® pSedl oh neboc

Pprava a vzhled povrchu modelu by mRly dobSe napod:

mnily bTt potageny odpovzdaj2c2zm materi 8l em a mus?
pSekli gkou potagenlch nebo dSe evOnlch pSedloh by mnD
gebry nebo pSeps§gkami a mus?2 blt viditel n®, pokud
kovovIim potahem by mDly m2t zn§zo?rmalhec hplByt ymral nbltto
napodoben Il esklT, opriskanl nebo matovli povrch.
Pokud j e pSQdIohou musejn? expons§t, povrch makety b
Pokud j e pSedl ohou oper @8é¢méwch pedomdmk &c h, mnD1 o b
odpov2daj2c2 opotSeben? pSedlohy.

PSedlogeng8 dokumentace by mRDla tyto skutelnosti a
zpTsobem hodnotit.

6. A.1.10. 5. Zpracov§gnz2:

Vt ® o sekci je hodnocena zrulnost, dTvtip a obratno:
Kvali t a zpracov§g8n?:

Na modelu by mRla bilt zkontrolov&na kvalita zpracov

| ist® a ostr® hrany zejm®na u odtokovich hran kS2de
z8vNsT S2dic2ch ploch; aspdemensBgugddel pra mSABEHP O\
modelu.

ANemaketov®id detaily, jako vyp2nale, palivov® |ehl
viditel n®.

Sl odgitost zpracov§gn2:

Hodnocen2 se tTks cel kov® sl ogitowtdiDl k bn star uskicoegi t v
konstrukci. Vt ®t o sekci je tSeba d&8le ohodnotit pougit?2 ne

Rozhodl 2 by mRDIi posoudit pSi hodnocen2? wuvedenTch
vgechny detaily, kter® 9doudtelDg?2 caz dnlez htoRtoov i d k u t(evlinzo st
zpTsobem hodnocen?2.

UdNl en® hodnocen2 mus? respektovat %roveR pSedlogenct
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6. A.1.10. 6. Maketov® detaily:
Je tSeba pSekontrolovat zda jsou na modejsoueahpso
uvedeny v pSilogen®m seznamu a zda jsou pSesnhD zhot

Uz8vDry Brzdov® hadice

Rukojeti Odprugen2 podvozku

Stupal ky Vzorek pneumatik

DveSe Sloty kS2del

Vizbroj Navigaln2 a pSist§vac?2 s

Pumov® z8vDsy Pitotova trubice

Lanka S$2zen? Ochozy

Z8vNsy S2zen?2 Ng§dr ge

Aerodynami ck® kryty Chladil e

Viztuhy Plnic2 uz8vDry

Nap2n8ky Galuzi e

VzpDry Chl adic? otvory

Prog2vgn?: Vyvagovac?2 z8vag?

Ant ®ny PS2strojovsg deska

Venturiho trubice Detaily pilotn2zho prostc
UdBh® zn&mky by mhDly odpov2dat jak pSesnosti, tak n
PSesnost maketovich detailT
PSedlogeng8 dokumentace by mhDI a jasnhD dokumentovat
Vygg?2 mi zn8mkami je hodnocedeat analkye tmpSe snrahd krt ep r® d sloa
Slogitost maketovich detailT
Mo d e | s mnogstv2m dobSe do,kumentovanTch detail T b
oprotimodelusm8&1 o detaily i v pSZpadhD makety, jej2g pSed
pShodnocen? t ®t o pol ogky mnD1 i pSesvindl]it, zda hod
reali zov8ny a ne pouze udbDlit zn8mky za detaily, kt
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Pr¢c¢LOHA 6B
KATEGORI E F4 P RNOC\RO®Z HODETEOVh PROGRAM

6.B.1. Obecnh:

Vgechny |l etov® obraty mus?2 bTt hodnoceny se zSetel
|l etov®ho programu je pSedveden? oktedémhnal amermest
|l etem upoutan®ho medmhmNRBEahodlout Ngs onua kiegtébadvd B s e
F2B.

Chyby uveden® u jednotlivich obratT ne ¢
nedostatky, k nimg mTge bRDhem obratu doj Chyby |j
1. Vzhled, velikost a thoolraii ck® pogadavky pS2slugne

2. Um2 st NDn2 obrathodlzhmendelmno kpr ostor u.

3. Jak je pilot schopen sohl edem na omezen® mognost.i upoutan®ho
letu.
Povinnost?2 rozhod|l 2ch | e, aby na z8kl adn savTucdh|zkl ui¢

|l etov® hodnocen?2 v souladu s charakteristikami pSec

Kagdl obrat mus?2 bit pSed proveden2m ohl &§gen a jeh
NOW (teN). Ukonl en? obratu je ohl 8geno slfasem®FI N
a srozumitneljns@u za pSedvedenl obrat udhDleny §g8dn®
Rozhod|] 2 sed? uspoS§d§ni vnhD soutNgn2ho kruhu na m

se podle n§8§zoru Seditele southRDge trvale zmNRom?2 smDr
upravz se odpovzdaj2c?2m zpTsobem um2stiDn2 rozhod] 2c

SoutNg2c?2 si mTge evPhoazamBsgeoyvzret a kde ukonl 2 v
zvolit, kde bude pSedvgdnt obraty, ale mus? si bl
bt obrat um2zstBbDn tak, aby byl pro rozhodl|l?2? dobSe vi

—

Sohledem na bezpelnost je pSi kagd®mpohbmoatnd,hopkir ul
pol omBDru 1.5m pilot varovsgn | etovlim Seditel em, net
vystoup2 z varovn®ho kruhu o polomRDru 3m je obrat hodn

PSed zah&jen?m southNgn2ch |l etT, obvykle pSi static
rozhodl2m a vedouc?2m drugstva o pSesn®m charakter.
vwbere. Tato diskuse nesm2 probRDhnout na | etov® ploge
Pologka 6.2.6.8. "Realizmus l etu” by mhRDla blt ko
vgemi rozhod] 2mi, kteS2 by mbDlIli doj?2t ke shodn®mu

l etu mmé2z hloahwod| 2 zkontrolovat ¥Yplnost vgech bodo\
Na konci kagd®ho Il etu zaznamen8 hlavn2 rozhodl 2 v
ng8sl edek sn2dgen?2 nebo nulov® hodnocen?2. NapsS. chykt
|l etovV@ba, vystoupen2 z varovn®ho kruhu, chybDj2c2z
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6.B.2.7.1.

Poj2gdRn?2 a vzl et:

Mo d el by mnDI poj2gdnt realistickIim zpTsobem a r
zastMRI2Z .by zTbBgicsm8&8mokbidm(yper drgen2. Pro pl n¢

vchodu vgechny motory. Pokud dojde po orobefdpenz za
bude tento obrat hodnocen NULOU.

Mo d e | by mnl realisthcaodoue ryehbdsedi zr wnciplriatv,i del
odpov2zdaj2c2m pSedloze plynule stoupat a vyrovna
d h

podle typu pSedlohy i del g2 neg jeden okruh.
Finish
— \

- — —l_ T Normal flight level

N

Take-off run —
corresponding
to prototype

corresponding

e to prototype
-~ ‘__g,_,-"-
ﬁ‘ Take-off
L
P Se k | aTake-off run corresponding to prototype = rozjezd odpov2daj2c? pSedloze,
Takeof f = vzIlet, Normal flight I evel 6m = norm8ln2 | etov§8 hla
Climb corresponding to prototype = stoup8n2 odpov2daj2c?z j
Chyby:
1. Poj2dgdnNDn2 nen2 15 m. )
2. Poj2dgdnNn2 nen?2 realistick® vzhledem k pSedl oze
3. Nepr avcqug chny motory.
4, Pokud se kdokoliv dotkne nebo dr g2 model bNDhen
5. Dot knut?2 se modelu po ohl 8gen?2 zal 8tku obratu
6. Stoup8n2 nen? rovnomiDrn®.
7. Stoup8n2? neodpov2d8§8 pSedloze.
8. Konec stoup8n2 nen2 plynul!l
9. Konecstoup 8§n2 nen2? v norm8Iln2 |l etov® hladini.
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6.B.26.2. PNt kruhT v norm8ln2 | etov® hladini:

Tento obrat by mnl prokg8zat l etov® schopnosti m
stabiln2ch okruhT norm8l n2 | etov® hlwldjkdd.p Proe lp
dobu obratu konstantnz.

Normal Flight Level\\ e —— -}— ‘*—._~
|
|

. —
—_—
- —

- Start and finish

L P

PSek: adNor mal flight I evel = norm8l n2 | etov§8 hladina
Chyby:
1. M®n D negdgilpddn&koweén2 nula. V2ce neg phNt kol nen?2
2. Let nad nebo pod norm8lntodeov¥da] hbddbmeimeé f a:
3 Dr8ha | etu nen2 hladkg a ustg8len§
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2.7. VT biorboeve@n b:br at y

VibNrov® obraty a poSad2?2, v jak®m bu
|l istech pSed kagdlim | etem. PoSad2 vl
hodnocen NULOU.

V2ce motor T:

®t §ny mus?
|

dou | )
bofbrroavt I cnhi noi b rpact STa

Pro splnhin? tohoto obratu mus? bTt vgechny motory
nejvygg? hodnocen2? by mDly blt motory v chodu od
(nebomotory) zastav2 pSed|lasnhD, hodnocen?2 se ¥mDrnDh sni ¢

Zasunut? a vysunut?2 podvozku:

Zasunut? a vysunut?2 klapek:

(Obr 8zek a chyby plat2z pro oba obraty, pokud nen?2 s
Obrat by mDhorzradl8j2enl et ov® hl adi hBt om@déel adonk!| €p§i
kde je pSedvedeno pln® vysunut?2 podvozku nebo kl ape
bNDhem stoup8&8n2 do norm8ln2 | etov® hladiny, kde je o
klapky.
Normal Flight Level | At least tlfree consecutive laps
Low Flight Level L atzw Flight Level
e "™ ——_ _ Finish
Start’// __‘_‘ \
e ~
~
i
Extend landing gear/flaps Landing gear/flaps retracted
during descent h during climb out
L
PSek:! aMor mal flight level = norm8ln2 | etov8 hladina, Low flight
At least three consecutive laps at Low Flight Level= Nej m®n D t Si n8sl eduj2c2 kruhy v n2
Extend landing gear/flaps duringd e s c ent = Vysunut? podvozku nebo klapek bRhe
Landing gear/flaps retracted climb out = Zasunut? podvozku nebo klapek bRDhem stc
Chyby:
1 Obrat nezal2n8 se v norm8ln2 | etov® hladinh.
2 Rozhod| 2 nevid?2 cel® vysunut?2 nebo zasunhut 2.
3 PS21ig vysok8 rychlost pro vysunut?2 podvozku
4, Mo d el neprol ® ne tSi navazuj2c?2 okruhy s vysu
5 Nereal i stick8 rychlost nebo postup vysouv§gn?
6 Po vysunut?2 klapek se nezmDnila poloha model u
7 Obrat nen2 ukonlen v norm8ln2 | etov® hladinDb
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D Odhoz bomb nebo palivovich n8§8drg2:

Jsou-l i pumy um2stRhRDny uvnit$S model u, mus? se otevSz2t
Pokud jsou pumy nebo palivov® n§8dbigte wm?ssttDmy we Ds
poloze a odpov2daj2c2m zpTsobem. ZpTsob odhozen?

1)
biTt um2stPDna pSed rozhod| 2mi jako kruh o pol omDru 3
p8skou.*) Jak®koliv gyvbEfgitnoshodbbmabmnfmemPl pSeden

Voriging8lu chyb?2 jak8koliv bligg?2 specifikace.

— “~» ~ Bomb run att constant height

_ 7@_____'#_ .

Release of bombs Low Flight Level

ey

PSek:!l adDi ve bombing hl oubkov® bombardovgn2,

Toss bombing = odhoz bomb ve stoup8§8n2?,

Bomb run at constant height = odhoz bomb ve vodorovn®m | et u,

Rel ease of bombs = uvolnhRNn2 bomb,

Nor mal flight | evel = nor mg8ln2 | etov§ hladina,

Low flight 1| evel = n2zk§ letovs8 hladina, ) ~

Hi gh Flight Level 30A or more = |l etov8 hladina 30A nebo vI
Chyby:

1. Nerealisti2ckprumuvol nhDn

2. Nerealistick® otev2rgn2 dveS$S2 pumovnice.

3. P8d pum do c2|l ov® obl asti nen2 realisticklI

4. Pumy nedopadnou do c2]l ov® obl asti

5. Odhozen? n8drg?2 je nerealistick®.
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E Vigkovi Il et pSi %hlu |l anek nad 30A.
V prTbDhu t§2 po sobDh n8sleduj2c2ch kruhT mus? sv:
kruhu, kterl model opisuje, mus2 blt pS2mo nad hl av
Nejvygg2 zn8mky se udhDl2, kdyg $2d2c?2 | ankaNingegkl e
zn8mky se udDlI 2 za |let mezi 45A a 30A, nebo kdyg se
mo del kdykol i bNDhem tS2 okruhT klesne pod %roveR 3¢
/—f—-"'_"Ji_—_"_‘—-\
- ' ———
e L N
—— . — - 45°
//// I \\

Three complete
N consecutive laps

s\ |
/ \\\ : / \ 30° minimum

PSek:l ad Three complete consecutive laps = t Sii Yupl Nn® po sobND n8sleduj2c?2 kruhy

Chyby:
1. Nej sou pSedvedeny tSi navazuj2c?2 okruhy
2. Obrat se neuskutelnil mezi 30A a 45A.
3. Vel k® zmRny vigky bhDhem |l etu.
4, Nedodr gen?2 stSedu kruhT bRhem obratu.
5. Pokles modelu kdykoWMroveRhédhAobe a2z uNPgbA.
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F Jeden norm8§8ln2 pSemet :

Obr at zal?n8 z n2zk® l|letov® hladiny, mode |l pSitage
l etov® hladinD . Jako u pSedlohy nge b1t na vrcho
vikalm motorem je mogn® z2skat pot Sebnou rychl ost p
plyn.

Finish

PSek: ad Low flight 1| evel = n2zk8 |l etov§8 hladina
Chyby:
1. Obrat nezal2n8 v n2zk® |l etov® hladinh.
2. Dr§ha pSemetu nen2 svisl§.
3. PSemet nen2 jako u pSedlohy.
4. Nevhodn8 mapynpgrul ace s
5. PSemet nekonl?2 v n2zk® |letov® hladinn.
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G TSi okruhy v letu na z8&dech:

Model mus? wul ®t nout tSi plynul®, stabiln2 kruhy v
nejvygg2ho hodnocen?2 by mRDla zTstat vigka |l etu po o

\ Three smoth stable laps
in an inverted position

Low Flight Level\ ‘_.,_.._-7—-- —
oy .

-~
LK

PSek: ad Low l'ight l evel = nz2zk8 | etovg8 hladina,
Thr

f
ee smooth stable laps in an inverted position = tSi p

Chyby:
1. M®nN nedg tSi okruhy znamenaj?2 hodnocen2? NULA.
2. Vigka neodpov2d§ n2zk® |letov® hladinn.
3. Let nen2 plynull a stabilnz?.
4. ZmNDny vigky.

SC4.SvazekF4.09 Platnost 1. ledna 2009 Strana34



H. Souvrat:

Obrat zal2n§8 z n2zk® letov® hladiny t®mnRS svisllm :
t ®mNS svislTm kles8&§n2zm a vybP§m2 mdiddoem2zip®ni®dhtoo W® dm
stejn® polomNry obloukT pSi pSechodu do stoup&n? a

motorem je mogn® z2skat potSebnou rychlost pro obra:

Low flight leve\l}/ . — i —_

PSek: ad Low flight l evel = nz2zk8 |l etovg8 hladina,
Climb =stoupg8n?
Dive = kl es§n?2
Chyby:
1 Obrat nezal2n8§ v n2zk® |l etov® hladinih.
2. Nedostatelnl Y“%hel stoup8&8n2 (m®nN nedg 60A zname
3. Nedostatelnl Yhel klesg&8n2 (m®nhD neg 60A znamer
4 Vstup a vIistup z obratu nemaj2 stejnou dr §hu
5 Obrat nekonl?2 v n2zk® | etov® hladinD.
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| Osma:

Obrat zal2n8§ z n2zk® | etov® hladiny, mo d elb polph§i t a g e |
pod Y%hl em 4t5AntdolsTmNDrWw pokraluje v letu na z8dech
pokraluje obrg&§cenim pSemetem, dokud nem2S$2 pod ¥%hl
l etu v n2zk® | etov® hladinDprPsel nlejouhgag2 khesdavtel
obrat na dvhD shodn® | asti

PSek: ad Low flight l evel = n2zk8 | etov8 hladina
Chyby:
1. Obrat nezal?2?n8 v n2zk® |l etov® hladini.
2. PSemety nejsou kruhov®.
3. Spojovac? |l ety nejsou pod ¥hlem 45A.
4, PSemety nejsou stejnhD velik®.
5. Obrat nekonl 2 v n2zk® | etov® hladinh.
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J MezipSistgn2:

Vietu v norm8ln2 | etov® hladinhD model kl es8 sn2genc
odpov2d§ p%dklineze)e, zemhD a poj2§gd2 bez zastaven?. |
zemi po dr8ze nejm®nND phDtkr 8t del g2, neg je do®I ka
dokonl2 obrat v norm8ln2 |letov® hladi ndenokikH. es §nz p ¢

/_,.———-J———-—.._h__

- " ——r----.\\\
- ™ .
- : -~ level
- ; -~ s\( Normal flight leve

/ K
. L g tinish
——

Start “/’ . 4 )

___a_-.a"‘ '

Minimum
5 metres
Touch down

LN
PSek: ad Nor mal flight Il evel = nor m8l n2 | etov§ hladina, Descend
Touch down = d odffeckzles e z em? , Take
Mi ni mum 5 meters = mini m8l nhD pNtin8§sobek d®I ky model u

(chyba v anglick®m popisu obr8zku)

Chyby:
1 Kl es8§n2 nezal?2?n8 v norm8ln2 | etov® hladinD.
2 Pl yn, podvozek a klapky nefunguj2 plynule bDhe
3. Model naraz2 do zemBD a pokraluje poj2¢gdnNnnzm.
4 Poj2d§gdnNn2 po zemi je kratg? neg phRtin8sobek dGe
5 Vzli et nen2? norm8ln2 nebo stoup8n2 nekonl|l 2 v noc
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K VInovky (Lazy Eight, 12n8 osma)

V letu v n2zk® |l etov® hladinih, p
do n2zk® |l etov® hl adi nhyo nkar udruy h
opakov8§no v druh® polovinib kruh
pro vgechny druhy | etadel

z

Sed rozhodl| 2 mi Vystc
rottrianfozlhetdd ¢ @. S
u a ukonleno pSed r

High flight level 36°

Low flight level

PSek:l ad Hi ght flight | evehl a3diAn &, Lvoyws ofkl8i d hett olveSv e | = n2zkg |l et
Kl es8§n2 nezal2n8 v norm8ln2 | etov® hladinh.
Mo del nevystoup2 do vysok® | etov® hladiny.

Obrat nen2nukb®@|leat ov® hl adinih.

1
2
3. Druh8 polovina obratu nen?2 kopi?2? prvnz.
4
5 Obr at nen? sstplIn8 vvnzihrl oezdheond [k? m.
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L Odhozen?2 pad8ku:
Odhozen? nebo

vytagen? pad&8ku by mhRDlo bt v soul ai
pokl opem nebo z pumovnice. Figurka by mDla blt vy
z§dech. PokpaougSedl plaa8k pSi pSist8§nz2, mTge model
bl't um2sthDna pSed rozhodl2?mi jako kruh o pol omBDru ¢
p8§skou. *)
"WVorigin8lu chyb?2 jakg8koliv bligg?2 specifikace.
S
/
o I = ~— Normal flight Jevel
~~ | ~
s ~
Open doors
PSek: ad Nor mal flight | evel = nor mg8ln2 | etov§ hladina,
Drop = odhoz, i i
Open doors = otevSen?2 dvesS?z,
Close doors = zavSen2 dveS?2
Chyby:
1. Nereal istick® odhozen2 nebo vymrgtBhNDn2z pad8ku.
2. Padg&8k nen2 odhozen ve spr8vn®m m2sthD nebo pr os
SC4.SvazekF4.09
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M Letovg§ funkce pSedlohy:

Vkagd®m | etov®m kole mTge soutNg2c? pSedv®st,jednu
Funkce mus?2 blt prodiskutov8§na a schv8lena pSed zah

Pozn8§mKasm2 bit zaSazena v2ce dnheagz ojveSdnm?am.l et ov§ f unk
Letovg funkce by mhRDly blt snadno pochopiteln8 rozh

bit pSedvedeny na zemi nel ze povadgovat za |l etov® fu
N PrTl et:

Mo d el pl ynul e kl es § z nor m§l n? l etov® hl adiny sn

klapkami, pokud to odpov2d8 pSedloze. Kdyg model d

vt ®t o vigec nej m®&nN 15 m, zvlg?2 rychmloos8| nZall me oy ®

Kl es8§n2 do jednoho metru mTge blt del g2 neg jeden ¢

e S Normal flight level
Sl -
f -
< ~ N

Stralght —_— 4

flight
atlm

PSek:l ad Nor mal flight 1l evel = norm8ln2 |l etovs§ hladina, Descend
Straight flight at 1 m = |l et ve vligce 1 m, Cl i mb =
Chyby:
1. Sestup nezal2n8 v norm8ln2 | etov® hladinh.
2. Pl yn, podvozek a klapky nepracuj2 plynule bil
3. Mo del plynule nezrychl?2 pSed stoup§n2m.
4. Obrat neskon|l?2 v norm§ln2 | etov® hladinD.
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6.B.2.6.7. PSistgn?
Model plynule k | es § se
(pokud to odpov

a
S
2

poj2gdnn2:
agenim plynem z norm8ln2 | etov®

t
d§8 pSedlozengk| piubladdmugve2 dsag 2 aam p|

odskolen2? pSistane a poj2gd2 po zemi cagblfﬁiroema\SZt~cae/en
jednoho okruhu. Mo del by mnDI potom realisticklm z
do Y%pl n®ho zastaven2. Pro udDlen?2 pln®ho hodnocen?
.—'-"’—_-‘__'&\ N
— — _L — \‘_:\omal flight level
- - ----*~ o
4 " 7= -
/ & | : R =\
= /
l |
Touch do L/ '
¥ —Touc wn 7
-ﬁ\-\_:'f_? i —_—-.—___i / nni;[.
Taxi
Min 15 m
--—-r--——'
PSek:l ad Nor mal flight | evel , = norm8l n2 | etov§8 hladina
Descending = kl es8§n2,
Touch down = dosednut 2
Taxi min 15 m = poj2¢gdnNn2 min. 15 m
Chyby:
1. PSist8&n2 nezal2n8 z norm8ln2 | etov® hladiny.
2. Sestup do dotyku se zem2 nen2? plynulT.
3. Podvozek nebo klapky nejsou vysunuty do spr8vn®
4 NadmhDrn2 pSidgn2 plynu ve fingle.
5. Model je pS21lig rychlT, zauj2m§ pSi pSibl2gen2 nece
6. Model naraz?2 do zemD.
7. Model plynule nezpomal uje pdaddtyku se zem?, pl yr
8. Model se pSeklop2 na pS2N (sn2dgen?2 hodnocen2 o 3(
9. Motor (motory) se zastav2? pSed dokonlen2m obratu.
10. Poj 2¢gdnNn2 nen2 15 metrT
11. Nereal i stick® poj2¢gdnNDn2 ve srovn8§n2 s origin8lem

SC4.SvazekF4.09
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6.B.2.6.8. Realizmus letu:

Po ukon] en? ,kagd®ho l etu by mDI i rozhodl 2 dosphDt ke
real i zmu. PSi hodnocen?2 | etu se bere v Ywahu cell

udNDluj? body za realizmus |ponrdd ev@dy|lleeduddcvchavhhit
pSedl ohy.

ZVvuk motoru (t..n.asvyl.adDnz)...... K=4

T-n je charakt eporzoowrk&n 2most opSie vl ohou pSi vgech regi
Vyl adhDn?2 je plynulost chodu motoru ve vgech regdgi mec
Hodnocen2 by mBDI| oargkteristikj. hnout obD ch

RYCHhIOSt MOAEIU ..ooieiiiee e K=6

Rozhoduj?2c? je maketov§8 rychlost, vypol2tan8 z rycl
v dokumentaci, dRDlen8§8 mNS2tkem zmengen?. Model [l et?
snz2gen2m bodT. NapS2kl ad modaeket olveotu? cr2y cchv cojsrt &s, o by
dostat v2ce neg polovinu mognlch bodu, model 1l et?2c
NULOU.

PIVNUIOST TEIU weveiiiieeiiiiiiiiee et e e e e K=6

Model by mnlI bt spr&g&vnh vytrimovgn a niempS$Si hlyge
k hladkosti letu sohl edem na vlIiv povRDtrnost#W¥v¥ahupodmimowmelu I
modelu, tj. zda m8 model snahu se vzp2nat nebo kIl es

Pozn8mky:

Pokud byla pSedloha vybavena zatahovac?2mvogkedvozker
sniguje se celkov® | etov® hodnocen2 o 25 %.

Pokud byl pilot pSedlohy bhRhem |l etu zepSedu nebo z
figurka pilota odpov2daj2c?2 velikosti a tvaru, vid
snfjuj e se |l etov® hodnocen?2 o 10 %.
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PFréLOHA 6C
KATEGORI E F4 ®ROC\R@Z HODE®OVh PROGRAM

6.C.1. OBECNMN

PSi hodnocen2 |l etovlich obratT mus?2 m2t rozhodl 2 neu
l etov®ho programu je napodoben? letovlich <charakter
zamhDRovat southRDg maket za southDg akrobaticklch mode

Chyby, uveden® u obratu, nepostihuj2? vgechny mognosti
mTge bDhem obratu doj2t. Chyby je tSeba posuzovat z.

1. Obrys, velikost a technick® pogadavky pS2slugn®h

2. Um2stNDn2 obr aapwstoru]| i rozhodl| 2 m

3. Dosageni maketovi realizmus v pomRru k pSedloze.
Je viDc?2 zodpovDhDdnosti rozhodl| 2 ch, aby podle svlch |
sn2gili hodnhlcecheémtrma&k ® ssoul adu s charakteristiku pS¢
Kagdl obrapSendispebdtzah§jen2m ohl&gen a jeho zah§je
(teN). Ukonlen2 obratu je ozn8meno slovem FI NISHED

Letov? rozhod|? sed? vedle sebe pod®l vzl etov®ho p8§
je oznaleparpakodl tonh. Letovl Seditel je odpovihDdnl

vDtru trvale odchyluje o v2ce neg 30A od Ilinie rozh
nat ol ena

Pokud nedojde k ohrogen?2 bezp&bhostis, omMDleademy nhal tne
zmDnu smBDru vRtru umognNno vybrat smBdr poj2gdNn2z,
obrat 6.3.6. M (mezipSistg8&n2), neboS se skl 8§d§ z pS
KromhD shora uvedenTch obratT mpsovédeéenyvgrachmgb gent
rozhodI|psSélp;adwn, ze jak8koliv | 8st obratu zas8hne za

Vz8§j mu bezpelnosti je kagdl obrat, pSi kter®m j sou

poSadat elc]?,c hsoautploriocn2 kT je cell obrat hodnocen NUL
Vigka a um?2stnn? jednotlivich obratT by mDly %mDrnC
nen?2 pogadovsg8no jinak, mRl'y by obraty, pSedv8§dNDn®
osmil| ka, r djetsheplon2tkov® trati), mPDIl a blt vigka Il etu

rozhod]| 2ch. Obraty jako sestupn8 spir8la a vivrtka
sn2git hodnocen2, pokud jsou obratgl pkedumelbenpappak
Na konci kagd®ho | etu zaznamenaj 2 | et ov? rozhlpdl] 2

ng§sledek sn2gen? nebo nulov® hodnocen?2. Hl avn?| | et ¢
listy sohledem na odchylky vbodo% §m udiDl en® nuly )Yteadd noodceevngtd. 8 nR :
chybnDj2c? obraty, obraty mimo poSad?, pSekrol ejp? | €
maketovI|l pilot, hav8rie pSi pSistg&n2z atd.
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6.C.3.6.1. Vzlet:

Model by mbDI st 8t Il ibddg2rcd mzenmitorami ¢ by byl dr gen
vzI|I ®t nout proti vDtru nebo podle volby southDg2c?ho
pSedlohy). Pokud se po ohl &8gen?2 zal §tku obratu ("t
zavzlet. Vzlet by mnRI bit pS$2mi, model by mnl real
od zemND stoupat pod %hl em, kterT odpov2d8 stoupsgn?:
o 90A.

Pokud pSedloha poug2v§ promzliteak® | apek§?2 tmodRd z hboy
southNg2c2m, zda je s ohledem na rychlost vDtru pou
rozhodl2m pSed vzletem. Kl apky by mRDly bTlt zasunut
zatahovac?2 podcdowozbdk, zmBunut bhDhem stoup&8n2 po vzle

/ -
"Finished”
90°

Flaps / retracts
raised if applicable

i

Smooth acceleration

PSek: ad Flaps /retract raised if applicable = klapky /podvozek zasunuty, pokud Ize aplikovat,
Smooth acceleration = plynul ® zrychl ov§n?

Chyby:

1. Dotknut?2 se modelu po ohl 8gen2? wvzletu, NULA bodT.

2. Model vyboluje pSi startu ze strany na stranu (_
sjinim nedg tS2kolovim podvozkem, kdyg je zvednut I

3. Rozjezd je pS21lig dlouhT nebo kr 8tkT.

4. Nereali stick8&8 rychlost/pS21lig velk® zrychlenz.

5. Poloha modelu pSi odlepen2? neodpov2d8§ uspoS§dgn?:
6. Odl epen2 nen?2 plynul ®

7. Phel stoup§8n2 po vzletu neodpov2d§ pSedloze (pS2I
8. Poloha modelu pSims$oup$nlki gpwzamBEru nebo naopak d
9. Nejsou pougity klapky pokud je i mi model vybaver

10. Nen2 zatagen podvozek (pokud j2m byla vybavena p:
11. Model Avis2f na kS2dl o.

12. Phel stoup8&n2 nen2? stejnl jako %%hel odlepenz.

13. Zat 8|l kaemnén3tick§g.

14. Zat 8l ka proti vRtru nen2 o 90A.
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6.C.3.6.2. PSz2ml let:
Mo d el by mnDlI l et Pt pS2mo vodorovnh proti vRtru nej

"Finished"

%%%

Judges

P Se k:l a dEqual = stejn®
Now = teN
Finished = konec

Chyby:
1. Mo d el nelet2 pS2mo. (Pro typy Il eh|l2ch | etadel | s
2. Vigka letu kol 2s§.
3. Model nepSelet? pSistg§vac?2 plochu.
4. Obrat nen2 pSesnhD pSed rozhod]| 2 mi
5. Dr8ha |l etu nen? rovnobRNgn§ s |lini2 rozhodl| 2ch.
6 . Let je pS21ig krgtkl (del g2 nen2? chyba).
7. Dr8ha | etu nen2? hladk8 a stabilnz.
8. Obrat je pS21lig daleko, nebo bl 2zko, nebo vysoko
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6.36.3. Osmi | ka ve vodorovn®m | et u:

Mo d el se pSibliguje pS2mim vodoaogoladI|m clhet epr orveevdneo
kruhov® zat 8l ky ve smyslu od rozhod|l2ch, po n2 zat
zat 8l kou o 270A ve smyslu prv® zat§8lky a obrat wukor
PrTsel2k (stSed) obratu m§emPt drma okaolamiugi kkergEmmpmrw
rozhod]| 2ch.

~
\

N\ =

"Finished"

P Se k:l adEqual = stejn®
Now = teN
Finished = konec

Chyby:

1. Model obrat nezah8j2 na kolmici ke smBDru pSibl2g
2. Kruhy nejsou stejnhD vel k®.

3. Dr8ha |l etu nen?2 kruhovs.

4 . Mo del nedodr guje stejnou vIigku.

5. PrTsel2k nen2 pSesnhD pSed rozhod]| 2 mi

6. Vstup a vistup z obratu nen2? po shodn® dr §ze.

7. Vstup a vistup z obratu nen2?2 rovnobRgnT s lini?:
8. Celkov8 velikost obratu nen?2 realistick8 vzhlede
9. Dr8ha |l etu nen?2 hladk8 a stabiln2,.

10. Obrat je pS21lig daleko, nebo bl2zko, nebo vysoko
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6.C.3.6.4. Sestupnl kruh o 360A se stagenim plynem

V. n§vaznosti nal ®Sav¥mlgceetproeedcdd amodel sestupnl Kkt

pl ochou smhDrem od rozhod|l2ch s konstantnhD nastaven

vigce max. 6 metrT v bodhD pod m2stem zah8jen?2 obra

doobratuvest al ® vigce v nigg? letov® hladinh.

PSek:l ad Levelflightentry= vstupzp $2 m®ho | et u, Lev @lS2fm@hphtl edwi, t Povewl gtewdp cz
vikonu, Pover increased = zvigsed kil klhwu, CoCemamtt mdt eid

pravideln® kl esgn?2

Chyby:

1. Kles8&8n2 nen?2 stg8l ®.

2. Kl es8§n2 je strm®.

3. Nastaven? plynu nen?2 stal® nebo dostatel|l nhD n2zk=a
4. SvislT prTmNRt dr&hy letu nen2 kruhovl.

5. Nen2 patrn§ ztr8ta vigky.

6. Modelnesestoup2 do vIigky 6 m nebo meng?2.

7.Kruh nem§8 stSed pSesnhD pSed rozhodl| 2 mi

8. Vstup a vistup z obrdtimirejronethordd®rcdhbNgn® s
9.Zal §tek a konec nen2? ohl &8gen bhDhem pS2m®ho | etu.
10. Obrat je pS21lig daleko, nebo bl2zko.
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