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Vgechna pr8va vyhrazena. VIiastn2kem autorskTich pr8v
federgce(FAI).Kagdl, kdo pracuje pro FAI nebo nhDkter®ho 2z | e
g2Sit tento dokument za tRDchto podm2nek:

1. Dokument sloug? pouze pro informaci a nemTge blTt vy
2. Kagds8 kopie tohot o doik unmesn2t uo bnseabhoo vjaeth ot ult8os tpoz n & mku
pr8vech.

Pozn§mka&k:T kol iv produkt, proces nebo technologie popsa
Mezin8rodn2ho vlIastnick®ho pr8va Mezin8§rodn?2 | eteck® f
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PRCVA NA ORSGANEZMEZI NCRODNGE (
SPORTOVNECH AKCé FAI

Vgechny sportovn2 akce, poSg§dan® byS jen | 8§stelnh, po
federace (FA)'s e na zMewdjn2§r odn2 mi s poriRodleStaiu FARKk c EAl FARst n2
pr§ v a , vztahuj2c2 se k Mezin8rodn?24psompmo mtao Wiaz2emPpavsni2l m hF A
prosazovat vliastnictv? FAI Mezin8rodn2ch sportovn2ch
kal end8&Se FAI

Opr 8§8vnihDn? a prawmdmpa 8§pr keudk2ower| n2m aktivit8&m na tak
reklamy na nebo pro takou akci, ugit2 n8zvu akce nebo
zaznamenan®ho el ektronicky i jinak neb oS evdycsh?ol za2m® hsoo uvh |
FAl. To se tT k8 pSedevg?2m vgech pr8&8v na ugit?2 materi §
zpTsobu nebo syst®mu pro rozhodov§gn2, hodnocen??, vyho

sportovn2ch akc2ch FAI

Kagdgorst ovn? Rpmi oepr BEAhNna v zastoupen? FAI udnDIl it ||
pSednostnhD souhlas na pSenesen? vgech nebo | §sti pr§v
| et eckPchktheerr® jsou organi zov ®ny ezd &lsd i n Siptp zatk@ewhje¢ ho N S
sportovn? komitlse PSelpod DPgngv se mus? u spkoug aed aitj gak Epno d | e
upSesnhDno v pl atn® SmRDrnici FAIL , kapitola 1, odstave
sport owrf2mm Fal

Osoba nebo pr8&8vn2 subjekt, kterT souhl asil s odpovDiDdn
nebo ne, z8§roveR souhl asil s pSednost n?2mi pr8vy FAI u v
pr&8v, vgechna pr 8Beaz ko halkecdiu dnraj2ujFeAdn&n2 nebo pSevod pr
propagal n2ch dTvodT volnl a bezplatnl pS2stup k jak®mu
a vgdy si vyhrazuje pr8vo bezpl at nD Invogatnelboriotografovat @mdk o u k o |
takov® Yl ely.

1 FAI Statut, Kapitola 1, odstavec. 1.6

2 FAI Sportovn?2 S§&d, Obecn8 | 8st, Kapitol a 3, odstavec 3.1.3
3 FAI Statut, Kapitola 1, odstavec 1.8.1

4 FAI Statut, Kapitola 5, odstavec 5.1.1.2;5.5; 5.6 a 5.6.1.6

5 FAlI SmDrnice, Kapitola 1, odstavec 1.2.1

6 FAI Statut, Kapitola 2, odstavec 2.3.2.2.5,

7 FAl SmRrnice, Kapitola 1, odstavec 1.2.3

8 FAI Statut, Kapitola 5, odstavec 5.1.1.2; 5.5; 5.6, 5.6.1.6

9 FAI Sportovn? sSs§d, Ge ntavec81.7 Sect i on, Kapitol a 3, ods

10 FAI Sportovn? sSs§d, Gener al Section, Kapitola 1, odstavce
11 FAI Statut, Kapitola 5, odstavec 5.6.3

12 FAI SmRDrni ce, Kapitola 1, odstavec 1.2. 2
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L CS T-MODELY LETADEL
F4B - UPOUTA N £ MAKHECYRADI EM T CZENE MAKETY

Gestil-tdehnicks§g pravidla pro southDge maket

6.1. Obecn8 pravidla a standardy pro statick® hodr
6.2. Kategorie F4B, upoutan® makety
6.3. Kategorie F4C, radiem $S2zen® makety

PS2| ohM§WAd pr ?i $toathiodk ® hodnocen?

PS2| ohM§W®Bd proiF4BhUpodt an®ochakeen? | etu
PS2| oh§W€d proiF4ChRaditem S2iHond® omakeét y et u
PS2| oh@Bel6lEar ace soutRNg2c?2ho

Prozat2mn?2 pravidl a:

6.4. Kategorie F4A-V ol ntRDajl2®& 2 makety.

6.5. Kategorie FAE-Hal ov® vol nhD | ®t aj2c?2 makety poh8&8§nhDn®
6.6. Kategorie FAD-Hal ov® vol nhD | ®t aj 2c2 makety poh&§nhDn®
6.7. Kategorie F4AF-Hal ov® vol nD | ®t aj2c?2 makety kategori
6.8. Kategorie FAG-Vel|l k® r &hi®e mafez y

6.9. Kategorie FAH-Radi em $2zen® pol omakety

PS2| ohd§6®d proiF4Ahvadl AN | ®t aj2c?2 motorov® makety

*) Chybawri ging8le, je uvedeno F1A
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TOTO VYDCNE RPBOORQWHRNUJHINCSLEZMnNY POROCNF CDU09Z R. 20
ZmDny jsou oznaleny dvojitou svislou | arou
Odstavec plzr:rrgr%?ni‘?nh\; Strulnl popis zmBDny ZmDnu vl
6.1.9.2. VymazatslovoAl et §dl a" Technic
Oprava
6.1.9.4.e). Oprava anglil t i*)ny sekret
6.1.4. 2009 PSi pougit? dvou rozhod] 2ch Narve L.Jensen
6.1.6. 2009 Urlen2, kdo mTge pogadovat test hl ul] | Narvel.Jensen
6.1.9.4.e). 2009 ZmNDna pogadavku na dokumentaci sout D| Narvel.Jensen
6.1.12. 2009 Procedura pSej2mky vysz2lalT Narve L.Jensen
6A.1.10. 2009 ZmNDna poSad?2 odstavcT Narve L.Jensen
6C.3.6.2. 2009 Vymaz8n2 %Yvodu, zmBDna | 2slov8n2 odst | NarvelJensen
D;/S(:r.dsnz 2008 DvD nov® prozat2?mn? kategorie F4G & Techni c
Pr Thbng Oprava Text "model" nahrazen "model letadla” sekret
6.1.4. 2 skupiny 2 rozhod|l?2ch pro statick®
6.1.4. PSi m®nND neg 20 soutNg2c2ch pouze 3
6.1.10. ZmNDna koeficientT pro statick® hodno
6.2.9. Pouze 3 rozhod] 2
6.3.1. Odkaz na specifikaci proudov®ho moto
6.3.6. 2008 ZmNDna koeficientT pro |letov® hodnoce
6.3.7. Ponech8&8n2 2 povinnlch obratT Naw(?Jensen
6.3.7. Specifikace 2 povinnlch obratT s%tﬁ((()am(ijszed
6A.1.10.4. RozdNDIl en2 st r unkatkuertyo vp®hvor crheua lai z mu
6C.1. Povinnost vgech rozhod| 2ch zaznamena
6C.3.7. PSem2stNn2 odstavce
6C.3.7.V. ZmNDna definice obratu "12n8 osma"
6.8. Nov8 kategorie Vel k® makety FA4G
6.9. Nov8 kategorie Polomakety FA4H
6.4.1. oprava 150 m] opraveno na 150 dm]
Pozn8mika:anglick®m origin8le se poug?2v§ pro spalovac? motor oznal en“
poh8nhNn® sthlalpmmdgm@&ONot ory oznalen?2 f@Amotoro.
ZmDny pravidel v &bdob2z 4 | et®ho cy
Odstavec plzrggré?nifnh\; StrulnlT popis zmRDny ZmNDnu vl
6.13. 2007 irgsatattikiuck® hodnocen? pro vgechny pSed
Zmr azg Doba, pokterounen2 mogn8& zmBDna pravidel j e
pravidel 2006 pro prozat2mn?2 pravidla
6.1.4. Vibnr rozhodl2ch z rTznlTch kontinent
6.2.1. I Flightline Directori* nahrazen 1 Circ| Narvelensen
6.2.7. Oprava Zrugen odkaz na vys2lal pro F4B s%igm?szed
6.2.7. Koef i ci ent K pro v2cemototov® modely
6.3.7. VibNrov® obraty, ¥prava textu
6C.3.7. 2006 VibNDrov® obraty pro neakrobatick§g 1le
6C.3.6.11. Realizmus letu, zmhRDna ve vIibRNru obra
6.5.F4E.%) Ngzev lengimelimatacdrriaze
6.6.F4D.*) Oprava Ng§zev lenginel nahrazen I motorl
* Oznal enj® @ mMNenyk ®m ltyewt u opraveny nebo nemaj2 v |esk®m pSekl adu
**) Chybavor i gi n8l e F3G&F3dvedeno
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PLATNOST PRAVIDEL TOHOTO SVAZKU:

S odvol 8n2m na odst. A. 12 Svazku ABR:

Ve vgtex2hd§ch mus2 blt pS2snhD dodrgovs&no pravidlo nemDr

soutNDgn2ch pravidel po dobu dvou I et v souladu s cykl e

znamen8, §ge ve Svazku F4:

@ mohou bTt pS2shugh@®ny mphegnSrcn2 m zased&§n2m CAI M FAI
ledna 2011.

() Prozat2zmn2 pravidla nepodl ®haj?2 tDmto omezen2m.

Vijimky z tohoto pravidla jsou povoleny pro pS2pady o
vyjasnhDn?2 pr ahvliudkeu aa zmmiybne nPr ozat 2 mn2ch pravi del
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6.1.
6.1.1.

6.1.2.

6.1.3.

6.1.4.

SVAZEK F4
LCSTT BRAVI DLA PRO BADITBMEFr ¢ ZENRITCH MAKE
OBECNC PRAVIDLA A NORMY PRO STATI CKE£ HODNOC
Definice maket:

Maketa je zmenagetnddg2uhol etzaddichu s pevnim kS2dl em, K

southNge v kagd® kategori.i maket je co neijSesnng
skutel n®ho | etadla. Tato z8§sada plat?2 stejnlm d2lem
Pozn8§mkPa:o oznalen? skute|ln®ho letadla, podle nhRhog |
term2nu "pSedl oha".

Syst®m pravidel:

Pravidla jsou | 2slov8§na n8sledovnh:

6.1. Obecn8 pravidla a normy pro posouzen? shodnost
6.2. Upoutan® maket vy.

6.3. R&§diem S2zen® makety.

SoutRNgn2 progr am:

Sout NDgn2 program pro danou soutNg sest88v§ z | 8sti 6
prosout Dg upmakeatnlitchdy sest §vaj 2soat|DPxatkRE€t6t.21 .|68xl .6 .2 .6

SoutNg kategorie F4B je zah8jena statickIim hodnocen:

SoutNDg kategorie F4C je zah8jena |l etovou | 8st2 a st
model u | etadl a. St atakc kp& oab 2| he§t osvoRu | haosdnnid,c enm?d epl | et a
program a pak je teprve staticky hodnocen. PSed st

pouze jeden let.

Pokud je po ofici&8ln2 uzg8§vhRDrce pSihl&geknsoWEoo ®hdc ¢
neg 40 southRDg2c2ch, mTge organi z8tor jmenovat dvDhD s
skupina hodnot? maket owohled pbSoeksun,0 spo h(l6e.dl.ZA@WSeldu a z¢€
shora a zdol a) . Po skonlremrhohdédrdt 2zbdwvah 8 c8)kdamil may k
tDchto okolnost2 je southRDg kategorie F4C je zahgje
zah8jeno ag po statick®m hodnocen?2 prvn2ch 10 model

Rozhod]| 2:

PoSadat el mistrovstv?2 swvddnlacmemak ktont F4BNt ur upophnt
j sou nominovg§gni pro statick® hodnocen?2, vgech phnDt
hodnocen?2 na |l etov®m chodhoafeinéi. § IPrp%k udz §wvelNrvky pSi hl §
20 souhpPgpoebadatel url2 pouze tSi rozhodl|l?2 pro stati

PoSadat el mi strovstva?2 svRDta nebo kontinentu radiem
pokud hodnot 2 dvhD skupiny rozhodl| 2ch) pch ptatiek®\
hodnocen?z.

Pro mistrovstv? Katndgdareinit um®ne neg v40 soutNg?lE2ch,

hodnocen? dvhD skupiny dvou rozhod|2ch m2sto t r oz
url en2 dvou skupiwnl glogdhkd| Badngeend?o d8l e zapolHeno
rozhodl|l 2ch, aby bylo dosageno spr8vn®ho pombDrul]lmezi
Pokudjevdobn ofici §ln2 uz§vNDrky pSihl§gek pSihl&§geno m
t Si rzo zphroad |statick® a | etov® hodnocen?2.,

V ostatn2ch mezin8rodn2ch southRDg2ch | ze poug?t sku

hodnocen?2,.

V obou kat.édgd8r a2 Ed4C) mus? QTt vgichni rozhodl 2 jak
rozd2 | n® n8rodnost.i a mus?2 sbhelztn apndie o noESheoD ¢ cshb ®Bai n & e
aerokluby a schv8l en®ho pSedsednictvem CIl AM.

V pS2padhN mistrovstv2 svPDta nebo kontinentu mus? b
nej m®dnND jed&omisen <LUAM pro makety. ObnND skupiny r
pSedsednictvem CIAM pSed mistrovstv2zm svDta nebo kol

Ve vgech skupin8ch (pro statick® a |l etov® hodnocen?2)
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6.1.5.

6.1.6.

Pokud jSOU pro stagitk®dhOdmskaupnanypoozhod]| 2ch, j e
rozhod]| 2 t®jJe n8rodnosti, jeden ve skupinbD pro steé
hodnocenz.

Pro mistrovstv2 svhDta mus? blt skaphodh®epm@wd| 2ch
kontinentT. Skupina rozhod|rahhpdioe FM®@n Muts$2 bK dntsil roe

Koeficient:

Tam, kde jeuvedenK-k oef i ci ent ( K), hodnot?2 se od 0 do 10 boc
bodT. VIsledek j e -kpefictetam (K).y n8soben K

Pozn8mky:

<)

a) Vgechny modely | etadel mus?2 vzI|l ®tat stejnim zpTsot

b) U model T hydropl 8nT vgech druhT je pro vzlet povol
nen2 | k dispozici vhodn8§hepnem2 poédebdbakuUnmehhDn?
penalizov8§no. Odchylky od pSedlohy, jako nap$S. pc¢
podobng§ zaS2zen?2, kter® pSedloha nemnl a, se tomto
zpracovsg§n2, neberou v Ywahu.
Gg8dh&st modelu | etadla kromhBD vrtule a kugelu nesm:
ant ®ny nesm? bTt pSid&§no vnhN modelu | etadla mezi
odhazovac? ngdr ge atd mu s 2 bTt pSedtl @emyemyg h ke it
nahrazeny jedn odugg?2zm a opravitelnTmi obraty stej
pravidl a Znamens§ d|skvalifikaci. Jsou povol eny |
pSedpokl adu, ge jsou pro stlatvimi® hoynpced¥ytaakr
pSesunuty nebo rulnhD otevSeny pSed letem, nebo m
zpTsoben® pogkozen?m za |l etu jsou povoleny, al e |
modelu | etadla za loevtlu vinelsnm2 bTt viraznh
Pro 1| et mTge maketovou vrtuli nahradi't vritule | a

d)

e)
f)
9)

h)

barva kugelu nesm2 blt zmBRDnNDny.

Pozn§mklamNDwatul 2 je pS2pustng pouze v pS2padh poh

l etadla v2centot opov®i tpySedt pul e, kter® nevyvozuj?
statick®m hodnocen? vymDnDny. U zaS2zen2, jako je
napS. Mel63 nelze tuto vrtuli vymDnit za | etovou

Letov® vrtule sukpnubh@tBnylisty js

Nesm2 blt odhazovs&ny vibugniny.

Pokud je pilot pSedlohy viditelnlT za letu pSi poh
|l etadla stejnhD viditeln8 figurka pilota v odpovz2d
pilota,jecel kov® | etov® hodnocen?2 sn2geno o 10% Figur ké¢
um2stNDna v modelu | etadl a, ale nem8 vlIiiv na hodnoc
Kontrola hmotnost:i mu s 2 bTt provedena i hned po r
Yapr ava model ®# Ipeotvaodleananerkr omlD od| er p§n?2 paliva &
kontrole hmotnost.i mus2 blt pSilogeny vgechny pS
odhozen® palivov® nsg8dr ge) . Pokud je pSekrolena po
a model l etadla mus?2 bit znovu po kagd®m |l etu pSe
poSadatelem povhRSen§8 obsluha mus2 blt kagd®mu sou:
l etem. Povolen§ hmotnost pSi kontrol e amlcgie bnlatp Svy
modelu F4B je hmotnostn?2 | imit 6 kg a tolerance

6.015kg.

Kagdl model |l etadla, kterT je podl e, muSzorhul trljopzoh olc
podr oben kontrole hl ulom@EsntNin.® NMadodl2ywoVvemiadanol|l pr vy
hl ul nost i osvobozeny. Podrobnij i viz 6.2.1. F4B)

soutNg?2 vgem soutNg2c2m, kteS2 to vygaduj?2 mdlgnost

Vori giicrh§led Judge or the Flight Line Directorh
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6.1.8.

6.1.9.

6.1.9.2.

6.1.9.4.

LT Pol et model T:

SoutNg2c2 mTge soutNgit pouze s jedn2m modelem |leta
S2zenlch maket.

Pomocnzci

SoutNg2c2?2 mTge m2t bNhem ofici8&8ln2ho jednoholetpomocn
a startovsn? motorT pS2tomen dalg? pomocn?Kk. PSed
jednoho opustit | et ovouh prheokcehtu. s el Gg8&ddnile mz Spammd t2 k
vys2lale bnRhem ofici&ln2ho | etu.

Povinnost 2 !aso~mDSi!e (start ®r a) je sledovat od ol
pomocn2ci nedotlkaj? vys2]|ale. Jakmil & saenudomEan? k
Dokumentace (ProvhRSen2? shodnosti se vzorem):

.9.1. Za shodnost modelu |l etadla se vzorem zodpov?2dS§
Na pSihl&8gce k soutRnDgi a na bodovac?m |istu miys2z b
Vdokument aci dtrx@ararm/@nuséutbl’Jg‘ﬁ2 uvedeno, zda byl allpSed
obratT nebo ne. PSed prvn2zm letem mus?2 tuto i 0r me
rozhodnut 2 mu s 2 ozng8mit hl avn?2 et ovl rozhod]| pSe
hodnocen2 pologky 6.3.6.11.d. (VIbDr Il etovlch brat
. 9. 3. MRNS2tko, ve kter®m je model |l etadla postaven,
K posouzen? shodnosti model u l etadla se vawjrzeaa? ml

minimg§ln2 dokument 8%19) (Vi z PS2loha A

a) Fotodokumentace:

Nej m®&nn tSi fotografipSedbohynjegtrrﬂBmiﬁDcmeaprjcectij@cqe I
byl o postaveno (aktu8ln2 pSedloha). Na olddagad® mutsF
bTt cell letoun, nejl ®pe z rTznlch pohledT. Tyto
t Set 2 sada mo h o u bTt fotokopi e Tato fotodokume
shodnosti se vzorem.
b) TS2pohledov® vikresy:

PSesnl t S2ypckirleesdomids?2 obsahovat minim§lnh 3 hlav
zboku pohled shora a pohled zpSedu. Tyto pohl edy
nebo d®l ka trupu, pokud je d®l ka wmmt @2 nepengnceosdpD
Vikres mus?2 bit pSedlogen ve tSech exempl §S2ch. |
nebo jinou osobou nejsou pS2pustn®, pokud nejsou
napS2klad n8&rodn? komis?2 pr o malkaeat yn,ebko ns tnrowk tk®orne

instituc?2.
c) OovhNDSen?2 zbarven?2:

Pro posouzen? Zbarven?2 a oznalenﬁuhlsmkuovpa&hzlpcmstznd@
vzorkT pTvodn2cpulblairkovamelbcon zbarevnich vikresT, |

"Profile".

d) Rychlost pSedl ohy:
VpSedl ogen® dokumentaci mus? blt uvedena cestovn?
|l etovlich bodovac2ch 1listT pSed kagdIm ofici8ln2zm
di spozici pouze maxim8ln2 rychlosBpujBgmognm@u udy ®F
tuto informaci na pog8&ds&n2 dologit.

e) Prohl 8gen2 soutRDg2c2ho:
SoutNg2c?2 mups@edbpgénous dokument ac? pSedl ogf|t pr

hodnocen®ho model u l etadla a seznam vgeacht 22| cT?,
modi fikuje zakoupen® polotovary, mus?2 soutDgffc? p
mu s 2 tak® vyplnit a podepsat formul 8S (Vi z S21] o0

prok&8ge nepravdivost tohofdchprohsBgaehefi mgygegbie :
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6.1.9.

6. 1.

6.1.12.

Hodnocen? shodnosti se vzorem zpracov§gn?
K-koeficient
1. Maketov§ pSesnost

Boln2 pohled 13

Pohled zpSedu, zezladu

Pohled shora, zdola 13
2. Zbarven?z

Shodnost se vzorem 3

Sl ogitost 2
3. Oznal en?

Shodnost se vzorem 8

Sl ogitost 3
4 . Struktura a maketovl realizmus povrchu

Struktura povrchu 7

Maketovl realizmus7povrchu
5. Zpracov§gn?

Kvalita zpracov§8n?2l2

Sl ogitost 5
6 . Maketov® detaily

Shodnost se vzorem 9

Sl ogitost 5
Celkem ..o K =100
Pologky 1 saetbhgdnbi2F¢Bkze vzd8lenosti mini mgl nn 3
model u | etadl a. Rozhod| 2 se nesm? model l etadla doc
11. Hodnocen?z:
Pro sou}Dge | ®t aj 2c2ch mak et se zn8mky za shodnost
zn8mek Iludil &€ Be mi rozhodl 2 mi . Pro kone|ln® hodnocen?
tehdy, pokud model | etadla dokonl|l 2 platnl | et.
Organi zace southDge maket.
Mani pul aci s vys2lali a kontrolu vys2]lac2ch0.frekven
PoSad? pro |l etov® a statick® hodnocen? st8tT a so

soutNge. Vedouc? drugstvpoBSadinpijien?)edyuldtugssenz vy
Vyl osovan® |l etov® poSad2 sout Ng?2pcS?phamtegoee Fd@zafeazie , p ok

vzg§jemn®mu rugen2. PSi zmDn&ch nelze zamNDnit jednot
Pro druhl soutNDgn? let zalne poSad? v jedn® tSetinh
d8no obr8&8cen2m pr TbNgn ®h2oc 2ucn2 spt ol n\?y hpoodSraodc? e ns2o uvt INsgl e d
k ol (vlietnhD statick®ho hodnocen?z) .

SoutNg2c?2 musaAaSsbiupuymaS§staktovn2 plochu nej m®nN se:
a pNRt minut v kategori.i F4C. (viz 6.2.4. letovl | as
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6.2.

6.2.1.

6.2.2.

KATEGORIEF4BT UPOUTANE MAKETY
Obecn® charakteristiky:

Nejvygag? hmot nost: HmotnopsStl pY¥malvnstut® centdadl® | fui gheztkaydlpal
paliva nesm? (prdeke lod iltetbacklga s v2ce, neg |
pSekrolit 7 kg).

ZpTsob potmpRak etapw® sal n2 motory.nesm?2 bilt pougity
b) NejvnRtg?2 pS2pustni tah proudov®ho motor

Pozn8mka: Dal g2 specifikace viz svazek ABR, odd?z2| 4
modelu letadla.

Pokud je modellet adl a pSi |l etu hlulnlT, mohou rozhodl|] 2, Sedi
mNSen? hl uku. Mo d el l etadla a ovladal j e bezprost
techni kem. Na modelu | etadla nejsou povolvdry mgddne@
dopl nNn2 paliva. Jestlige m8§8 model |l etadla nastavi-t
rozsahu nastaven? vrtule. Hlulnost je mhRSena pS$2slu
i mit, opakuje mnNSen?2 dP8hdé2nmepgénskr o enhr utPlokk ud j
nevyhovuj2c2, je pSedch§zej2c?2 | et hodnocen nul ou.

(referenln2z t-n).

Maxi m§l n2 pS2pustng§ YroveRehlvzldE3 pmo®8i gB@®) n®@NBey
l etadl a, k t e rzemijaeb eut no2nsotvi®m mae bo asfaltov®m povrchu

uskuteln2 za DbRhu motoru na plnlT vikon na kol mici
soutnNg2c2m a po vDtru. Mi krofonrjcdhemmdstE§Bry ma ir ojva
Bl 2ge neg 3 m od modelu nebo mikrofonu se nesm2 vys
nen2 k dispozici betonovl nebo asfaltovl povrch, m
travnat ®m povrcH®D, je mami m§psS2paroveR hluku 94 dB(/
|l et adel se mNDSen? uskuteln?2 ve vzd§lenost:i 3 m od

hiukuj e st ejjmlo u jednomotorovich model T |l etadel

Ff2d2c2 mechani smus:
ayUpoutanlTemadled mus2 blt bRNRhem |l etu trvale upout §n
nebo lanky.
b) Pri m&§rn2 S2d2c¢c2 funkce:
Letovs8 dr8ha modelu Il etadla mTge bTt S2zena pouz
|

e
mechani smu. Ten mus?2 bl te okvtle§&doSun nfa2nd 2pcu?l urj ek opji d to2t,
st Sedu pilotn2zho kruhu. Nen2 povoleno g8dn® autom

c) Sekundg§rn2 S2d2c2 funkce:

Tyto mohou zahrnovat (ale nej sou omezeny na) oV
klapek. ¥ 2d2c2 funkce mTge pilot ovl §da prost Sednict
impulsysf rekvenc?2 hHzgg®ch&8geB®dc?2 mi dr§ty/|anky

d Nen?2 povolen ¢g8dnT jinl zpTsob ovlI§d§n2 prim§rn?
prost Sednictv2m dr 8t T/ 1l anek.

ffPSed kagdim letem se S2dic? mechanismus v|ietnhD | a
rukojeS podrob2 zkougce tahem, kterl se rovn§ pht
pSej2mce, nejvlge*)v.gakD®ISKaN §22dbi &k?ggh | anek (od st
svisl® stSedov® ose modelu | etadla) nesm2 blt m®n

Lanko ?L:I?c:?elfl rEéenﬁ:Jne(;:knoe.tn|
*) Z8klkddoit ku s2ly dle | SO je Newton
*)VVor i gWmuuglgees or Contest Director/ Circle Marshallf#
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6.2.3.

6.2.4.

6.2.5.

6.2.6.

6.2.7.

Oficielnz | et

a) Kagdl soutNg2c? je t Sikrs§8t vyzvsn k proveden?2 |
uskut el nNDn platnl | et v pogadovan®m | asov®m | imitu (

b) Pokud nen2? model | etadla schopen vzl ®tnout, nebo
soutNDge/l etov®ho Seditele *) ovlivnBDna souet Bgv2@hzom,
rozhodnut 2 povol it opakovgn? l et u. Ffeditel/letovl
proveden.

c) PlatnlT let zah8jen okamgikem, kterl nastane dS2v
) SoutNg2c? ozn&m2 |asomNSil|li, @ge zal2n§ startovat
i) DvD minut n2psowy2y8&c2ho k zah8jen2 letu (viz. 6.
i) Pl atnT | et je ukonl en, kdyg model l etadla pSist

6.2.7.3J. (mezipSistg&n2 a pSedveden? poj2gdnNn2z po
Letov] | as
SoutNg2c?2 mus? bit vypBen hejfm®NR HAEWmitwmpu na starto

m8 9 minut na splnhNn?2 |l etov®ho programu. Las se za
startovat motor , nebo 2 minuty po n8stupu na | etov
Model |l etadla mus?2 vzl ®t nout do 5 minut (plus 1 minu
proveden® po skonlen? vymezen®ho | asov®ho | imitu (¢
nejsou hodnoceny.

Startovn?2 | as

a) Pokud model letadla neodstartuje v | i mi t u 5 mi nut plus 1 minuta z
sout Ng2c? i hned wuvolnit prostor pro dalg2ho sout [
mo del |l etadla odstartoval, zastavz motor/ vy, mTge

nastar t ovsgn(y) .

b)Je povolen pouze jeden pokus o opakov8n2 vzletu. V
g8dn® body z azleoPoan&nMaatiomt o pS2padhD st8&le plat?2 pr
Let

Letov® obraty mud®leltumerped@deny Me z i koncem jednohoc
dal g2ho musmoseluemgdez asll a prol ®t nout nej m®nN dva Kk

neg dva kruhy, je n8sleduj2c?2 obrat hodnocen nul ou.
6.2.6.1. Taxi & vzlet (Taxi & take-0ff) ... K= 14
6.262. 5 okrobfm&ln2 |l etov® vigce
(Five laps of straight level flight)..........ccoociiiiiiini K= 8
6.26.3. VT bNr ov IOptoriardanionsation) .......................... K= 12
6.2.6.4. VT bNr ov TOptwrairdanions{ation) ..............c........... K= 12
6.26.5. VT bNr o v IOptoriardanionsiation) .......................... K= 12
6.2.6.6. VT bnNr ov [Optwrairdanionstration) .......................... K= 12
6.26.7. PSi st §nkandBag & taxi.i.....(cooerererererereereerene. K= 14
6.2.6.8.  Realismus letu (Realism in flight)
a) Zvuk motoru (Engine noise,r eal i sti ckT zvu& vyl adhDn?2) K =
B) Rychlost modelu letadla (Speed of the Model aircraft) K= 6
C) Elegance letu (Smoothness of flight )........ccccccvvvviiinnnns K= 6
Cel K OMIEACKNT .......c.evveeeeeeeceee e, K =100
Pozn8nmkaa:bodovac2ch |l istech mus? bTt uvedena cestov

mNS2tko zmengen?2 .
VibNDrov® obraty

SoutNg2c? mus 2 bTt pSipraven ®probk &izyt , | sha z2woelierk
schopnostem | etadla, kter® je pSedlohou modelu | eta
Hl avn2 letovl rozhod|? F4Bmus2 pSed letem schv§lit
Seznam vybranlch vIibBRrovlich obratT mus2 blt pSed§8n
*VorigierdteestA/ Flightline Directorh
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6.2.8.

6.2.9.

6.2.10.

VibRrov® obrmdtty pmolvedeny v |ibovoln®m poSad2, ale

pSed | etem na bodovac2ch |istech. Kagdl obrat prove.
Jak®koliv pSedveden?2 otv2r§n2 a zav2r§n2 nmoGkednmdovlic
spolu s odhozen2?2m n8kladu nebo bomb, pokud nem?2 odh
NULOU.

Jemogn® vybrat pouze jeden (1) odhoz.

Pokud model l etadla | et? s vytagenim podvozkem, zZe
podvozkem, sn2¢g2 se celkov® | etov® hodnocen?2 o 25 %

Prokagdl joebrpaotvol en pouze jeden popgodeodstavce@25bou vTji mk
VgechkhpPNDrov® obraty maj?2 K = 12.
LTY¥FIl voliteln® obraty se vyb2raj2 z n8sleduj2c?2ho

A V2cemot or o vMilt-ebging eptién) -( Pr o pl n® hodnocen? tohoto
vgechny motory v chodu bBDhem cel ®o | etu. Pokud s
pS2slugnhD sn2dgeno hodnocenz,

Pozn§mka: 12 se vztahuje na vgechny vZ2ZcemotzaSmk® n
kagdl motor zvl 8gs.

B Zatagen?2 a vyt Rdaracnahd eptend landirmglgaar). (

C Zatagen? a v yRetnagtam extekdlflapp).e k (

D Odhoz bomb nebo p Srombambs dréuddtankg.dr g2 (

E Let v Yr ovHighflignhatd o3WeAr (3PA | ine angl e

F Jeden nor m§Oneinside Bepmet (

G TSi kruhy v [ITheeeinvemedlaps)§ dec h (

H  Souvrat (Wingove}.

I Os mi | Figare eight).

J Mezi p$Taudhanmgo). (

K VIny (L?2Imag Eignt)ma,

L Odhoz p &a&hute drép).

M Letov§ f unk c eFlightfunctign Syesdbject airgraft].
SouthNg2c2 mTge pSedv®st jeden letovli obrat dle vl
ge tento obrat mohl a prov®st i p Se chloodh &.m Sooudtsil ¢a?
tohoto | etov®ho obratu pSed vstupem na startovn?

N Pr T |Oegetshoft).
Hodnoc(elne2t ov® body)

Kgng obr at je hodnocen zn8mkou od O do 10 bodT v
Visledek je potom vynkdebdnsEviedlinéds wintean sl ogi t osti

Letov® hodnocen?

PSi svRDtov®m a kontinent8&8l nZm mistrovstv? nebo kdy
gkrt 8§ nejvygag? a nejnigg:z hodnocen? za kvaa§ ®Tc 2 o hrSe
hodnocen?2. PSi svDtov®m a kontinent8&8l n2zm mistrovsty
jsou do |l etov®ho hodnocen?2 zapolteny visledky od vg

Letov® hodnocen2 je d8&no soultede6R26dT udhDlenlch t Sel
Cel kov® hodnocen?z:

Je d8&8no soultem BodT 1D2skampirdmNDrem ze dvou | epg2ch

Pokud southDg2c?2 provedlI pouze jeden jeden |l et jsou

Jestlige se z jkale®hol@lmow | d podhauw,at el ovlivnit (nap

tSi |l etovg kola je celkovl visledek urlen n8sledovn]

a) Pokud se uskutelnila dvD | etov8 kola, zapol|lte se

b) Pokud se uskutelniloljedese Vesbe@®ekotohotrapkol a.

c) Visledky |l etov®ho kola | ze zapol?2st pouze v pS2y
stejnou mognost k uskutelnhDn2 | etu.
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6.211. Let ov8 plocha:

PoSadatel soutRge by mRI na povrchu zSetelnhD vyznali
1) Pil ot nMPi lkatugsp cliomDre 1.5 m
VymezenT,kruh, ve kter®m by se mDlI pohybovat b Nh
pilota pSi vystoupen2 z tohoto kruhu.

2) Var ov nIPenaltygiftle)f pol omNDr 3 m.
Pokud sout D§2wys thdldhmtnkruhueje abrat hodnocen NULOU.
3) Let ov] Flingardacircle)i pol omRr 26 m.

Letov§ obl astpohybodatmasde ImTlgeet adl a pSi pougit2 nejde
varovn®ho kruhu.

4) Bezpel nos Bafety argarcitcle) T p ol omPDr 29 m.

Obl ast | etov®ho kruhu zvDtgen8 o 3 m bezpelnostn?
Organi z8tor by mDI vymezit minim8lnD jednu (v ides§
(Ready Boxes) a | edn uExivHog t. uplry?t o( obl ast iletdv@mumiK ryu puS.i | Whead
tyto obl asti vlietnhD |l etov®ho kruhu by mbDly blt | as
kagd&8Daezht o oblast2z mus?2 m2t dostatelnou d®l ku pro

d®l ky | anek.
Viz obr 8zek:

Exit Box

= > g - Weight and sound
: ‘ O Measuring area

Pilot’s Circle,
radius 1.5 metres
Penalty Cirkle,

radius 3.0 metres

Reference pole
| 6 metres Entrance / Exit

1

i’qﬁ Judges

Flying area circle,
radius 26 metres

Ready Boxes

Safety area circle,
radius 29 metres

PSek!| adF4BContests i t e = pywes$Hd@NPro soutNg F4B,
Judges = rozhod]l 2 5
Reference pole6met er s = sl ofueor &nlmnpr o kontrolu vIgky

Linet est i ng zkoud@kaviganek,

Entrance = vstup,

Exit =,vichod

Weight and sound Measuring area =prostorpr o mRSen2? hmotnosti a hl
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KATEGORIEF4ACT RADI EM fT ¢€ZENE MAKETY
6.3.1. Obecn® charakteristiky:

Hmotnost ¥pln®ho modell dteut,adv|ae tpnS pfriagvuernk®h op ikl ot a, b
15 kg (&150N). =) aelotdred yoHh®eneamdejlsesu v8&gJgeny bez pohonn

ZpTsob pohonu: Raketov® a pulsaln2 motory nesm2 blt

Pozn8mka: Dal g2 specifikace modelu |l etadla viz svaz
charakteristiky modelu letadla.

6.32. Hl ul hos

Pokud je model l etadla pSi letu hlulnT, mohou rozh
naS2dit mhNSen2 hluku. Vys2lal a model | etadla jsou
techni kem. Na model u nej sou zpmwol emays t @& dem®@ %p rvalvjyi r
pal i va Jestlige m8& model nastavitelnou vrtuli, mu
vritul e Hl ul nost je mhRSena pS2slugnim technikem. J
mNSen2 druhlruklcrhnimBSisc2dn pS2strojem. Pokud je i
pSedch&8zej2c?2 |l et hodnocen nulou. HlukomhDr mus2 bt
Maxi m§ln2 pS2pustng§ %roveRehlvuzkE3jeamod8i ¢B(®Jen®@NBewx
l etadl a, k t erZemijpaeb eutno?nsotviBm maebo asfaltov®m povrchu
uskuteln2 za bRhu motoru na plnl vikon na kol mici
southNg2z2c2m a po viDtru. Mi kr ofaa@dn pjorcm&amt dm Shy $H@o jY%a
Bl 2ge neg 3 m od modelu nebo mikrofonu se nesm2 vys
nen2 k dispozici betonovl nebo asfaltovl povrch, m
travnat ®m povp®hpadly jtommaxi m§ln2 %roveR hluku 94 d
l et adel se mhNSen?2 uskutelnz ve vzdS8lenosti 3 m od
hiukuj e st ejjmko u jednomotorovich model T |l etadel

Radi ov® vybaven2.

Nen2 popouégno? zaS2zen? pro automatick® S2zen?2 VI
zaS2zen?2 (gyroskopy).

6.33. Oficielnz |lety

ayKagdl southRg2c? je tSikrg&t vyzvg&n k proveden?2 | et
uskutelnhDn pl @atvmih®met asow®mad i mi tu (viz 6.3.4.).
b) Pokud nen? model | etadla schopen vzl ®tnout, nebo
southNge/l etov®ho Seditele ***) ovlivnBhDna southDg?2c:
sv®ho rophodhut? opakovsgn? l et u. Feditel sout Nge/ |
opakovanl |l et proveden.
c)Platnl |l et zah8jen okamgi kem, kterT nastane dS2ve:
) SoutNg2c?2 ozn&§m2 |asomNSili, @ge zal2n§ startov:

i) DvD minuty po2wyh©hw8§rk?2 zahBtjreg?2 | et u.

i) PlatnT let je ukonlen, kdyg model letadla pSis
obratu 6.3.7. M. (mezipSistgnz).
634. Letovl | as

a) SoutNg2c2 mus2 blt vyzvEn nejm®nN 5 minut pSed |e

b) SoutDg2 c2 | ez avly&jveSm2 kl et u

c) Las letu je mNRSen od zah§8jen?2 ofici&8ln2ho letu (v

d Sout NDg2c2 m8& 17 minut na proveden?2 | etu.

e) V pS2padhN model T v2cemotorovich letadel je |letovl
dal §2 motor .

Zaobraty,kter ® nebyl y pkwanllem@mvli et ov®m | ase, se neudDnl 2

*)  Jednotka hmotnosti dle ISO je kilogram, ne Newton
) Vor i giJudyéserConfest/Flight | i ne Directorf
**) Vorigingle AChtrestt/oRIii ghtl i ne
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6.3.5.

6.3.6.

6.3.7.

Startovn?2 | as:
a) Pokud model Iletadla nevzl ®t| bRhem 7 minut + 1
zal 8t ku mhSen?2 | etov®ho | asu, je platmrl nleaitd DUWRON]

b) Zastlaivz2se v pS2padh ugit? p2stov®ho motoru mot
okamgi kem, neg model | etadla vzI®tl, mTge blt mot
jeden pokus opal®&?$md Ny olpatkswa s@h oz ap pkSer ugenl ol
g8dn® body.

Pozng§mnwkamto pS2padh st&le plat?2 pravidlo 6.3.5.a

Let
6.3.6.1. Vzlet (Take-off) ..o K= 11
6.3.6.2. Vi bNRrovT Optbrrlat....dl.c.(everrerrennnne, K= 7
6.3.6.3. Vi bRDrovT Optibm2.t.....2....(ooeeerererennnee. K= 7
6.3.6.4. VT bNr ov BOPbI3R.L. e, K= 7
6.3.6.5. Vi bRDrov1 Optbmdp.t...4....(coevrerererennne. K= 7
6.3.6.6. Vi bRDrov1 OptbSa.t....5.....(covrrrirerennnne. K= 7
6.3.6.7. VI bRNrovT Optibrr6a.t....6.....ecevrerirennnnn. K= 7
6.3.6.8. Vi bRDrovT Optbm7R.t...Z (e, K= 7
6.3.6.9. Vi bNrovT Optbrr8a.t....8.....(eeevrerirennne. K= 7
6.3.6.10. P Si b la? ¢gpeSni #Apprgaohzand(Landing ).......... K= 11
6.3.6.11. Realismus letu (Realism of flight)
a) Zwvukmotoru( real i stickl .zv.ulk= a4 vyl adnn?2)
(Engine sound, realistic tone & tuning)
b) Rychlost modelu ...........ccoooiiiiiiiiiiiees K= 7
(Speed f the model aircraft)
c) Plynulost a elegance letu...........cccccoevvvvvininnnnnnn. K= 7
(Smoothness of flight)
d) VT b Drv Tlceht oo ®hoigetofoptions)........... K= 4
CelKEM .ceiiiiiii e K =100
Pozn8mky
VkompletnZzm | etov®m programu mus? bTt vgdy vybr8ny
sestupng8 spir8la 3600n
V bodovac?ch listech pro let mus2? blt uvedeno mnS$S2zt
rychlost pSedl ohy.
Pro kagdl obrauzg ej obevmwlppankips. VIji mk6dusb e vzlet, |e
VibRrov® obraty
Vkagd®m | etu mus? bTt éoyinh,,hrlﬂavvbr§oylondnva®m | et uhf
360UA, soutNg2ctipevmTg®mzassSdide . v
SoutNg2c?2 mushprbkezpbippaked o to rozhod|l?2 pogg§daj 2
nor m8l n2 prjoe hlogyt andalkae,t osu sout Ng2. Je povolen pouze
mechani ck® funkce. To zahrnuje i vol by Dbz( qdahlddzZ ub o re

pokud | ze aplikovat, volby P a Q (letov® funkce pSe

Vybran® vIibRrov® obraty mus2?2 soutRhRg2c2?2 p2semnh ozng§
mohou bTt | ®t §ny v |l ibovol n®ms vp2qlMagd)d r T, IReIfltpoo v ® o
tr of “hel n2kov®Mml ekr pbupravo¥h(lI®m ok rpm$2um®m vd mdael) a s
W (souvzatt ®lyad)u url eny prommbhketpepSedBdhos mognost
jsou letadla so me z en T mi l et ov I mi schopmostmi ,j sjoerj iocnhedz elngt o
virobce nebo vlI&dn2m %Sadem.
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PS2kladem jsou:
PrTkopnick8 a historick8g letadla (pSed r. 1915)

bl el ovh konstruovan8 prTzkumn8 a bombardovac?2 | eta
schopn8 akrobacie, jkRker rhykamungraebn8bombar dovac?

Turistick8 Il etadla

Dopravn2 a n8kladn?2 | etadla

Vojensk8 transportn?2 | etadl a

(viz tak® N8vod pro rozhodl?2 6C.L&8t W/ VIVibMrowvm@atobhr@ae.

SoutNg2c?2 si nemTge vy brrystunwd 2b k| AQre k() Zpokmuudt 2byd a 2z
ABfi (Zasunut? a vysunut? podvozku)

PoSad2, ve kter®m budou obraty vykonS8ny, mus2 blt c
provedenl mimo toto poSad?2 bude hodnocen nul ou.

A SV 2 | BNANAEE) .eoviieie e K=
B Zasunut?2 a vysunut?2 podvozku

(Retract and extend landing gear) ........cccoocvveeiniiee e K= 7
C Zasunut?2 a v yRetaotand extekdlflapyg) e. k.....(.... K= 7
D) Odhozen2 bomb nebo palivovich ng§dr g2
(Dropping of bombs or fuel tanks) ..........cccceviiieieiiiiieiec e, K= 7
E  Souvrat (Stall tUrN) .......oooiiiiiiiiee e K= 7
F P S euk(Immelmann tUrn)........cccooveeeeieeeeeeeeeee e K= 7
G Jeden nor m§Oneioopp.S.e.me. b eieeeennn. K= 7
H  ZVrat (SPIIt S) .. K= 7
I Kub8nsk §CUbE BIGNL) .(vveveeeeeiiriieeie e K= 7
J VT vr Ndrnaal spin, threeturns, t Si ..o.t.o.l.K.y.)... K= 7
K VT K TROI oot K= 7
L P ad 8PRrAChiULE) ......cccoeiiieiiiii i K= 7
M Mezi p ST MU YO0). oo, K= 7
N Pr T IOEISNOOL) ..cccoiiiiiiiiiiiee e K= 7
O Skluz po kS2dl e Sidesdiytolefroeright) ..v.pr &wv o7 (
P Prvn2 | etov§ funkce pSedlohy
(1* Flight function by subject aircraft )...........cccccocevevevevceeereenen. K= 7
Q Druh8§8 |l etovsg funkce pSedlohy
(2*" Flight function by subject @ircraft).............ccceeeeveeeeeeereeenennn. K= 7
SoutNg2c?2 mTge pSedv®st dvh vT~bDrov® |l etov® funkce
tuto funkci vykonS§val skutel nl |l et oun. Sout Ng2c?2 m
rozhod| 2m podstanhkceSedvg§dNDn® f
R Let po tr oj %h e Flight ik mangular cicckity..u.h.u K= 7
S Let po pr av o %klight® rectandguiarcircwit) ..(............ K= 7
T Let v pSz2m®m smhPDru a st8§l.®.xlgce (nejvygg?2 vigka
(Flight in a straight line at constant height)...........ccccooviiiiins K= 7
U Let v pS2m®m smNru s jedn2m pSigkrcenim motorem
(pouze pro v2zcemotorov® model y)
(Flight in a straight line with one motor throttled)................cc....... K= 7
V L2 n8 dazyBEght] . .ccooiiiiiiiiieie et K= 7
W Souvr at ov 8Wingavensg..l..K.a....lccccoenniiiinninnen, K= 7
X Let na D&@redfight)..( ..o K= 7
Y Derryho .zat.8l.Ka K= 7
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6.3.8.

6.3.9.

Zn8mkoyYg§eiov® hodnocen?):
Kagdl obrat hodnot2 kagdl rozhodl2 bhRhem |l etu zn8§mk.
2c

zn8mky se n8sob2-koefidigntem.2 d a j 2m K

Obraty mus2 bTt pSe&dveendoesntyi va tvalkgocve® vazbdy j e rozhod]| 2
tohoto pravidla je penalizov8no sn2dgen2m hodnocen?2.
Letovl visledek:

Na svDtov®m nebo kontinents8lnZ2Zm mistrovstv?2 nebo ki
nejvyggz2g-z2a hioed macge n 2 kagd®ho obratu, do | etov®ho v
rozhod] 2ch.

Letov® hodnocen? je d&no soultem bodT udhRlenlch tSel

.10. Cel kovl visledek:

Je d8&8n soultem hodnocen2peziImkRkan®hoze@bdVedbudpddcha |
6.3.9. Pokud southRg2c?2 odl®tal pouze jeden |l et, pot

Pokud se z jak®hokoliv dTwoddu,v nkt em@ndlke medidn 2tpSiS aldeatt
(napS. B.4d4é . leligviedlek n8sl edovnih:

a) Uskut-leii n$e dvDhD | etovs8 kol a, pougije se prTmbDr ze
b) Uskut-leil n$e pouze jedno | etov® kol o, pougije se | ef
c) Visledky letov®ho kola | ze zapobdatsBDgzpmuzmDIlvi pS2
stejnou mognost k uskutelnbDn2 | etu.
6.3.11. Bezpel nost
ayVgechny obraty mus? bTtl pnov¥ederapodb¥albpNieBt ki ge
pSekrol?2 tuto |Iini2z, je obrat hodnocen NULOU.
b) VI j i mkoboto pravida j sou obraty 6.3.1. Vzlet, 6.3.6.10.
obraty mohou blt provedeny ve smBDru vDtru, t ak, ab
poSadatel e, a ostatn?2 southRg2c?2 a pomocn?2Kky.
dPokud nen2 model pédhe Sédl’)m%leosbuu!Dg*)epvnleabdoatleeltnoT\
nebo | ® 8 nebezpelnim zpTsobem, mTge blt pilot vy
¥ Vorigin§ler ACongest/ Flightline Director#
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Pr¢é¢LOHA ©6A

TFr DA F4 NQRWIZMHODRETATI CKE HODNOCENGE
b

6.A.1.

a) ah8jen2zm hodnocen? by mnD1 i r
8l enosti ne mengaDrgmg BpS m,hl a&
budou wudhDlovat. PSed hgje

z

|l etadel nejdS2ve zhruba v

ozhodl 2 prohl
Wy pz 2s loalsit up!
nzm podrobn®
y §jemniD porov
cen2. Hlavn? rozhodli2 pbypvABitpSzda®bet @S?
® n§zory na hodhbedefm p&SebHedgdmes? slogito
z

ah8jen2m southNge by mnI bTt zkugebnh oho
® se nezl astn? vl astn?2 esdonuottfigte , s vaobjye rno8zz
0
n?2

b)

cen?z2.

c) HI a rozhod| 2 je mluv|i2m rozhod|l2ch pro stat:
j druh® skupinhR urlen z8stupce hlavn2ho ro:
navrhuje hodnocen? a onddt a tbry? npir ordd zshkoud |o?vmait wgec

kritick® aspekty hodnocenlch pologek.

d Hodnocern®zdjRd egneostdo pol ogek, t ak, Jak je uveder
spolelnhN jako tTm prodiskutovat agdou pol ogk
hodnoce n2 kagd® pologky, i kdyg kagd rozhod] 2 m!
Rozd2ly v hodnocen2? by nemBDly bTlt pSzllg vel k®.

e) Vrchn? rozhod]| 2 je ustanoven jako mluv] 2. MDD |
pol ogky s ostatn2zmi tr cdholdmdlc2emi2z & rdad wsrkhursd u K hc
model T |l etadel je dTledgit® poug?2vat i pol oviny
hodnocen2 9 je n2zk®, 10 pS21ig vysok® a vhodne@

f) Bez ohledu na aktuégdnn?j adhézm®Wt MM dmwtcn® dos§hnc
a spravedllv®h porovngn?2 pSesn®ho a spraved|I
model T |l etadel. K tomu je vhodn® relativn? vz
jednotlivlch model T | epadaeal uj eRopbaod| tm amaldyt
el ektronicklch nebo jinTch pomTcek.

g Po dokon]| en? statick®ho hodnocen? kagd®ho mo
pSekontrolovat Y%plnost vgech bodovac2ch |istT i
pr8voviutpr ang8mky, kter® jsou prokazatelnhD chybn
prvn2ho modelu | etadl a, ohodnocen? detail T bez
model u l etadla kter® byly zakoupeny atd. ). P
uskutBlefnt ® o procedury poskytnout dostatek | asu

Hodnocen? by mDI o byt zveSejnhNno teprve po pr
hl avn2ho rozhodl 2ho.

h) Pokud jsou modely 1| e

t el hodnocenmusz atorhkgdlp
ignorovalti v ak®kkkdmwedq 24

d
Bem pSedchoz2ho southRgn2|

Do

6.A.19.Dokumentace pro posouzen? shodnosti se vzorem

K hodnocen?2 mus2? bilt pSedlogena minim8ln2 dokument
nen2 splnhDn tento pa@addwdehk ckjs hwdnm&Emkhy n8§sl ednh

a) M®nNhD negdg 3 1/4pln®NsUr1LZAmlby)d[ISe(mlcph>y ogku@BGAMAfet ovE |
Sn2gen2 za AStruktur.(.1.804)eal i zmi
Sn2gen? za AZp.r.a.c.o.v.8(63.50.5)
Sn2gen2 za AMak.et.0v.®@6d806HI | yi

by ChybRj2c2 nebo neadNtUbAi boddn®avpbtegkuBGAMIket ovE |
c)Chybnj2c2 sn2mek alNUUAI bdpdgSedl pby.n.gku@GAD2hal en? i

Sn2gen2 za AStruktur.(.1.804)eal i zmi
d) Ne ¥p | okBnenace kv y bar ve NULA bodT za pol.ogku(BGADBArvenzi

Shora wuveden8 dokumentace je nezbytsm@t Bfso0l Wten2z ap
dos8hnout co nejlepg? mpSreadd m&im2u . movozenll et dbeet lkka é @2 smo §
presentovat re8lnou pSedl ohu, j e pro dosagen?: nej:
fotografick8 dokumentace umognila co nejl ®pe srovns
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Vgechna dokumentace by mDla co nejv2ce odpovZ?dat a
nejsou z Sej m®, by mnDl y bTt jasnihD oznal enwpydchyV&gkne r ®d
dokument ace bayngmhDlicyk @ tj azyce.

Rozhodl 2 maj2 obt2gnl %kol, kterT mus2 splnit v Kk
dokumentace byla takhlusphiSt§deéynahl eaby mSesnND present
nadbytelnim anebo protikladnim dokladTm. Dokumentac
Il i stech, aby rodadlowdméntneanusleil $t ovv at .ohlédenm nal3nagndu v el i k
manipul a c i j e f or m§t veli kostihoARBoceRo2zhadpd®§ dpSoniT g d
vposloupnosti dan® poSad?mokadn®PodthednapSedRohlPeod!| 2
Oz nal adché |,

6. A.1.10. Statick® hodnocen?

Pol ogky 6.1.10. lenmu sz?e b/thd§h(EmmcsdiaiegoriiE4Bm3®ml0ka}&gorlih v
F4C od stSedu modelu | etadla. MDD by blt pSipraven
podl e pokynT rozhodl|l 2ch. Nic se nemRDS2 a rozhodl 2 n
Model | etadla mus2 blt hodnocen vihradnhD podle pSedl
mPDIl a ovlivnit kvalita pSedlogen® dokumentace. Pro
jasng8 dokumentace. Rozhod] 2 se mus 2 plnoj nebat chytbnou zda s
dokumentaci.

Rozhodl 2?2 mus?2 posoudit ze vgech ohledT pSesnost a Y
6. A.1.10.1. Maketovs§ pSesnost:

Fotografie jsou prvotn2m prostSep&mir prio p$éanédzeoSe
j ak®pokihybnosti o nDkter® | 8sti pSi hodnocen? maket

snz2mkTm po®exvdmidmTizh smhDr T, kter ® tnoontoou pzk2rpeasd I vijae
vhodnou referenc?2 pro urlen? spr8vn®ho %hlu vzepDt?

Nejprve by mnDlI QTt mo d e | |l etadla ustaven v t® poloze p
se vgechny zSeteln® %Ychyl ky. Tento postup se opakuj

Potom se s vyugit2m fotografi2 a vikresu kontroluje

Bol n2 poha eebo zleyvarsaw|l edem na nejvhodnDj g2 sn2mek.
obrysov® |linie trupu, tvar kabiny nebo jej2ho pSe
vitulov®ho kugelu, obrysy klTlovky a smRDrD¥I®ho%kelr
um2 st Nn?2 podvozkovTich noh a ostruhov®ho kol a ne
Uv2ceplogn2kT by se mhDly kontrolovat vzpDry a viI:
uspoSg&§dsgn2 vzphRr a viztugnich dr §tT.
z
0

—_

Pohl edy pSedzue padt2e zkaSPud,l av, tl ougSka kS2dla a prTk
u v2ceplogn2zkT vyztugen? a vzd8lenosti me z i k S2
ocasn?2 plochy, prTSez trupu a krytu motorvaule, kr yt
tvar pSekrytu pilotn2ho prostoru nebo gt2tku; roz

g2Ska pneumati k.

PTdorysn® pohledy (shora | zdol a) obrys kSZdI~a,a

obrysy vodorovn® dkrays n?l gpkloovckhyy,; jregzZm t var a vl Sez

obrysy trupu, tvar kabiny nebo pilotn2ho prostoru
6.A.1.10.2. Zbarven? ||

PSesnost zbarven2:

Spr8§vn® zbarven2 mTge blTt wurleno podle amdrdév mploph sf
pokud je dologeno ovhRSenT mi vzorky barev, podl e v
publi kovanTch barevnich vikresT. Kontroluj2 se tak
Barevn® kamufl §gn2 sch®ma byoctDl memPtjegn8vhlivEmupbk.

Sl ogitost zbarven?2:

MRl o by se vz2t v Ywahu vDtg?2 %Wsil2 pSi zn&§zornhDn?
jedno nebo dvoubarevnT mi. ZpTsob hodnocen?2 sl ogitos
pSed8§8zah2m vlastn2ho hodnocen?2. Za kagdou barvu, k
udRlit ag dva body za slogitost zbarven?2, Za kagdc
vzpRDr&8ch, vizbroji, bomb8ch atd. bhreyudPl &t anéevh@ge
hodnoceny zl omky bod'[ za slogitost zbarven2. Pro ud
mNl a blTt pSedlogen co nejpSesnhNj g2 dokumentace.
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6. A.1.10. 3. Oznalen?, marking: "

Pokud hodnot?2 pouzet B8t oogpdloaddRy phetaleibta ApMaket sv g |
Rel ativn? poloha a tvar oznal| en? | asto dobSe ukaz
chybn® tvary a obrysy. PS2]l edgitost? ke kontrole o0z
kontrola pohledu zdola.

PSesnost oznal en?:
Zkontrolovat rozmRDry a um2stBPDn2 vgech oznalen2 a zn

Zkontrol ovat typ a ¢g2Sku vgech p2smen a |2slic. Z\
pol oze | §st dhledem mk tvan lgtadla.sZkontrolovat, zdaj e spr §vnil st vyl a Ve
p2smen a znal ek. Zkontrol ovat vgechny o0ozdobn® pr ot
spr8vnhN um2sthPDny. Zkontrolovat kamufl 8gn2 sch®ma.

Slogitost oznal en2z:

PSed zah8jen2m vliastn2ho hodnm&emwZz ybyar apiHesadlb2 hmdin
udnIl en? vysokTch nerozhoduj e pouze pol et dosha a2 m
pogadovan®ho efektu. Sl ogit® popisy obzvlI§8gS na ve
markingu na trupu byemBPlLynkelgt stzoédThmédmking nebo | e
l'inky jsou obvykle slogithjg?2, nedg pS2m®. Kamufl §¢gr
ohledem nepravideln® vzory a spllvaj2c2 hrany. Pro
vyl erp8§vaj2c?2m zpTsobem dokumentovat cell povrch pSe

6.A.1.10.4. Strukturaama k e t realitmus povrchu:

Realizmus vyjadSuj e, jak m§& model letadla realistioc
mnDI1 i posoudit, zda modad] mMemazdmandpem@vpse plTeclop2nebo
bDprava a vzhled povrchu modelu Il etadla by mDlIly dob
typy by mDly bilt potagen,y odpov?daj?2c?2m materi 8§l em
Makety pSekgeéegkoh mpebo dSevDnlich pSedloh by mDlIy m:3
mezi gebry nebo pSep8gkami a mus? blt viditeln®, po
kovovlim potahem by mDly m2t zn8zornDny pl8&8tgpa8§wnnidoao
napodoben | eskl I, opr il skanl nebo matovl povr ch.
Pokud | e pSQdIohou musejnz expons§t, povrch makety b
Pokud j e pSedl ohou opetr 8¢mé ch pedomdmk 8c h, miDI1 o b
odpov2dagelcenz2opmSed!| ohy.

PSedlogen§8 dokumentace by mRla tyto skutelnosti a
zpTsobem hodnotit.

6. A.1.10. 5. Zpracovsgnz2;

Vt ®t o sekci je hodnocena zrulnost, dTvtip a obratno:

Kvalita zpraco v 8 n 2 :

Na modelu letadla by mNDla blt zkontrolov&na kvalit
povrchu; list® a ostr® hrany zejm®na u odtokovlich |
m2sthD z8vNsT S2dic2ch plockdegmepbgg al psgs¢cuppv® kb

modelu letadlu.

ANemaket ov®f det ail vy, jako vyp2nal e, palivov® | ehl
viditel n®.

Slogitost zpracov§gn2:

Hodnocen? se tTks§ cel kov® sl ogitostdiDl k b nstar usklcoegi t v
konstrukci. Vt ®t o sekci je tSeba d8le ohodnotit pougit?2 ne
Rozhod] 2 by mpDl i posoudit pSi hodnocen? uvedenTch
vgechny detaily, kter® so4éeNgacdl sez®ooowiklu,t e( nios t |

zpTsobem hodnocen?2.
UdNl en® hodnocen2 mus2? respektovat Y%roveR pSedlogent

SC4_Vol_F4_Scale_10 Plat2z od 1. ledna 2010 str.23



6. A.1.10. 6. Maketov® detaily:

Je tSeba pSekontrolovat, zda jsou na modejakojsduet adl
napS. uvedeny v pSilogen®m seznamu a zda jsou pSesn
Uz8vDry Brzdov® hadice
Rukojeti Odprugen?2 podvozku
Stupal ky Vzorek pneumatik
DveSe Sloty kS2del
Vizbroj Navigaln2 a pSistg§vac? s
Pumov® z8vDsy Pitotova trubice
Lanka S2zen? Ochozy
Z8§vNsy S2zen? Ng§dr ge
Aerodynamick® kryty Chl adil e
Viztuhy Plnic2 uz8vDry
Nap2n8ky Galuzie
VzpBDry Chl adic? otvory
Prog2vgn? Vyvagovac?2 z8vag?
Ant ®ny PS2strojovsg deska
Venturiho trubice Detaily pilotn2zho prostec

UdnNl en® zn&§mky by mRly ohodnotit jak pSesnost, tak

PSesnost maketovich detailT

PSedlogeng§8 dokumentace by mBRla jasnnh dokumentovat
Vygg?2 mi zn8mkami je hodnotcetna dnatkaitlay mleknRrm®eprsod
Slogitost maketovich detailT

Model letadla s mnogstv?m dobSe dokumentovanich d
zn8mkou oproti mdpldel dep @t jagdR, 6ge pSedloha je na de
byse pSi hodnocen2 t®to polodgky mnDIli pSesvDiDdl]it, Z
realizov8ny a ne pouze udbDlit zn8mky za detaily, kt
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6.B.1.

Pr¢c¢LOHA 6B
KATEGORI E F4 P RNOC\RO®Z HODETEOVh PROGRAM

Obecnn:

Vgechny |l etov® obraty mus?2 bTt hodnoceny se zSetel
|l etov®ho programu je pSedveden? oktedémhnal ammermest
|l etem upoutan®ho medmhmNDRBvahodmmietD F4B askmbagiout NQ:
F2B.

Chyby wuveden® u jednotlivich obratT nepostihuj2 v¢
nedostatky, k nimg mTge bRDhem obratu doj2t. Chyby |j

1. Vzhled, velikodavkp p8tdhugh®hpoghr at u.
2. Um2 st NDn2 obrathodlzhmendelmno kpr ostor u.

3. Jak je pilot schopen sohl edem na omezen® mognost.i upoutan®ho
letu.

Povinnost?2 rozhod|l 2ch | e, aby na z 8sktl akdaliljds®/chhhybzyI§ua(_':
|l etov® hodnocen?2 v souladu s charakteristikami pSec

Kagdl obrat mus2 bit pSed proveden2m ohl 8§gen a | eh
NOW (teN). Ukon|len? obratu je ohl8genohtBoeami FRNAS
srozumitredjn®®uUu za pSedvedenl obrat udhDleny §g§8dn® zn

Rozhodl|l 2 sed? usp,oé§d§ni vnhD soutNgn2ho kruhu na m
se podle n8zoru Seditele southNge tr valheoz2nldn 2s nstnr
upravz se odpovzdaj2c?2m zpTsobem um2stiDn2 rozhod] 2c

g2c? si mTke evPhoatzamBgeoyvzret a kde ukonl 2 v
t, kde bude pSedvgdnt obraty, al e mesnz2 asmusBIt
brat um2stDn tak, aby byl pro rozhodl|l?2? dobSe v

Sohledem na bezpelnost je pSi kagd®mpohbmoatnd,hopkirul
pol omBDru 1.5m pilot varovs8n |l etovlim Seditelgedm,2 ne.l
vystoup?2 z varovn®ho kruhu o polomBDru 3m je obrat

PSed zah&jen?m southNgn2ch |l etT, obvykle pSi static
rozhodl2m a vedouc?2m drugstva o pSesn®m chlRRgakz er L
vybere. Tato diskuse nesm2 probBDhnout na | etov® pl o
Pologka 6.2.6.8. "Realizmus l etu” by mhRDla blt ko
Vvgemi rozhod| 2mi, kteS2 by mRIi doj2t ke shodn®mu

letumus2 hlavn?2 rozhod|?2 zkontrolovat Yplnost vgech b

Na konci kagd®ho Il etu zaznamen8 hlavn2 rozhodl 2 v
ng8sl edek sn2dgen?2 nebo nulov® hodnocen?2. NapsS. chykt
let ov®ho | asu, vystoupen? z varovn®ho kruhu, chybDj:
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Definice:

Jsou definovgny tSi z8kladn2 letov® hladi

PSek:! ad

n2zk8§ letovs hladina pSiblignh ve 2 m
normg§ln2 | etov§ hladina pSiblignn v 6
vysok8 | et owlgermllaanel 30A ag 45A

o - T~ el
- | ~.
/T T T T
i |
Y L
\ T
/ pr |
[3‘// x-:"f':f_i__hﬁ
/‘&,’f

Penalty Givcle
FrE3m

ine lengtp '"“—;:?r_n
min, (S -

————— —

m

’_/
L"—-—-._____ﬁ_—;l -__”_J_'_‘_,_--"

.lmlguﬁ*
PilotsCi rcl e kuh®,il ot nz
PenaltyCi rcl e kruh¥),ar ovinl
Ref. Pole 6 m = kownkyroln2
Linel engt h lanek, d ®1 k a
Lowflightl evel 2 Imetowng zklI§adi na,
Normal flight | evel 6m = norm8ln2 | etov8 hladina,
Judges= rozhod]| 2, )
High flight | evel 30,45A=vysok8 |l etov§8 hladina
*) v anglick®m origins§gle
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6.B.271. Poj2gdnRn?2 a vzlet:

Mo d el |l etadla by mDI poj2ydiitoseanl nejt m@kDmMLZ pMsom:
se zastav?2. MDbDB§yczmsmakbsdm{yper drgenz2. Pro pl
bTtchwdu vgechny motory. Pokud dojde po mddelfngen?z z
letadla, bude tento obrat hodnocen NULOU.

Mo d e | letadla by mDlI realistickou rychlost? zryc
Yahl em odpov2daj?2c?m pSedloze plynule stoupat a vy
bl't podle typu pSedlohy i del g2 neg jeden okruh.
Finish
X S "__,l -~ — :—-‘:__ —_— Normal flight level

Take-off run /'\
corresponding
to prototype

corresponding
to prototype

\
ﬁ‘ *\ & & @ Take-off

P Se k | aTake-off run corresponding to prototype =roziezdod pov2daj 2c2?2 pSedl oze,
Takeof f = vzlet, Normal flight level 6m = norm8ln2 |etov8 hla
Climb correspondingtopr ot ot y pe o=d psotveuwWm§rt2c2 pSedl oze

Chyby:

1. Poj2ygdmMen2 15 m.

2. Poj2dgdnNn2 nen?2 realistick® vzhledem k pSedloze

3. Nepracuj2 vgechny motory.

4, Pokud se kdokoliv dotkne nebo dr g2 mo del I et
obratu NULA.

5. Dot kne | se kdokoliv modelu | etadlahnoggm ohl §
NULA.

6 Stoup8n2 nen2 rovnomBbDrn®.

7 Stoup&n?2 neodpov2d§ pSedloze.

8 Konec stoup8&8n2 nen2 plynulT.

9 Konec stoup8&8n2 nen2 v norm8ln2 | etov® hladinh.
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6.B.262. PNt KkruhT v norm8ln2 | etov® hladinh:

Tento obrat by mnlI prokgzata.l eMlvo® bsyc htolptn ot 6 | @ntorc
stabiln2ch okruhT norm8ln2 | etov® hladinh. Pro pl
dobu obratu konstantn?2,

Normal Flight Level\\ e —— -}— ‘*—._~
|
|

L P

PSekl ad:f | iNphtmallev el = norm8l n2 | etov8 hladina

Chyby:
1. M®n D nedi pdhocerk2olnul a. V2ce neg pNhNt kol nen2 <ch
2. Let nad nebo pod norm8lntodeov¥daj ht¢adsmdDgerda:
3. Dr8ha | etu nen?2 hladk8 a ustg8lens
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.2.7. VT blorboevc@n b:br at y

VibRrov® obraty a~poéad2, v dj 8anky® nmn obzuhdoodu 2| n® t p& nsye, m nnfdu sn
|l istech pSed kagdlim | et em. PoSad2 wvIibRrovlich obrattT
hodnocen NULOU.

V2ce motor T:

Pro splnhDn? tohoto obratu mus? bTt vgechny motory
nejvygg?2 hodnocen? by mbDly blt motory v chodu od v
(nebo motory) zastav?2 pSedlasnhBD, hodnocen?2 se ¥YmBDr n|

Zasunut? a vysunut?2 podvozku:
Zasunut? a vysunut?2 klapek:

(Obr 8zek a chybbyr aptlya,t 2p opkruod onbean 20 st anoveno jinak).

Obr at by mhDhorzma®l8n%2nl et ov® hl adi nh, mod el l etadl a |
2m) , kde je pSedvedeno pln® vysunut 2 podvozku nebo
kruhT. Pak bhDhemnoertm&lprgzn2| @t ov® hl adi ny, kde je o
podvozek nebo klapky.

Normal Flight Level | At least three consecutive laps

Low Flight Level i at Low Flight Level

Landing gear/flaps retracted

Extend landing gear/flaps .
during climb out

during descent

PSek:! aMor mal flight level = norm8ln2 | etov8 hladina, Low flight
At least three consecutive laps at Low Flight Level= Nej m®nhn t Si n8sl eduj2c2 kruhy v n2
Extend | anding gear/flaps during descent = Vysunut?2 podvozk
Landing gear/flaps retracted climbout = Zmoesdwawzku nebo kl apek bDhem stoupgn?

Chyby:

Obrat nezal2n8 se v norm8ln2 | etov® hladinh.
Rozhod| 2 nevid?2 cel® vysunut?2 nebo zasunhut 2.
PS21ig vysok8 rychlost pro vysunut?2 podvozku
Model | etadla neprol ®tne tSi navazuj2c?2 okruh
Nereal i stick8 rychlost nebo postup vysouv§gn?
Po vysunut?2 klapek se nezmBRDnila poloha model u
Obrat nen2 ukonlen v norm8ln2 [ etov® hladinh.

No gk wDdE
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D

Odhoz bomb
Jsou-l i pumy

nebo palivovich ngdrg?2:
um2sthNny davndv&8Sempemosei oteaSpo

jsou pumy nebo palivov® n8drge um2stNDny, by

zpTsobem.
rozhodl| 2 mh
zvI 8gtnosti

Worigin8le ¢

Release of bombs

*‘*‘ﬁ‘ﬁﬂ

PSek: adDivebombing

ZpTsob odhozen? mu s 2 odpov2dat

shozenZh
mDly bl
pSedl oze

g agko!l &mru 5 m a m§ bit zSetelnh oznal el

obratu by mRly blt rozhodl2m oz

hyb2 jak8koliv bligg2 specifikace.

~ ~ Bomb run att constant helght

Low Flight Level

=bbmbabkKov®n?2,

Toss bombing =odhozbomb ve stoupg8n2?,

Bomb run at constant
Rel ease of
Nor mal fli
Low flight
Hi gh Fligh
Chyby:

Ner ea
Ner ea
P8d p
Pumy

Odhoz

a bk DN e

ight 1l evel = nor mg§l n2 |

height =odhozbomb ve vodorovn®m | et u,

bombs = uvolnhNn?2 bomb,

etov§ hladina,
l evel = nz2zk§ Il etov§ hladina,
tmdrees ed hiBAtdd w& 30A nebo vig

o Qo<

l'istick® uvolnhDn2z pum.

ng§meny r

l'istick® otev2rgn2 dveS2 pumovnice.
um do c2|l ov® obl asti nen?2 realistickT

nedopadnou do c2l ov® obl asti
en¢?2 nj8adrnereal i stick®.
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Vigkovi Il et pSi %hlu |l anek nad 30A.
V prTbnDhu t:é>2 po sobND n8sleduj2c?2ch kruhT mus?
kruhu, kterl model l etadla opisuje, mus?2 blt
Nejvygg? en@dRly2,s kdyg S2dz2c? lanka nekl esnou
zn8mky se udDl? za |l et mezi 45A a 30A, nebo
mo del |l etadla kdykoli bNDhem t S2 okr uNUTIOUk| esne
/—f—-"'_"Ji_—_"_‘—-\
— ' ~
~~
// —-—--—_J__————. \ 455
/ /// | \\\__
/L - I Three complete
\ I ~ consecutive laps
RN | \
/ ~ : 30° minimam
S
l |
PSek:l ad Three complete consecutive | aps Ypd nt®Sipo sobN n§sleduj2c?2 kruhy
Chyby:
1. Nej sou pSedvedeny tSi navazuj2c?2 okruhy
2. Obrat se neuskutelnil mezi 30A a 45A.
3. Vel k® zmRny vigky bhDhem |l etu.
4, Nedodr gen2 st Sedu kruhT bhRDhem obratu.
5. Pokles kdykoliv bhRhemho@matcie ndo NU%LrAaveR 30A
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F Jeden norm8§8ln2 pSemet :

Obr at zal?n8 z n2zk® |etov® hladiny, model | etadla
stejn® letov® $d daldo mD. mP@&k ob lut pna vicholu pSemetu st
vikonnlm motorem je mogn® z2skat pot Sebnou rychl ost
plyn.

Finish

PSek: ad Low flight 1| evel = n2zk8 |l etov§8 hladina
Chyby:
1. Obrat nezal2n8 v n2zk® |l etov® hladinh.
2. Dr§ha pSemetu nen2 svisl§.
3. PSemet nen2 jako u pSedlohy.
4. Nevhodn8 mapynpgrul ace s
5. PSemet nekonl?2 v n2zk® |letov® hladinn.
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G

TSi okruhy
Mo d e | |l et ad

dosagen?2 nejvygg?2ho

PSekil ad Low fli

v |

| a

ght

et u

muysreu | uBl, ® t sntoaubti |tnSi
hodnocen2z by mnDI

Three smooth stable lapsi n

Chyby:
1. M®n N
2. Vi gk a
3. Let n
4. ZmDny

neg

na z8dech:

kpr uhy v | etu

a zTstat

t Si plynul ®

l evel = n2zk§ letovs§ hladina,
an inverted position =
okruhy znamenaj 2

t Si

neodpov2d§ n?2

en?
v i

plynull a

gky.

zk® | et ov®
stabil nz.

hodnocen?
hl adi nh.

na z8§
vi gka

stabi ||

NULA.

SC4_Vol_F4_Scale_10

Plat?2 od 1.

ledna 2010

str.33



